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Das System GEOmobile

1. Das System GEOmobile

GEOmobile ist ein universelles vermessungstechnisches AuBendienstprogramm.

GEOmobile umfasst alle gdngigen vermessungstechnischen
Berechnungsprogramme und bietet einen direkten Anschluss eines Tachymeters
zur Ubernahme von polaren Messwerten, sowie Treiber fUr verschiedene GNSS
Systeme.

Alle im AuBendienst durchgefUhrten Berechnungen werden in GEOmobile
gespeichert, kbnnen nachtréglich ver@ndert, neu ausgewertet und schliellich
als komplette Einheit mit dem Innendienstprogramm Geo8 ausgetauscht werden.

Das Programm bietet neben den Berechnungen und der Datenerfassung ein
Grafikfenster, in dem Punktlage und Linien dargestellt werden. Dieses kann auch
zur grafischen Anwahl von Punkten (Standpunkte, Ziele, Absteckpunkte, ...) direkt
aus den Berechnungsprogrammen genutzt werden.

GEOmobile ist lauffahig auf mobilen Datenspeichern mit Windows Mobile
Betriebssystem ab Version 5 (z.B. Allegro MX, Leica CS-20, Spectra Ranger3 ... ),
wie auch auf allen Tablet-PC mit Windows 10 Betriebssystem (z.B. Panasonic FZ-
G1, Juniper Mesa2, ...).
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2. Allgemeines zum Programm

GEOmobile arbeitet projektbezogen und speichert Projekte im Ordner ,\Daten®
unterhalb des Hauptordners ,\GEOmobile".

Jedes Projekt wird dort mit seinem Namen und der Dateierweiterung .DB als
SQLite - Datenbank angelegt (z.B. ,\GeoMobile\Daten\140123.DB").

2.1 Belegung von Funktionstasten und Buttons

Innerhalb von GEOmobile stehen an den meisten Programmstellen ,,Hotkeys* zur

Verfogung.
Je nach Gerat und den dort vorhandenen Tasten weichen diese ggf. ab (s.a. ):

IE Aufruf einer Programme-spezifischen Hilfefunktion
@ (|:|) Wechselt im aktiven Programm eine Reiterkarte nach links

[F3| ([Liste] )  Aufruf der Eingabehilfe for das aktuell gewdhlite Eingabefeld. So
stehen z.B. bei den Feldern ,,SY", ,ABM", usw. beliebig definierbare
Auswabhllisten zur VerfGgung.

Diese Liste kann auch durch Klick auf die Feldbezeichnung (z.B. Klick auf SY oder
ABM, ...) aufgerufen werden.

Diese Option ist speziell fUr Datenspeichern mit weniger oder keinen Tasten (z.B.
Tablet PC) wichtig!

(|:|) Wechselt im aktiven Programm eine Reiterkarte nach rechts

|E| ( ) Betatigt den @ - bzw. - Button im aktiven Programmteil

<Buchst>bei Programmfenster mit unterschiedlichen Reiterkarten kann
durch ALT <erste  Buchstabe der Reiterkarte> (z.B. ALT L beim
Fenster ,Punktverwaltung”) auf die gewUnschte Reiterkarte
gewechselt werden.

Aufruf der Grafik aus dem HauptmenU

/ Ho’r innerhalb der Berechnungsseite dieselbe Funktion wie | 4

und wird beim Allegro Uber <Blaue Taste links / rechts>
bereitgestellt.
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2.2 Bedienung des Programms

Die Betriebssysteme Windows Mobile (GEOmobile) sowie Windows 10 (GEOmobile
TAB) werden in erster Linie Uber den Touchscreen per Stift oder mit einem Finger
bedient.

Bei der Konzeption von GEOmobile wurde zusdtzlich groBer Wert darauf gelegt,
dass das Programm ,tastaturbedienbar* bleibt. Es kdnnen daher alle
Eingabefelder mit den Cursor-Tasten oder der TAB-Taste angelaufen und
Eingaben vorgenommen werden.

Alternativ kbnnen alle Felder und Buttons selbstverstndlich auch Windows-
konform per Stift bedient werden.

2.2.1 Besonderheiten von GEOmobile TAB

On-Screen Tastatur

In der Tablet Version von GEOmobile wird
grundsatzlich an der rechten Bildschirmseite
eine On-Screen Tastatur angezeigt.

Dort stehen alle wichtigen Tasten, sortiert
nach alphanumerischen, numerischen und
Sondertasten zur Verfogung.

Die Umschaltung erfolgt durch Anwdhlen
der unteren Reiterkarten

ABC = alphanumerische Tasten
123 = numerische Tasten
spez. = Sondertasten und z.B.

Tachymetermeni bei
Telemetrietachymetern

Auswabhllisten

Die Anwahl von Auswahllisten (Symbole,
Abmarkungsarten, ...) erfolgt in der Tablet
Version, indem die Feldbezeichnung (z.B. SY,
ABM, ...) angeklickt wird.

IVW\ Ul P e
i WASSERSCHIEBER
ABM:
DES:
OA:
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Bluetooth Verbindung bei Windows Tablet Systemen

GEOmobile unterstitzt GNSS-, wie [T Bluetooth - Verbindung

auch Tachymeter-Verbindung per | .. .:tewahi:
Bluetooth und bietet daflr einen
Dialog fur die Suche und den Test
der Bluetooth Verbindung.

Verbindung konnte nicht aufgebaut werden!

oK
Bei Windows Tablets muss eine ‘
Bluetooth Verbindung zundchst im Resilakiccunaregen) [Bhlluchiad
Betriebssystem eingerichtet @ Bluetooth-Kennung als Seriennummer eintragen
werden, damit GEOmobile diese
Verbindung nutzen kann! v oK B Abbrechen

Offnen Sie dazu im Betriebssystem in der Systray (links
neben der Uhrzeit) das Bluetooth Symbol und wdhlen

Gerét hinzufigen|

In der Liste der verfUgbaren

Bluetooth-Geréte verwalten Bluetooth Gerdt sollfe nun die Kennung lhres

B‘-ét: Gerdates (GNSS System / Tachymeter) angezeigt
o werden.

s e et Klicken Sie in diesem Dialog auf und

B v oloen Seree tragen den Pairing Code des Gerateherstellers

(oftmals 0000, 1234, ...) ein.

Koppeln

Nachdem als Status angezeigt wird, starten Sie erneut GEOmobile,

wechseln in die Bluetooth Umgebung, starten die Bluetooth Suche und prifen
die Verbindung.
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2.3 Button mit Sonderfunktionen

Ublicherweise wird durch einen Klick auf einen Button eine bestimmte, auf dem
Button ausgewiesene Funktion ausgefthrt.

GEOmobile stellt bei verschiedenen Buttons zusatzlich eine Sonderfunktion bereit,
die aufgerufen wird, wenn der Button kurz (d.h. etwa 1 Sekunde) gedruckt
gehalten wird.

Das ist z.B. in der Polaraufnahme bei den g[] Messung starten
Messbuttons oder wdhrend der GNSS “
Aufnahme der Fall.

Damit Sie als Anwender Buttons mit Sonderfunktionen erkennen kdnnen, weisen
diese in der rechten unteren Ecke ein kleines, schwarzes Dreieck auf.

2.4 Neupunktnummern vergeben

Bei der Berechnung von Neupunkten in GEOmobile ist den Punkten eine
Neupunkthummer zuzuweisen. Diese kann entweder ,,hdndisch" eingegeben
oder automatisch die ndchst hdhere PNR vergeben werden.

Damit kénnen direkt Punktinummernbereiche im AuBendienst vergeben werden.

GEOmobile unterscheidet dabei zwei Modus

1.)eine Neupunkthnummer fUr alle Objektarten (OA)

Die jewells zuletzt in einem Neupunkifeld vergebene Punktnummer wird intern
gespeichert. Durch Eingabe von .0 <Enter> in ein Neupunktfeld wird die ndchst
héhere Punktnummer eingetragen.

2.)eine Neupunkthummer pro Objektart (OA)
Es wird abhdngig von der gewdhlten Objektart (OA) die zuletzt in einem
Neupunktfeld vergebene Punktnummer gespeichert. Die Eingabe von

<Enter> die ndchst hohere Punktnummer der OA <leer>
<Enter> die nadchst hdhere Punktnummer der OA ,AufnPkt™
<Enter> die nadchst hdéhere Punktnummer der OA ,GrenzPkt"“
<Enter> die nadchst hdhere Punktnummer der OA , BesGebP“
<Enter> die nachst hdhere Punktnummer der OA ,BesTopP"
<Enter> die nadchst hoéhere Punktnummer der OA ,SicherPkt"
<Enter> die nachst hdéhere Punktnummer der OA ,LageFP"
<Enter> die nachst hdéhere Punktnummer der OA , SonstVp"“
<Enter> die ndchst hoéhere Punktnummer der OA , BesBWP"“

O J o U bW PP o

in das Neupunktfeld und stellt die jeweilige Objektart (OA) automatisch ein.

Umschaltung der Modi
Die Umschaltung zwischen Modus 1 / 2 erfolgt in dem GEOmobile

Verwaltungsprogramm am PC im Bereich Einstellungen > |GEOINT.INI

> Option ,PNR / OA - Automatik: ein“ PNR-Bereich je

Objektart
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2.5 Eingabehilfen fur Auswabhlfelder (SY, ABM, ...)

GEOmobile bietet bei allen Punktzusatzfeldern ...

SY Symbolcode

ABM Abmarkungsarten

GST Genauigkeitsstufen
DES nahere Beschreibung
KST Koordinatenstatus

Uber das PC Verwaltungsprogramm die Méglichkeit Auswahllisten zu hinterlegen.

9 keine neuere Version online verfigbar

G E‘w ma&éel e ;

[ B Hendbuch H ] Teamviewer H @ MyMobier ] >
Installation / Update | Lizenz m l
2u bearbeitende GEOmobile Installation: | pragram fies\geo mobis\ v - erst nach Speicher + von GEOmobile aktiv)
Gesintii [allgemein] | Geointini [Efassung] | Geointini (Grafi| | en | shen | Prismen sy |amm | oes | ast kst | Geoid l

sy Bezeichnung

1

4 KANALDECKEL

5 LATERNE

6 EINZELBAUM ST=@Stamm@ KR=@Krone@

WASSERSCHIEBER
GASSCHIEBER
MASTEN
HYDRANT(U)
SCHILD
AMPEL
GULLY
STROMKASTEN

[ | Y LA %[ e [ e ]|

Nachdem diese Einstellungen gespeichert und GEOmobile auf |hrem
Datenspeicher neu gestartet wurde, stehen diese Auswahllisten im Programm zur
Verfiogung.

So kann, z.B. das Feld ,SY" in einer Polarpunktberechnung | Punkt2von3

Berechnung angewdhlt und mit Hilfe der PunktCode: [Neubestimmung ~ ~| RH: 0,000
Listenauswahl Taste ([F3]) die hinterlegte |ZiekYsymboicode

Auswahlliste angezeigt werden. 11 - GASSCHIEBER »
N 1 15

_ ) , , 4 - KANALDECKEL
Im Anfang finden Sie eine Liste der Bemerls |, ceene .

.. . . SY:
unterstufzten Datenspeicher. Die Y |6-EINzELBAUM ST=@Stemm@ kR=_| |

; st i aST:
for |hr Gerdt ist dort LAY L) L

Auswahltaste KST: |12 - MASTEN
beschrieben. 115 - HYDRANT(U) ;
H L N S I o )

Uber den PC Verwaltungsprogramm standpunkt Zielpunkte’Absteckung‘Achsahsteck.‘
Schalter ,,GEOINT.INI [allgemein] >

Beziehung SY/ Bem"“ kann eingestellt werden, ob nach der Auswahl eines
Symbolcode auch die zugehdrige Bemerkung in das Bemerkungsfeld Gbertragen
wird.
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2.5.1 SY Auswalhlliste mit Anfragen
Als Besonderheit der SY Code Abfragen bietet GEOmobile die Mdglichkeit

Variablen abzufragen, die dann sofort in die Bemerkung Ubertragen werden.

Diese Funktion kann z.B. dazu genutzt werden, um B&ume die Stamm- und
Kronendurchmesser in der Bemerkung mit zu erfassen.

Tragen Sie dazu in dem PC Verwaltungsprogramm bei dem Symbol als
Bezeichnung eine (oder mehrere) Variablen in @ Zeichen ein.

EINZELBAUM ST=@Stamm@ KR=Q@Krone(@

Nachdem der entsprechende Symbolcode in GEOmobile aufgerufen wurde,

werden die enthaltenen Variablen in einem Fenster abgefragt und als
Bemerkung eingetragen.

Polarpunktberechnung . Punkt2von3 |
PunktCode: Neubestimmung ~| RH: 0,000

| Zielp

S.ymbolcode

&. 10 - WASSERSCHIE
W

11 - GASSCHIEBER

Bemer!

SY:

GST:
KST:

Standpunkt| Zielpunkte| Abstd

1

4 - KANALDECKEL
15 - LATERNE
6 - EINZELBAUM ST

Variablen ersetzen

-

| Zielpunkt | 5247
S:

bu bo by e X

12 - MASTEN Stamm: |.3 ‘
115 - HYDRANT(U - [~ — '
‘d Py ( ) Polarpunktberechnung \ Punkt 2 von 3

PunktCode: Neubestimmung ~| RH: 0000

25,362
325,8415

101,5248

e

Bemerkung: EINZELBAUM St=.3 Kr=12.5

SY: 6 ABM: SE:
GST: DESs: LEH:

KST: OA: \ :

4/ (b

X

Standpunkt Zielpunkte‘Absteckung‘Achsahsteck.‘




Programmstart

3. Programmstart

Der Start des Programms erfolgt durch Doppelklick auf das Icon (,, GEOmobile* auf
Ihrem Desktop oder durch Aufruf Uber ,,Start > GEOmobile" bzw. ,Start >
Programme > GEOmobile".

GES mabete

wird gestartet...

Version £ D0L%

3.1 Projektverwaltung

Nach dem Startvorgang wird zundchst der Name des zu bearbeitenden
Projektes abgefragt.

Projekte verwalten Projekt 88 won 118 In der Liste werden alle auf dem
" System gespeicherten
o6 7 06 2012 ':IUI:' [n]eu G'EOmo.biIe—Projek’re oufgel[s’re’r.
12127 DE:D?:EDIE - Die Sortierung erfolgt aufsteigend
19908 02.07 2012 b [olefinen nach dem letzten
12914 02.07 2012 & w Bearbeitungsdatum und  das
12207 02.07.2012 letzte (aktuelle) Projekt wird
12180 02.07.2012 [g] markiert.
12222 02.07.2012 [ | |#8 [Jdschen Durch Anklicken der
12232 03.07.2012 . A ekt
m 2.07.2012 F " [ulmbenennen figg?gg?f:ri ,,PrOjiléTrm b(Zjvig
Sortierung der Projekte entweder
@ schiieben nach aufsteigenden
Projektbezeichnungen oder
nach dem Anderungsdatum
erfolgen.

Durch die Liste der Projekte kann mit den Cursortasten A ¥ gelaufen werden.
Folgende Funktfionen stehen durch den markierten Buchstaben bzw. durch
Anklicken des Buttons zur Verfugung:
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[n]eu - Anlegen eines neuen Projekts
Nach Anwahl ist der Name des
neuen Projekts in einem eigenen
Fenster einzutragen und mit ZU
bestatigen.

neues Projekt anlegen

Projektname: l|

W

[oleffnen oder ENTER - vorhandenes Projekt laden

Diese Funkfion &ffnet das aktuell in der Liste gewdhlte Projekt und 1adt die Punkte
/ Messdaten in den Speicher.

Mit dem Offnen des Projekts wird automatisch der Berechnungsstapel MO1
geladen. Liegen zu einem Projekt mehr als eine Berechnungsdatei vor, erfragt
GEOmobile, welcher Stapel verwendet werden soll (siehe: Stapel verwalten).

[lInfo — Projektinformationen anzeigen

Diese Funktion zeigt in einem eigenen Fenster weitere Informationen zum
angewdhlten Projekt, wie Punktanzahl, Anzahl der Messstapel und
Berechnungen.

[Lloschen - Projekt I6schen

Nach Anwahl dieser Option erfragt
das Programm, ob das angewdhlte
Projekt mit allen Punkten und Loschen
Berechnungen geldscht werden soll.
Nach Bestatigung dieser mehrere Projekte auswahlen

Sicherheitsabfrage mit wird

das zuvor gewdhlte Projekt endgultig
geléscht!

Mdéchten Sie das Projekt '123ALKIS-
Demo' I6schen?

Abbrechen

mehrere Projekte Ioschen

Sollen verschiedene Projekte gleichzeitig geléscht werden, ist zundchst
IProjekte auswahlen| anzuklicken.

Es kdnnen dann in der Projektliste verschiedene Projekte markiert und mit
nach Bestatigung der Sicherheitsabfrage endgultig aus dem Speicher
geldscht werden.

Bitte beachten Sie, dass die Projekte unwiederbringlich auf dem Datenspeicher
geldscht werden!

[ulmbenennen - Projekiname dndern

Diese Funktion erlaubt das Umbenennen eines GEOmobile - Projektes. Nach
Anwahl erfragt das Programm den neuen Namen fUr das aktuell gewdhlte
Projekt.
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3.2 Projekt- und Systemeinstellungen

Nach dem Laden des Projektes wird zundchst das Fenster der
Projekteinstellungen angezeigt. Dieses umfasst fonf Reiterkarten
(Grundeinstellungen, GNSS, Polar, ...).

Die Anwahl der Reiterkarten erfolgt wahlweise durch die Tastenkombination ALT
<erster Buchstabe> (z.B. ALT L fUr Lagesystem) oder durch Anklicken der
gewunschten Reiterkarte.

3.2.1 Reiterkarte : Grundeinstellungen
<ndchste Neupunki-PNR>

Grundeinstellung | GNSS | Polar LST‘ ﬂST‘ In den Berechnungen kénnen in
” - den PNR - Feldern fOr
nichste Neupkt-Nr: .0 ~ 1 Neupunkfe optional
PNR-Inkrement: 1 automatisch  PNR  vergeben
: werden.

Vorw. Berechnung: |speichern v Diese Nummer wird automatisch
Bundesland: NW | inkrementiert; haben Sie jedoch
| z.B. zwischenzeitlich Neupunkte

| lerster 6rtl. Standpunkt: Punktcodes auswerten wieder entfernt, kdnnen Sie hier
angeben, welche PNR als

ndachstes vorgeschlagen

m— werden soll.
als Standard ‘ & OK @ Abbrechen

Optional kann im

Verwaltungsprogramm die Option ,,PNR/OA-Automatik: ein PNR-Bereich je
Obijektart* aktiviert werden.

Hiermit besteht an dieser Stelle die Mdglichkeit, fUr jede Objektart eine eigene
ndachste PNR zu definieren.

<PNR-Inkrement>
Nach der Berechnung bzw. Aufnahme eines Punktes wird zur letzten vergebenen
Punktnummer das hier eingestellte Inkrement addiert.

<Vorwahl Berechnung>

GEOmobile kann Berechnungen in den gewdhlten Berechnungsstapel speichern.
Bei den einzelnen Berechnungen finden Sie in der Uberschrift ein kleines
Diskettensymbol oder ein gekreuztes Diskettensymbol.

Durch Klick auf die Uberschrift kann gezielt fir einzelne Berechnungen das
Speichern ab- oder auch eingeschaltet werden. Mit Hilfe dieses Schalters wird
vorgewdhlt, ob die Speicherung per Default aktiv oder deaktiviert dargestellt
werden soll.

Hinweis polare Berechnungen und Daten von GNSS Aufnahmen werden
grundsatzlich gespeichert!

<Bundesland>
FUr landesspezifische Spezialfdlle (z.B. bei der Transformation)

<erster oril. Standpunkt: Punkicodes auswerten>
s. Beschreibung unter

10
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3.2.2 Reiterkarte : GNSS

Hier wird die gewunschte GNSS Antenne ausgewdhlt und die Grundeinstellungen
fur die Verbindung, die Einwahl in das Internet sowie der Korrekturdaten
voreingestellt.

<Antenne / SNR>
Wahlen Sie aus der Liste der

Grundeinstellung | GNSS | Polar

LST‘ ﬂST‘

verfGgbaren GNSS  Antennen- Antenne / SNR: ALTUS APS-NR3 v‘ 12345678

fypen Ihre Antenne aus. Schnittstelle: \W‘ ‘ konfigurieren I
Internet: Vodafone v

\ neu | bearbeitenl \ [6schen |

RTK Profil: (GEOSOFT1 v

 neu ‘ bearbeitenl \ [6schen |

Sonstiges: ‘ allgemeine Einstellungen l

als Standard \/ oK ‘ Abbrechen

Bitte Ubernehmen Sie die Seriennummer Uber den Bluetooth-Suchdialog oder
tfragen diese Nummer hdndisch ein. Wichtig in Zusammenhang mit Geo8 ist, dass
diese Seriennummer genutzt wird, um die korrekte <Antennenname>.INI im Geo8
Verzeichnis |\ Geo8\Parameter\ GPS-Protokolll zu finden!

Im Detail wird bei der Ubertragung der GNSS Messdaten nach Geo8 zundchst die
Seriennummer der GNSS Antenne aus dem GEOmobile Projekt gelesen. In den .INI
Dateien des 0.9. Geo8 Verzeichnisses wird anschlieBend die Datei gesucht bei der
die unter SerNr_Empfanger_Rover= eingetragene Nummer mit der Seriennummer
aus GEOmobile Ubereinstimmt und voreingestellt.

<Schnittstelle>
In der Auswahl stehen Ihnen die seriellen Schnittstellen Ihres Datenspeichers und
die Bluetooth - Schnittstelle zur VerfGgung.

Je nach Gerdt werden auch noch weitere Schnittstellen wie z.B. Funk unterstUtzt.

Im Regelfall erfolgt die Verbindung Uber die Bluetooth - Schnittstelle, die bei der
ersten Einrichtung konfiguriert werden muss. Wahlen Sie ,,Bluetooth* und klicken

auf |konfigurieren|

1
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Bluetooth - Verbindung

APS-3 21553

Geratewahl:

@) [Vlerbindung testen |§i  [S]uchlauf

\_ngluetooth-Kennung als Seriennummer eintragen

@ Abbrechen

& OK

-Schalten Sie Inre GNSS Antenne

ein
—Klicken Sie auf

-Wdahlen Sie aus der Liste der
verfugbaren Bluetooth Gerdéte
Ihre Antenne aus

—Klicken Sie auf
und geben falls

erforderlich den Bluetooth PIN
Code lhrer Antenne ein

—es  sollten die Meldung
»Vverbindung erfolgreich
hergestellt" angezeigt werden!

—Bestatigen Sie die Bluetooth Verbindung mit

Abhdngig von dem Gerdtetyp kdnnen gerdtesperzifisch weitere Anfragen
folgen. Lesen Sie hierzu bitte die Anleitung Ihres GNSS System!

<Internet>

GEOmobile unterstfzt den (Internetzugang konfigurieren
Empfang von GNSS . : Se——
Korrekturdaten Uber das NTRIP Profilname: T-mobile
Protokoll. Dazu bietet das

Programm die Mdglichkeit APN: internet.t-mobile
unterschiedliche Profile fUr die |pIN: 1234
Herstellung der o
Internetverbindung zu definieren |Benutzername:  t-mobile

und auszuwdahlen. Kennwort: tm
<Profilname>

Tragen Sie hier einen Namen des

Internet - Zugangsprofil  (z.B. " OK ‘ Abbrechen

Vodafone, ..) ein.

<APN>

In diesem Feld ist der APN (Access Point Name) lhres Mobilfunkanbieters

einzutragen.

<PIN>

Geben Sie die PIN Nummer lhrer SIM Karte ein.

<Benutzername> / <Kennwort>

Tragen Sie, falls erforderlich, den Benutzernamen und das Kennwort lhres

Mobilfunkvertrags ein.

Bei verschiedenen Anbietern ist die Eingabe nicht notwendig, so dass diese

Felder leer bleiben.

12
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<RTK — Profil> [NTRIP]
Nachdem der GNSS Empfdanger eine Verbindung zum Internet aufgebaut hat,
werden die Korrekturdaten von einem Server lhres Korrekturdienstanbieters

angefragt. Die fur diese NTRIP Anmeldung erforderlichen Parameter werden
Ihnen von lhren Korrekturdienst Anbieter zur VerfUgung gestellt.

Mit [neu] und |bearbeiten| besteht die Mdglichkeit unterschiedliche RTK Profile fur

z.B. kostenfreie / kostenpflichtige RTK Verbindungen anzulegen. Das jeweils

gewdhlte Profil wird dann bei der ndchsten Anwahl des Korrekturdienstes
benutzt.

RTK-Profil konfigurieren
Profilname: GEOSOFT1

Benutzername: ~ nk-BENUTZER

Kennwort: KENNWORT]
MountPoint: VRS_3_2G_.NW | ... |
IP - Adresse: 195.227.70.116

Port: 2101
Korrektursignal: RTCM V3.x >

& OK H Abbrechen

<RTK - Profil> [GSM - CSD]

Alternativ zum Empfang von Korrekturdaten Uber das Internet (NTRIP), bietet
GEOmobile auch die Mdglichkeit, diese Uber eine Wahlverbindung (GSM — CSD)
zu empfangen.

Diese ,dltere” Art des Empfangs von Korrekturdaten macht dort Sinn, wo
aufgrund von Mobilfunknetzeinschrédnkungen kein Internetzugang maoglich ist.

Voraussetzungen fir die Nutzung von GSM-CSD sind

1.) lhre GNSS Antenne muss den Empfang von Korrekturdaten Uber das
Verfahren GSM-CSD unterstUtzen.

Fragen Sie an unsere Hotline oder unter gmsupport@geosoft.de nach, ob
lhre GNSS Antenne diese Funktion unterstUtzt.

2.) lhre SIM Karte muss seitens lhres Leitungsanbieters fur die Nutzung der
Verfahren GSM-CSD freigeschaltet sein.

3.) Die Nummer lhrer SIM Karte wurde bei Ihrem Anbieter fUr Korrekturdaten
(z.B. SAPOS NRW) fUr die Nutzung von GSM-CSD Daten freigeschaltet.

4.) In GEOmobile wurde ein entsprechendes RTK Profil angelegt und
ausgewdahlt.

13
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Wahlen Sie dazu in der [RTK-Profil konfigurieren

Konfiguration des RTK Proﬁl Friikama: cosoft GSM 3.1
statt [Benutzername| die

Option . Telefonnr.: v 0228902967

Tragen Sie dort die vom

Korrekturdienstanbieter Korrektursignal: RTCM V3.x =
genannte Telefonnummer
und das Korrektursignal
ein.
‘f\/’} oK 1 X Abbrechen;

Bitte beachten Sie, dass diese Art des Empfangs von Korrekturdaten langsamer
als die NTRIP Verbindung ist. Die Zeitspanne von der Anwahl bis zum fixen kann
hierbei 2 Minuten Zeit in Anspruch nehmenl!

<Sonstiges : allgemeine Einstellungen>
Unter diesen Button finden Sie allgemeine Einstellungen fUr die GNSS Erfassung

<KQ prufen> GNSS: allgemeine Einstellungen
Stellen Sie hier ein, ob wdhrend der Eehlergrenzen: _
; iifen: hurPos.  [B
GNSS Messung die 2D Lage (nur Pos.) :::)':r:f;"'mrt_ °s =)
. o oy . . 0, m
oder dlg 3D Lage-und Hohenqualitat DOP priifen: [PDOP -
angezeigt werden soll. O —— 60
Einzelmessung im @: 0,030 m
fmax. KQ Wert> Elevationswinkel: 10 Grad
Uberschreitet die Koordinatenqualitét Hohenoffset: 0,000 m
einer Epoche wdéhrend der Messung v Messung nach ‘15 Epochen beenden
eines Punktes den hier eingestellten Transform. Satz:  [ohne Trafo v | | Info_|
Wert, meldet dies GEOmobile nach der o oK Abbrechen

Messung und bietet das Verwerfen
des Datensatzes an.

<DOP> prufen>
Stellen Sie hier ein, ob wdhrend der GNSS Messung der DOP Wert der Lage
(HDOP) oder des Punktes (PDOP) angezeigt werden soll.

<max. DOP Wert>

Uberschreitet der DOP Wert einer Epoche wé&hrend der Messung eines Punktes
den hier eingestellten Wert, meldet GEOmobile dies nach der Messung und bietet
das Verwerfen des Datensatzes an.

14
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<Einzelmessung im 0>
Bei dieser Funktion handelt es sich um eine von

GEOSOFT entwickelte Funktion zur Verbesserung
der GNSS Genavigkeit, indem stark vom Mittel
abweichende Epochen als ,,AusreiBer” erkannt
und eliminiert werden.

GEOmobile pruft nach Messung der eingestellten
Epochenzahl, ob sich alle Epochen innerhalb des
hier eingestellten Kreises um das Mittel aller
Epochen befinden. Ist das nicht der Fall, werden
die auBerhalb liegenden Epochen geldscht und | S
automatisch ohne einen Eingriff des Benutzers
nachgemessen.

Auf dem Startbutton wird wahrend der Nachmessungen ... statt der Epochenzahl
angezeigt. Nach Abschluss der Nachmessung wird der Vorgang wiederholt, bis
sich alle Epochen in dem eingestellten Genavigkeitsbereich befinden.

<Elevationswinkel>
FUr die Bestimmung der Punkte werden nur Satelliten benutzt, die Gber dem hier
eingestellten Elevationswinkel (z.B. 10°) liegen.

<Hohenoffset>

Tragen Sie in diesem Feld ein evil. vorhandenes Hbhenoffset zwischen
Antennenverschraubung und dem Hbéhenreferenzpunkt der Antenne ein (in m).
Dieses Feld kann auch benutzt werden, wenn GNSS Messung und
Tachymetermessung zeitgleich mit einem Prismenstab ausgefUhrt werden und
dazu der GNSS Empfdanger auf dem Prisma montiert wird. Tragen Sie in diesem
Fall als ,,Hohenoffset" die HOhe lhres Prismas ein.

<Messung nach xxx Epochen beenden>

Ist diese Option aktiviert, werden nach Auslésen einer Messung die Epochen (1
Epoche = 1 Sekunde) hochgezdhlt und bei Erreichen der Epochenanzahl die
Messung automatisch beendet.

Ist diese Option nicht gesetzt, muss die Messung nach dem Start ebenfalls durch
Klick wieder beendet werden.

<Transformationssatz>

Optional k&dnnen die per GNSS ermittelten ETRS-Koordinaten direkt z.B. nach GK
transformiert im Punktspeicher abgelegt werden. Wdahlen Sie hierzu den zu
verwendenden Transformationssatz aus (siehe: ).

<als Standard>
Durch Anwahl dieses Buttons werden die aktuell eingestellten Parameter fUr alle
folgenden, neuen Projekte als Default benutzt.
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3.2.3 Reiterkarte : Polar

<Tachymetertyp> , Qrundeinstellung‘GﬂSS Polar LSTI ﬂST‘

Wdahlen Sie aus der Liste lhren

Tachymetertypen. Tachymetertyp: ;Leica TPS1100 Serie |
Schnittstelle: |Bluetooth v

<Schnittstelle> Bluetooth konfigurieren

Wdahlen Sie aus der Liste den ‘

Anschluss des Tachymeters an Lin. Exz. Art: LExz. schrég ¥

Ihrgn Datenspeicher. . Sollwertabsteckung: 1Hz anfahren v

Bei der Auswanhl ,,Bluetooth® wird :

ein weiterer Button zur Suche und

Konfiguration der Bluetooth -

Verbindung angezeigt. als Standard & OK Abbrechen

Weitere Informationen zZur
Bluetooth Konfiguration finden Sie im Anhang dieser Anleitung.

<Lin.Exz. Art>
Definiert, wie lineare Exzentren anzuwenden sind

<Lexz. Schrdg>
Additionskonstante zur gemessenen Schragstrecke. Die HShe des Zentrums
weicht von der des Exzentrums ab.

<Lexz. Horizontal>
Der Wert des Exzentrums wurde horizontal gemessen. Die Hohe des Zentrums und
des Exzentrums sind identisch. Der Zenitwinkel wird entsprechend umgerechnet!

<Lexz. Schr&g (x)>
Wie <Lex. schré&g>, allerdings gilt das Exzentrum nicht nur fur den aktuellen Punkt,
sondern bleibt bei der Aufnahme fUr die folgenden Punkte bestehen, bis es
zurUckgesetzt wird!

<Sollwertabsteckung>

Bei Tachymetern mit Servoantrieben kann ein Absteckpunkt bei der polaren
Absteckung angefahren werden. Mit diesem Schalter wird entschieden, ob nur
die Horizontalrichtung angefahren werden soll, oder ob bei Punkten mit Héhen
auch der Zenitwinkel vom Tachymeter eingestellt wird.

<Hz anfahren>
Es wird die Horizontalrichtung des Absteckpunkt angefahren. Der Zenitwinkel
bleibt wie aktuell eingestellt.

<Hz + V anfahren>
Es wird die Horizontalrichtung und der Zenitwinkel fir den Absteckpunkt
berechnet und an das Tachymeter Gbergeben / angefahren.

<als Standard>
Durch Anwahl dieses Buttons werden die aktuell eingestellten Parameter fUr alle
folgenden, neuen Projekte als Default benutzt.
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3.2.4 Reiterkarte : Lagesysteme

Qrundeinstellung‘GﬂSS‘Eolarl LST‘ ﬂST‘ <q!(1- Laqe.svstem>. ‘
" Wdahlen Sie aus dieser Liste das

489 '} aktuelle Lagesystem.
Die Suche der Altpunkte und die

akt. Lagesystem:

optionale LST: Auswahl ‘
Berechnung der Neupunkte
AbbVorschrift: UTM ~ erfolgtin diesem Lagesystem!
‘ mittl. Rechtsw.: ’ 314 Erdradius: 76382 <hinzu>
‘ mittl. Gel.Hohe: ‘ 26,92 Fakt:  1,0000208 FOgt ein weiteres Logesys’rqm aus
der Liste der zur VerfGgung
Fehlergrenze: NRW ab 1996 " stehenden Lagesysteme (siehe:
Eingabehilfen fur Auswahlfelder)
‘ als Standard & OK @ Abbrechen diesem Projekt hinzu.

<loschen>

L&scht ein Lagesystem aus der Liste der Lagesysteme im aktuellen Projekt.

Das Ldschen ist nur méglich, wenn diesem Lagesystem noch keine Punkte
zugeordnet sind!

<optionale LST>

Die Suche der Alipunkte erfolgt im aktuell gewdhlten Lagesystem. Bei
Vermischung von Lagesystemen kdnnen die ,sekunddren® Lagesysteme Uber
den Button ,,Auswahl* als ,,optionale LST* ausgewdhlt werden.

Die Altpunktsuche prUft in diesem Fall, ob ein gesuchter Punkt im ,akt.
Lagesystem* vorhanden ist. Falls nicht wird die Liste der ,,optionalen LST* von links
nach rechts durchsucht.

<AbbVorschrift>

Wahl der Abbildungsvorschrift zur Berechnung des MaBstabsfaktors im
gewdhlten Lagesystem.

Mégliche Auswahlen sind <GK> / <UTM> bzw. <lokal> (= keine Reduktion)

<Erdradius>
Wird zur Berechnung des MaBstabs bendtfigt und wird Uber die GEOmobile
Parameterdatei eingestellt.

<Mittlerer Rechtswert>

Angabe des mittleren KM Abstandes des Messgebiets zum Meridian. Dient der
Berechnung des MaBstabsfaktors. Es handelt sich dabei um die 4.-6. VK Stelle des
Rechtswertes Ihrer Koordinaten (z.B. 32525123,123 — 525 KM).

Uber den Button kann ein gemittelter Rechtswert aus allen im Speicher
befindlichen Koordinaten des aktuellen Lagesystems berechnet werden.

<Mittlere Gelandehohe>
Angabe einer mittleren Geldndehdhe fUr das Messgebiet.

<Faktor>
Anzeige des gerechneten MaBstabsfaktors fUr das aktuelle Lagesystem.

<Fehlergrenze>
Auswahl einer Fehlergrenze
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3.2.5 Reiterkarte : Hohensysteme

<akt. Hohensystem>

Wahlen Sie aus dieser Liste das
aktuelle Hohensystem. Die Suche
der Altpunkte und die
Berechnung der Neupunkte
erfolgt in diesem Hbhensystem.

Die Liste der H6hensysteme wird
Uber das GEOmobile
Verwaltungsprogramm erstellt und
verwaltet!

Grundeinstellung ‘ GMSS‘EoIar‘ I_.ST‘ ﬂST‘

akt. Hohensystem:
Beschreibung:

Undulationstabelle:

7o &

NHN2016 (170)

INW_NHN2016

als Standard

o oK

’ Abbrechen

<Beschreibung / Undulationstabelle>
GemdB den Einstellungen im GEOmobile Verwaltungsprogramm wird die hinterlegte

Beschreibung und die zugeordnete Undulationstabelle angezeigt.

Sobald dem gewdhlten Héhensystem eine Undulationstabelle zugeordnet
wurde, werden die ellipsoidischen Hohen der GNSS Antenne bei der Erfassung
automatisch in die Arbeitshéhe umgerechnet.

<als Standard>

Durch Anwahl dieses Buttons werden die aktuell eingestellten Parameter fUr alle
folgenden, neuen Projekte als Default benutzt.
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4. Meniiebene anwahlen

GEOmobile stellt zwei MenuUebenen (Berechnungen und Verwaltung) zur
VerfGgung.

Der Wechsel zwischen den MenUebenen erfolgt durch die Cursortasten «»
oder durch Anklicken des <« » Symbol oben rechts in der MenUleiste.

Innerhalb der MenUebenen kann mit Hilfe der Cursortasten A ¥ ein MenUpunkt
angewdhlt und mit ENTER aufgerufen werden. Des Weiteren kann ein MenUpunkt
durch Eingabe der angezeigten MenUpunktnummer + ENTER oder durch
Doppelklick mit dem Stift aufgerufen werden.

Neben den MenUpunkten finden Sie auf dieser Seite eine Angabe Uber das
aktuelle Projekt, der enthaltenen Punktanzahl und Uber das gewdhlte Lagen-
und H6hensystem.

Das untenrechts dargestellte Batteriesymbol gibt den Ladezustand der Akkus am
Datenspeicher an.

GEOmobile Tablet stellt die eine Piktogramm Ansicht der MenUebenen zur
VerfGgung zwischen denen per ,,Wisch" umgeschaltet werden kann.
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5. Ubersicht der Menipunkte der
,Berechnungen® Ebene

d GEOmobile - Berechnung

1 - Punktverwaltung (Eingabe, Ausgabe)
2 - orthogonale Punkte rechnen / abstecken
3 - polare Punkte messen / abstecken

4 - GPS Punkte messen / abstecken

5 - Flachenberechnung

6 - Schnitt, Geraden

7 - Schnitt, Gerade-Kreis

8 - Schnitt, Kreis-Kreis

9 - Kreisbogenberechnung

10 - Helmerttransformation

11 - Richtungswinkel und Entfernung

12 - Dreiecksberechnungen

13 - Taschenrechner

Punkte: 21 LST: 489

Projekt: gpsi812 (.MO1) HST: 100 hig%
(Menuubersicht GEOmobile)

T e %
A NG
o—Lo—eo o~ e %
Punktverwaltung Orthogonal Polare Punkte GNSS Punkte
JFER | "< ||
® ¢ [ °
Flichenberechnung Geradenschnitt Kreis-Geradenschnitt Bogenschnitt
> . ‘
/ e 4‘&;
Kre.i:l.mgen Transformation Streckenkontrolle Dreiecksberechnung
Taschenrechner
Punkte: 201 LST: 489
Projekt: . 100% |
rojekt:  16999_Autograf (MO1) HST: 170

(Menuubersicht GEOmobile Tablet)
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5.1 Grundsatzliches zu den Berechnungsprogrammen

In GEOmobile ist der grundsatzliche Aufbau der Berechnungsprogramme
identisch. Auf dieser und den folgenden Seiten werden wichtige Abldufe der
Berechnungsprogramme erldutert.

5.1.1 Speicherung in den Berechnungsstapel

GEOmobile ist in der Lage die Ans&tze aller Berechnungen als Stapel zu speichern.
Dieser kann in GEOmobile neu ausgewertet und /oder an unser
Berechnungsprogramm Geo8 zur weiteren Auswertung / Dokumentation
Ubergeben werden.

Sie erkennen das aktivierte,

k=1 ©) orthogon. Kleinpunkte Liniendefinition . 4 tomatische Speichern einer
A.Pkt | 250118 821,590 897,890 Berechnung an der Diskette mit

grinem Haken oben links in der
Uberschriftenzeile.

In bestimmten Fdllen ist es nicht [ &) erthogon. Kleinpunkte Liniendefinition
gewunscht eine Berechnung, z.B. [apkt | O

eine orthogonale Absteckung zur

Kontrolle von LinienmaBen, zu speichern.

In diesem Fall kann die Speicherung durch Klick auf die Uberschrift ausgeschaltet
werden. Der erneute Klick aktiviert wieder usw.

Wichtig ! Die Programme ,,polare Punkte messen / abstecken” sowie
+GNSS Punkte messen / abstecken” speichern grundsatzlich
alle Ansatze!

Hinweis Unter Verwaltungsebene > Projekt- &
Systemeinstellungen > Grundeinstellungen finden Sie
den Schalter ,Vorwahl Berechnung". Dort kédnnen Sie die
Default - Einstellung des Speichern — Symbols projektbezogen
voreinstellen.
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5.1.2 Punktsuche innerhalb der Berechnungen

GEOmobile verwaltet pro Punkt und Lagesystem einen Altpunkt der per
Datenaustausch vom PC oder durch Punkteingabe eingegeben wird.

Im GEOmobile erzeugte Punkte werden im Speicher grundsdtzlich als Neupunkt
eingefUhrt. Sollte zu dem vergebenen Punktkennzeichen bereits ein Altpunkt im
Speicher vorliegen, werden die Differenzen zwischen Ali- und Neupunkt
angezeigt, es bleiben BEIDE Punkte im Speicher und stehen bei Berechnungen
auch beide zur VerfGgung!

Nach Eingabe einer Punkthummer sucht GEOmobile diese im Punktspeicher des
aktuellen Lagesystems. Wird das eingegebene Punktkennzeichen exakt
gefunden, zeigt GEOmobile die Koordinaten in gekUrzter Form rechts neben der
Punkthummer an.

~Kurze" Punkinummernsuche Punkt wahlen
Wird der Punkt nicht gefunden, |Punktnumme :
sucht das Programm Punkte, [eireelycrnhb PRt ki rs e
deren Punktkennzeichen mit |A 25572208301113 2522091,800 5708273,220 177
dem eingegebenen
Punktkennzeichen enden.

In dem Beispiel rechts wurde in
der Berechnung das

Punktkennzeichen 1113 Gg: = AKBS":f D?;gf 31005

GEOmobile findet nun zwei () alle Punkte —
Punkte, deren Punktkennzeichen g gefierte Punkte F oK &) Abbrechen
mit 1113 endet und stellt diese in
einer Auswahlliste dar.

Beginnt die Punktnummer mit einem A in schwarzer Farbe, handelt es sich bei
dem angezeigten Punkt um einen Altpunkt.

Beginnt die Zeile mit einem rofen N, wurde dieser Punkt in GEOmobile neu
bestimmt.

Innerhalb dieser Liste kann nun die gewunschte Nummer ausgewdhlt und mit
in die Berechnung Ubernommen werden.

<alle Punkte / gefilterte Punkte>

Diese Auswahl wird mit ,,gefilterte” Punkte vorgeschlagen und stellt die Punkte
dar, die mit dem eingegebenen Teil des Punktkennzeichens enden.

Bei ,alle Punkte" werden alle verfGgbaren Punkte des aktuell gewdhlten
Lagesystems angezeigt und es kann der gesuchte Punkt aus dem gesamten
Punktverzeichnis gewdahlt werden.
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Sonderfall: kein Punkt gefunden

Punkt 12345 nicht vorhanden!

Wird ein Punktkennzeichen
eingegeben zu dem kein Punkt
im Punktspeicher oder keine
Lagekoordinate im  aktuellen
Lagesystem vorliegt, erscheint die
links dargestellte Meldung.

In diesem Fall ist das ggdf.
fehlerhaft eingegebene
Punktkennzeichen zu korrigieren
oder der Punkt in der
Punktverwaltung mit  seinen
Koordinaten zu erfassen.
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5.1.3 Anzeige von Koordinaten und Zusatzinformationen der
Ausgangspunkte

Nachdem in einem Berechnungsprogramm eine Punkthummer eingegeben
wurde, zeigt GEOmobile hinter der eingegebenen Punkinummer die letzten
Stellen von Rechts- und Hochwert an.

Optional (siehe: Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. , Schalter
+PNR-Felder: ... statt Koordinaten anzeigen®) kénnen auch Genauigkeitsstatus
(GST) und Objektart (OA) ODER Herkunft (DES) und Objektart (OA) angezeigt
werden.

Hgnqehlltr es . Sii:‘ bei (;Iem k1 & orthogon. Kleinpunkte Liniendefinition
gewdhlten un um einen

. 4711 070,263 276,970
Altpunkt, erfolgt die Darstellung
der Koordinaten in schwarzer
Farbe.

Bei in GEOmobile neu bestimmten oder gemittelten Punkten werden die
Koordinatenwerte dagegen in roter Schrift dargestellt!

k1 & orthogon. Kleinpunkte Liniendefiniton  Wurde die Darstellung von GST

25572208100013 E ;o bzw. DES und OA gewdnhlt, erfolgt

die Anzeige in der hinterlegten
2ss7220e200817 (N GrenePt g (z.B. grin = gute Qualitat,

gelb = grenzwertig, rot =

schlechte Qualit&t) dargestellt.

Durch Klick auf den Rechts- oder

Punktdetails (Altpunkt) Hochwert bzw. auf die Felder

PNR:250118 SY:

: ; Genavuigkeitsstufe /
DA L2 At Abmarkungsart werden weitere,
LST:489 GST: detailierte  Informationen  zu
KST: DES: diesem Punkt angezeigt.

¥:32520821,590
X:5705897,390 Auch in diesem Dialog werden
HST: : Altpunkte und in GEOmobile neu

berechnete Punkte durch
schwarze bzw. rote Darstellung
der Koordinaten unterschieden.

(#®) Koordinaten anzeigen
O GST [ OA anzeigen
() DES | OA anzeigen

In diesem Fenster kann auch
zwischen der Darstellung der
Koordinaten, GST / OA und DES /
OA umgeschaltet werden.

Die gewdhlte Darstellung bleibt dann dauerhaft bis zur n&chsten Anderung fur
alle Projekte erhalten.
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5.1.4 grafische Anwahl von Ausgangspunkten

grthogon. Kleinpunk
250113

Vor den Eingabefeldern der Punktnummern befindet ey
sich ein Button mit der Information, um welche Art von 1@

Punkt es sich handelt (bei ortho. Kleinpkt z.B. [A.Pki] und

[E-Pc).

Durch Klick auf den jeweilligen Button 6ffnet sich das Grafikfenster von GEOmobile.

230121

Ablaufbeispiel anhand einer orthogonalen Berechnung

1.) In der Berechnung auf |A.Pki|" klicken

=7 In der Grafik kann nun gezoomt
und verschoben werden.

Uber Einstellungen)
(WerkzeugschlUssel) besteht die
Moglichkeit, Punkthummern
neben den Punkten
einzublenden.

4

(X <08

Durch Klick in die Grafik wird der
néchste Punkt gesucht und die
Nummer  des gefangenen
Punktes unten links angezeigt.

PNR: A 323095699063095 (ABM: 1000) (GST:

Abhé&ngig vom Berechnungsprogramm wird auf dem [Bestétigungsbutton|

(grGner Haken) angezeigt, um welchen Punkt es sich bei der aktuellen Auswanhl
handelt (z.B. ,,A" = Linienanfangspunkt).

2.)Anfangspunkt in der Grafik anklicken und mit bestatigen.
.ﬁw

Ist der Punkt als Alt- und Neupunkt

vorhanden, erscheint opfional

noch eine Abfrage, welcher der

beiden Punkte gewadhlt werden

soll (s. Werkzeugschliissel >
,Alt/Neu Vorwahl").

»

«x|<[olo8)

Nach der Anwahl des Endpunktes
wird automatisch eine Linie zum
Anfangspunkt gezogen.

[PNR: A 323095699063077 (ABM: 1000) (GST:

3.)Endpunkt in der Grafik anklicken und mit Ew bestatigen
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4.)Das Grafikfenster wir
geschlossen und die gewdhlten
Punkte im
Dialog der orthogonalen

Kleinpunktberechnung als
Anfangs — und Endpunktnummer
angezeigt.

Der Cursor springt in das Feld zur
Eingabe des AnlagemaBes.

Hinweis

= .4 orthogon. Kleinpunkte

Liniendefinition

AMass: | | seitl.: 0
EMass: 0 seitl.: 0
gerEM: 10,000 AsErl: 0,04
AsIst: 0,000
’ zur Neupunktseite wechseln
Linie Neupunkte‘ Absteckung’

Weitere, detaillierte

Informationen zur

Bedienung des

Grafikfensters finden Sie unter .
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5.1.5 Berechnung von Neupunkten : Auswahlschalter ,Punktcode*

Mit Hilfe des Schalters | & orthogon. Kleinpunkte | Punkt1von2 |

»Punktcode” wird entschieden, PpunktCode: [Neubestimmung By
wie der Punkt bei der Auswertung  inie: 3 [EEmE 1 2
behandelt werden soll. ~|Absteckung
Y. |ignarieren 5710803,019

[Mpkt | 22

SY: ABM:

GSI: DES:

T e—

In allen Berechnungen, die

Neupunkte erzeugen, stehen
mindestens folgende Auswahlen l < | | > | H“I: | 1 ~ ‘

zur VerfOgung: Linie | Neupunkte | Shsteckung |

<Neubestimmung>

Der Punkt wird anhand seiner Bestimmungselemente neu berechnet und seine
Koordinaten gemdB der Tabelle in den Punkispeicher von GEOmobile des
aktuellen Lage- / Hohensystems gespeichert.

Punkt im Speicher vorhanden? |Punkt speichern als ...

Nein - Neupunkt im Punktspeicher

Ja, als Altpunkt - Koordinatendifferenzen zwischen Alt- und
Neupunkt werden angezeigt
- Neupunkt im Punktspeicher

Ja, als Neupunkt - Koordinatendifferenzen zwischen den
Neupunkten werden angezeigt

- ggof. gemittelt als Neupunkt im
Punktspeicher

Ja, als Alt- und Neupunkt - Koordinatendifferenzen zwischen den
Neupunkten werden angezeigt

- Koordinatendifferenzen zwischen dem
Mittel und dem Altpunkt werden angezeigt
- ggof. gemittelt als Neupunkt im
Punktspeicher

<lgnorieren>
Es werden die Bestimmungselemente gespeichert und bei der Ubergabe der

Messwerte an GEO8 auch Ubergeben.
Dieser Datensatz hat aber keinen Einfluss auf die Berechnung und es werden
auch keine Koordinaten berechnet oder gegentbergestellt!

<Kontrollpunkt> (optional)

Hiermit werden bei einer Auswertung Differenzen zu ggf. vorhandenen Alt-
und/oder Neupunkten ausgegeben. Ansonsten gleicht das Verhalten dem
Punktcode ,Ignorieren*.

Dieser Punktcode ist optional und wird nur dann angeboten, wenn dieser zuvor
im PC Verwaltungsprogramm aktiviert wurde.
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5.1.6 Berechnung von Neupunkten

Belegung von Zusatzinformationen / Navigation

Nachdem die Bestimmungselemente eines Neupunktes eingegeben wurden,
erfolgt die Berechnung der Neupunktkoordinaten.
Mit ENTER oder TAB gelangen Sie zur Abfrage der Neupunktnummer.

k& orthogon. Kleinpunkte | Punktiven2 | /i ENTER oder werden die

PunktCode: [Neubestimmung - | folgenden Felder SY, ABM, GST
Linie: seitl.: -3,58 usw. durchlaufen.
Y:  32314116,953 X 5710818,012
N. Pkt | 250317 k1 & orthogon. Kleinpunkte | Punkt1von2 |
sy: ABM: P-UI:IthOde: Neubestimmung  ~ |
GST: DES: Linie: [Abmarkungsart Lzllé]
1000 - Marke, allgemein ap
3 A: % |
e e [Grenepk 1100 - Stein =

Stein, Grenzstein

| < | | b 4 I IE'IJI':| I E SY: |1111 - Lochstein
= GST: |1112 - Yermessungspunktstein
L|n|e| ueupunkte| gbsteckung| Ks;' 1120 - Unbehauener Feldstein z
=" |1130 - Gemeinde- und Waldgrenzstei :|
In diesen Feldern steht mif B r1131-Gemeindegrenzstein =
(Auswahlliste) oder indem die T e
FeldﬁbeschrifTLﬁmg per Klick _(z.B. SY Linie| Neupunkte gbsteckung|
anklicken) eine Eingabehilfe zur
VerfGgung, die es erlaubt eine Liste
mit zuldssigen Belegungen und einer Bemerkung zu durchlaufen.
Nach Bestatigung einer Zeile mit wird der Wert in das Eingabefeld
Ubernommen.

Weitere Informationen zur Belegung der Eingabehilfen finden Sie im Kapitel
,Bedienung des Programm*

Punkt speichern
Sobald alle gewUnschten Informationen eingetragen wurden wird der

Punkt durch [ENTER| auf bzw. Anklicken des —BUT’rons gespeichert.
In der Uberschrift wechselt die Anzeige von ,,Punkt 1 von 1" auf ,,Punkt 2 von

2" und der Eingabefokus steht wieder im Feld , Art”. Es kann nun der ndchste
Punkt z.B. in derselben orthogonalen Linie berechnet oder abgesteckt werden.

=

Navigieren

Solange das Berechnungsprogramm nicht verlassen wurde, kann £ S
mit durch die bereits berechneten Punktansatze gelaufen und
dort nochmal editiert werden. Durch Anderungen werden sofort
die Punktkoordinaten des betroffenen Punkt neu berechnet.

|_PunktSvon5 | Durch Klick auf diese Anzeige kann sehr komfortabel zum
Ersten / Letzten oder einen beliebigen Punkt innerhalb der
Berechnung gewechselt werden.

Der Loschbutton x dient dazu einen Punkt aus der Liste der berechneten
bzw. ~ abgesteckten Punkte zu I6schen.
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Genavigkeitsstufe

Wurde bei einem Neupunkt nicht explizit ein Wert in das Feld GST eingetragen,
wird die Genauigkeitsstufe anhand der Ausgangspunkte bestimmt (d.h.
Linienanfangspunkt, Anschlussziele etc.).

Der Neupunkt erhdlt schlieBlich den Wert mit der geringsten Genauigkeit.

Die ermittelte Genavuigkeitsstufe wird dann nicht in der Berechnung selbst,
sondern nur im Punktspeicher eingetragen, so dass diese auch bei zukinftigen
Auswertungen stets neu ermittelt wird.

5.1.7 Verlassen von Berechnungen

Innerhalb der Berechnungen wechselt das Programm durch 1 x auf das erste
Eingabefeld der Berechnung. Beim zweiten wird die jeweilige Berechnung
verlassen und das HauptmenU angezeigt.

Hinweis Wird beim Verlassen der Berechnung in der Uberschrift die Diskette
mit grinen Haken angezeigt, erfolgt eine Speicherung der
eingegebenen Ansdtze in den aktuellen Berechnungsstapel
(MOT1...)

kL) orthogon. Kleinpunkte Liniendefinition

APkt | 250118 821,590 897,890
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5.2 Punktverwaltung [ 1]

In der ,,Punktverwaltung" werden vorhandene Punkte mit Inren Koordinaten und
Punktzusatzinformationen gelistet. Bestehende Punkte kdnnen gedndert, ergdnzt
oder auch geldscht werden.

Nach Anwahl werden alle Punkte sortiert mit |hren Koordinaten als Liste

dargestellf.
Punktliste [LST 489] Punkt 219 von 720
PNR von rechts suchen: | | Uberschrift Punktliste [LST xxx]
Anzeige des aktuellen
Lagestatus

A 323135710003111 32313975292 5710669457
A 323135710003112  32313997,699  5710681,515
A 323135710003113  32313998,280  5710683,761
A 323135710003134  [32313971,709 |5710700,068
A 323135710003141  32313991,150  5710604,760
A 323135710003189 32313993462  5710810,881
A 323135710003190  32313995,608 5710803,716
A 323135710003191 32313995482  5710803,681

Spalten PNR /Y / X / GST
Anzeige der  Punkte mit
Koordinaten in Listenform.
Altpunkte (= vom PC
Ubertragene oder eingegebene
Punkte) werden schwarz mit

H o rie | - M/ schlieBen einem A dargestellt.
Neupunkt (= in GEOmobile neu bestimmte Punkte) werden rot mit einem N
dargestellt.

<PNR von rechts /links suchen>
Nach Eingabe der letzten Stellen eines Punktkennzeichens wird die Punkt Liste
eingeschrankt.

Durch Klick auf PNR von xxx suchen| kann zwischen der Filterung der
Punkthummern von rechts oder links umgeschaltet werden.

Beispiel

PNR von rechts suchen 123 — listet Punkte, die mit ..123 enden

PNR von links suchen 325255710 — listet Punkte, die mit 325255710..
beginnen

Cursortasten A ¥
Navigation durch die Punkiliste

Taste [F] oder Button [Filter]
Mit Hilfe des —Bu’r’rons kann die Liste der angezeigten Punkte anhand der

Punktnummer, des Lagestatus usw. in einem eigenen Dialog eingeschrdankt
werden.

Hinzu / +

Offnet den Dialog zur Eingabe eines neuen Punktes

Loschen / X

Léscht den gewdhlten Punkt. Ist ein Filter gesetzt, erscheint vorab die Frage, ob
nur der aktuell ausgewdhlte Punkt oder alle Punkte im aktuellen Filter geléscht
werden sollen.
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5.2.1 Punktverwaltung, Detailansicht

Punkte verwalten
PNR: 323145710003139 SY:

DA:  [GrenzPkt~| ABM: 1700

LST: 489 ~ | GST: 2100
KST: 1000 DES: 1020

¥Y: 32314084,976
X:  5710646,615

HST: ~| 2: o000

Punkk 1419 von 1702 1 Lage 0 Héhen

N VYA

Eunktdaten| Lagen| ijﬁhen| graﬁk|

5.2.2 Navigation durch vorhandene Punkte

<« » [Cursor oder Button]
Wahlt den vorherigen / ndchsten Punkt

POS1 / ENDE [Tastatur]
Wanhlt den ersten bzw. letzten Punkt im Projekt.

Stehen diese Tasten auf der Tastatur Ihres Datenspeichers nicht zur Verfugung,
besteht die Modglichkeit durch Klick auf die Anzeige ,,Punkt ... von ..." den Dialog

,Punkt suchen / navigieren* aufzurufen. Durch Klick auf |erster Punkt| oder letzter]
wird der gewunschte Punkt in der Punktverwaltung angezeigt.

Punkt suchen

Durch Klick auf die Anzeige ,,Punkt ... von ..." wird der Dialog ,,Punkt suchen /
navigieren" aufgerufen. Dort kann ein Punktkennzeichen oder der rechte Teil
eines Punktkennzeichens eingegeben werden. Nach wird  der
entsprechende Punkt in der Punktverwaltung angezeigt.

Im Gegensatz zum weiter unten beschriebenen Punkffiter wird durch die

Funktion ,,Punkt suchen" die Anzeige der Punkte nicht eingeschrankt.

ALT (P)unkidaten / ALT (L)agen / ALT (H)ohen / ALT (G)rafik [Tastatur]
Wahlt die entsprechende Reiterkarte.
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Punkffilter (Fernrohr) | m Punktfilter
DlenT dem Suchen bzw. |S1 von PNR: PMR suchen |
Filtern von Punkten.

bis PNR: PNR suchen I

Es kann nach PunkTpummer LST: - HST =
und/oder verschiedenen ¢ oA P
Punktfeldern gesucht werden. —_— —_— —_—
GST: KST: DES:
]Alt- und Neupunkte zeigen - \

<Alt- und Neupunkte zeigen>

Mit  dieser Auswahl kann die
Suche auf Altpunkte, Neupunkte
oder auf Alt-und Neupunkte | Filter leeren o oK @ Abbrechen
eingeschrankt werden.

@nur aktuell eingestellte LSTs
E]genaue Entsprechung

<nur aktuell eingestellte LSTs>

Ist diese Option gesetzt, werden nur Punkte angezeigte, die Uber eine Lage im
aktuellen Lagesystem verfugen.

Die Wahl des aktuellen Lagesystems erfolgt in den Systemeinstellungen unter LST.

<genave Entsprechung>
Mit dieser Option wird entschieden, ob nur Teile der gesuchten Punktattribute
Ubereinstimmen mussen oder ob der gesuchte Wert exakt Ubereinstimmen muss.

Beispiel

nicht genaue Entsprechung SY=12 — es werden Punkte mit SY =12, 123, 412
Usw.

genaue Enfsprechung SY=12 — eswurde nur Punkte mit SY=12 gefiltert

Zum Deaktivieren eines Filters wdhlen Sie erneut und klicken dann auf
Filter leeren.

5.2.3 Loschen von Punkten innerhalb des Punktfilters

Nach dem Setzen eines
Punkt 9800055 Punkftfilters besteht die

ODER Méglichkeit durch den

Button den aktuell angewdhlten
alle Punkte im Filter (79 Punkte) Punkt oder den gesamten
|6schen? Punkffilter zu 16schen.

Punkt 9800055

alle Punkte im Filter

Abbrechen

Nach dem Verlassen der Punktverwaltung wird der Filter automatisch
zurUckgesetzt!
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.";'

/g 5.2.4 vorhandenen Punkt andern

Punkte verwalten Wahrend des Navigierens durch

PNR:  EEBl= SY: die Punkte kbnnen keine
DA: |[GrenzPkt ~| ABM: 1000 Anderungen an den
Datenfeldern vorgenommen

LST: |489 ~| GS werden. Zum Andern eines
KST: DES: 4000 Punktes ist der gewUnschte Punkt
anzuwdhlen und dann das

il

=]
5

32314082,030

b i " .
X: 5710783,330 Edl’f|e.ren mit  dem @ ZU
| akfivieren.
HST: ~| 2 o000 &
Punkt 1070 von 1702 1 Lage 0 Héhen Die Felder SY, ABM usw. kdnnen
@ mit einer Eingabehilfe hinterlegt
Bunktoaten " werden, die mit [F3] aufgerufen

wird.

Nach Abschluss der Anderungen werden diese mit Kq Ubernommen.
Mit  ESC | zzeq Oder werden die Anderungen verworfen.

5.2.5 vorhandenen Punkt loschen |

Nach Anwahl des Léschbuttons und anschlieBender Bestatigung wird mit ein

Punkt aus dem Punktspeicher von GEOmobile entfernt. Dabei wird der gesamte
Punkt mit allen Zusatzinformationen, Lagen und Hohen geldscht!

5.2.6 weiteren Punkt hinzufugen |:B:‘

Es wird das ,,Punkt bearbeiten” Fenster mit leeren Feldern angezeigt. Auch hier
stehen die Eingabehilfen mit |§| zur VerfOgung.

Mit |ﬁbernehmen| wird der Punkt in der Datenbank Ubernommen und
gespeichert.
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5.2.7 Lagen bzw. Hohen eines vorhandenen Punkt anzeigen

In der Anzeige eines Punktes finden Sie die Anzeige, Uber wie viele Lagen bzw.
Hoéhen der Punkt verfigt.

1 Lage 0 Hohen |

Durch  Anklicken der entsprechenden Reiterkarte oder durch die

Tastenkombination |£| bzw. [El wird auf die ,Lagen” / ,H6hen" - Seite
gewechselt.

Lagen verwalten

LST: < Wie bei den Punkten kann auch
hier durch die Lagen navigiert

werden. Es kbnnen bestehende
Lagen bearbeitet, geléscht oder
auch hinzugefugt werden.

GST: KST:
DES: 4000

X: 5710783,880

>
Y: 32314082,030 Eﬂa
X

Lage 1 von 1
zu PNR 9800081

Eunktdaten| Lagen| Iﬂt’lhen| graﬁk|
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5.3

Orthogonale Kleinpunkte rechnen / abstecken [ 2]

Mit diesem Programmteil werden Kleinpunkte orthogonal berechnet oder
vorhandene Punkte auf eine Linie zu rechtwinkligen AbsteckmaBen umgeformt.

250315
\U‘
Yio
(72
250317 250316 __ -+
25018 ¥ _--""" & @
%

250121
; —"—‘:p
B - \\s;
/—”F_" =
=3
7. 250313
w
250314

Das Programm ist auf drei Reiterkarten aufgeteilt. Auf der ersten Seite wird
zundchst die Definition der Linie vorgenommen.

k4 &) orthogon. Kleinpunkte Liniendefinition
250118 gz1,500 gor,eo0  SA.PkE>
Punktnummer des

250121 883,310 909,750 | jnienanfangspunktes
AMass: 35,21 seitl.: 0 <E.Pki>
EMass: 98,08 seitl.: 0 Punktnummer des
gerEM: 93,082 AsEH: 0,04 Linienendpunkfes

Aslst: 0,002  <AMass / seitlich>
l S s | Anlegemal (linear / seitlich) am

Linie| Neupunkte gbsteckung|

<EMass / seitlich>
EndmaBe (linear / seitlich) am Endpunkt

Anfangspunkt. Per Default sind
beide Felder mit 0 belegt, d.h. die
Linie beginnt im Anfangspunkt.

Nach der Prufung der vorhandenen und erlaubten Differenzen kann auf die

zweite Reiterkarte gewechselt werden. Der

Wechsel erfolgt wahlweise durch

Dricken der Taste El (zur Neupunkt ...), durch Anwahl + ENTER des Buttons @
INeupunkiseite wechseln| oder durch Anklicken von [Neupunktel.

<Art>
Siehe: Grundsatzliches zu den

Berechnungsprogrammen Linie:

k1 ©) orthogon. Kleinpunkte
PunktCode: |[Neubestimmung ~ |
41,150

| Punktivoni |

seitl.: -3,58

5
<Linie / seitlich>

32520826,746

N. Pkt | 250317

X: 5705902,525

Je nach Wahl des Schalters ,,Art"

sind in diesen Eingabefeldern das 5% ABM:

LinienmaB und das seitliche for GSI: 2200 DES:

die Berechnung des Neupunktes KST: 0A: [Grenzpkt - |
einzutragen.

Bei Absteckpunkten werden die i < | | P 4 | Eﬂ ”

AbsteckmaBe in diesen Feldern
ausgegeben.

Linie |

Neupunkte | Absteckung |
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5.3.1 Reiterkarte ,,Absteckung“

Nach der Anwahl dieser Reiterkarte werden die Eingabefelder der
Bestimmungselemente ausgegraut und der Punkt zum eingegebenen
Punktkennzeichen im GEOmobile Punktspeicher gesucht. Es werden die
AbsteckmalBe dieses Punktes berechnet und angezeigt.

k4 ©) orthogon. Kleinpunkte Punkt 1 von 1
PNR | 250317 Der Punkt (z.B. 250317) wird in die

Berechnung mit dem Punktcode

Linie: 133,968 seitl.: 28,321  Absteckung" Obernommen und
Y:  32520819,668 ¥ 5705898,441 die Absteckwerte angezeigt.
SY: ABM: . .
o Die Punkthummer wird um das
GST: 2200 DES:

—_— eingestellte  Inkrement erhdht
KST: DA: (Grenzpkt | und als ndchster Absteckpunkt

— vorschlagen.
=R oK & sbbrechen

Linie | Neupunkte | Absteckung |

Sollte kein Punkt mit dem eingegebenen Punktkennzeichen im aktuellen
Lagesystem vorliegen und auch kein Punkt im Speicher vorliegen, der mit der
eingegebenen Nummer endet, erfolgt der Hinweis ,,Punkt nicht vorhanden!*.
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5.4 polare Kleinpunkte rechnen / abstecken [ 3 ]

Mit diesem Programmteil werden Kleinpunkte polar berechnet oder vorhandene
Punkte Uber Richtung und Strecke umgeformt.

Im Gegensatz zu anderen GEOmobile Programmteilen umfasst ,,polare

Kleinpunkte rechnen / abstecken”

insgesamt vier Reiterkarten die wéhrend des

Programmablaufs teilweise selbststdndig angewdhlt werden.

Nach dem Aufruf des Programms
werden zundchst Informationen
zum Standpunkt abgefragt.

<fortgesetzte Messung>

Diese Option dient der
Fortsetzung eines polaren
Standpunkts, wenn
zwischenzeitlich eine  andere
Berechnung durchgefihrt wurde.
Ist dieser Haken gesetzt, werden
alle Informationen des
Standpunkts, sowie die

Polarpunktl?erechnung Standpunkt

\7 fortgesetzte Messung
W freie Stationierung

6

Beobachter: Greven
Bemerkung: sonnig

Modus: [[ETEETTRINNNN ~/

;‘mit Hohenberechnung Instr.-Hoéhe: 0,000
niv. Standpunkthéhe: 0,000

—

zur Messungsseite wechseln |

neu berechnen |

§tandpunkt‘ Messen ‘Abstecku ng‘Achsabsteck. ‘

Anschlusspunkte des letzten Standpunkts Ubernommen und es kann sofort mit
der Aufnahme bzw. Absteckung begonnen werden.

Folgendes Beispiel verdeutlicht die Funktion

- es wird der Standpunkt 4711 angelegt und iber 4 Passpunkte frei

stationiert

- es werden die Neupunkte

gespeichert

- der Programmteil ,polare

1000-1010 polar aufgenommen und

Kleinpunkte™ wird verlassen und

,orthogonale Kleinpunkte“ aufgerufen

- es wird der Punkt 1020
eingerechnet

zwischen den Punkten 1000 / 1005

- der neu berechnete Punkt 1020 soll nun polar wieder abgesteckt

werden!
- Aufruf des Programmteil

spolare Kleinpunkte“ und setzen des

Hakens ,fortgesetzte Messung". Das erneute Eingeben des
Standpunktes und die Aufnahme der Zielpunkte entfallt und der
Punkt 1020 kann sofort abgesteckt werden!

Hinweis zur Eingabe eines neuven Standpunkts

Falls das Programm ,,polare Punkte* mit einem Standpunkt (z.B. 100) gedffnet ist
und ein neuer Standpunkt begonnen werden soll, ist zun&chst das Programm
wpolare Punkte" mit ESC zu verlassen und anschlieBend aus dem Hauptmens

wieder aufzurufen.

Die Abfrage, ob der vorhandene Standpunkt fortgesetzt werden soll, ist in diesem
Fall mit ,,Nein, neuen Standpunkt eingeben* zu beantworten!
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<freie Stationierung>

Diese Option ist anzuhaken, wenn ...

1.)Sie auf diesem Standpunkt ein ortliches Koordinatensystem nutzen
mochten

Ist diese Option gesetzt und auf der folgenden Zielpunkt Seite wurde das erste
Ziel mit dem Punktcode <Neubestimmung> gemessen, fragt |GEOmobile|, ob der
Aufbau eines ortlichen Koordinatensystem gewuUnscht ist.

Wird das mit beantwortet, sucht das Programm zundchst den Standpunkt im
aktuellen Lagesystem und verwendet diese Koordinaten.

Ist der Standpunkt nicht im Punktspeicher vorhanden, wird fUr diesen Punkt eine
neue Koordinate

¥Y=5000 X=1000 Z2=100
eingefUhrt.

Die Hochachse dieses lokalen Koordinatensystems wird nach Teilkreisrichtung
0.0000 orientiert.

2.)Sie eine freie Stationierung Uber bekannte Zielpunkte berechnen mochten

Das Vorgehen ist dhnlich wie zuvor beschrieben. Messen Sie nach der
Standpunkteingabe jedoch min. 2 Passpunkte fUr die Berechnung der freien
Stationierung mit dem Punktcode <Anschluss Y/X> oder <Anschluss Y/X/Z>.

<PNR>

Geben Sie in diesem Eingabefeld das Punktkennzeichen des Standpunktes ein.
Ist die Option ,,freie Stationierung* nicht gesetzt, wird automatisch nach einem
im Speicher vorhandenen Punkt gesucht (siehe: Punkisuche innerhalb der
Berechnungen).

Wurde die Option ,Freie Stationierung" gesetzt und es soll dennoch nach einem
Teilpunktkennzeichen gesucht werden, ist das Feld mit ZU bestatigen.

<Beobachter>
optional: Tragen Sie den Namen des Beobachters ein

<Bemerkung>
optional: Tragen Sie eine Bemerkung zum Standpunkt ein
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<Modus>

GEOmobile unterscheidet bei der Anzeige der Datenfelder wéhrend der Erfassung
zwischen einen ,Kataster' und einem ,, Topografie* Modus.

Wdahrend im Modus ,,Kataster* ALKIS relevante Datenfelder wie z.B. ABM, GST,
DES, KST und OA angezeigt werden, bietet der ,Topografie” Modus verschiedene
Datenfelder zur Erfassung und Codierung von Linien (siehe auch das gesonderte
Handbuch ,,GEOmobile Autograf-Aufnahme")

<mit Hohenberechnung>

WUnschen Sie, dass GEOmobile mit den Lagekoordinaten auch die Hohe der
Neupunkte berechnet, setzen Sie diese Option. Tragen Sie des weiteren die
<Instrumentenhéhe> (Abstand Boden <> Zielachse [in Metern]) und ggf. eine
<nivellierte Standpunkthéhe> ein.

Hohenberechnung einzelner Punkte deaktivieren

Sollen nur einzelne Punkte auf einem Standpunkt ohne Hohe berechnet werden
(z.B. Gebdudeecken) ist bei dem entsprechenden Punkt der Symbolcode (SY)
mit einem Bindestrich (z.B. -, -14) einzutragen.

<zur Zielpunktseite wechseln>
Durch Klick auf diesen Button oder durch Driocken der Taste B wechselt das

Programm auf .

<neu berechnen>

Dieser Button steht zur Verfugung, sobald ein Standpunkt und mindestens ein
Zielpunkt aufgemessen und gespeichert wurde. Er dient der erneuten
Berechnung der Standpunktorientierung bzw. Berechnung einer freien
Stationierung zwecks Pruofung der Ergebnisse.

Hinweis zum ersten Standpunkt mit AnschluBzielen oder Passpunkten im ortlichen
System

Ist der Schalter ,Projekt- & Systemeinstellungen > Grundeinstellungen
> erster 6rtl. Standpunkt: Punktcodes anbringen' nicht gesetzt, werden
Anschlussziele oder PaBpunkte auf dem ersten, ortlichen Standpunkt nicht
berGcksichtigt!

Siehe auch: Besonderheit bei der polaren Auswertung
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5.4.1 Zielpunkte

Die zweite Reiterkarte des Programmteils ,,polare Kleinpunkte* dient

der Erfassung von Ziel- und Neupunkten, sowie die Steuerung des
angeschlossenen Tachymeters.

Polarpunktberechnung | Punktivoni | <Punkicode>

PunktCode: [NECINh20 ~| RH: 1,700 Funktion des Punktes auswdhlen

Zielpunkt | 323145710085123 (siehe: Berechnung von
T = S: 257361 Neupunkten > Auswahlschalter

“| R: 45,6250 WAIT)

bw bo, i bE ¥ e

Bemerkung: <Reflektorhéhe [RH]>

SY: ABM: 9998  SE: Eingabe der Reflektorndhe [in

GST: 2300 DES: 1040 LEH: Metern]  (Abstand Boden <>

KST: 1000 OA: [SonstVP | Prismenachse)

Q‘J ‘ ’ F 1 Hjj‘ }x <Zielpunki>
Standpunkt Zielpunkte‘Absteckung‘AchsaQsteck.‘ Eingabe des Punktkennzeichens.

Nach dem Verlassen dieses

Feldes mit oder wird

die Messung am angeschlossenen Tachymeter ausgeldst.

<S/R/I>

Anzeigefelder der polaren Messwerte. Bei dem Tachymetertreiber ,,manuelle
Eingabe" (sieche: Projekt- wund Systemeinstellungen > Polar >
Tachymetertyp) werden in diesen Eingabefeldern die Messwerte manuell
eingetragen.

<Bemerkung>
optional: Bemerkung zum Datensatz

Spezialfunktion ,,H6henpunkt":

Bei den Punkitcodes ,Anschluss Z" sowie ,Anschluss Y/X/Z" kann im
Bemerkungsfeld eine Héhe eingetragen werden, die dann statt einer ggf. im
Punktspeicher vorhandenen Hohe in die Berechnung einflielt.

Tragen Sie hierzu einfach das Korzel ,HP=" gefolgt von der H6he in Metern ein
(z.B. ,,HP=123,45").

<SY> / <ABM> / <GST> ...
optional: Eingabefelder fUr Zusatzinformationen zum Punkt
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5.4.2 polare Punkterfassung: Messablauf

e untfer <> wird die gewuUnschte Funktion des Punktes (siehe : Berechnung von
Neupunkten > Auswahlschalter ,Art"“) eingestellt

o mit [ENTER| oder [TAB| wird in das Feld Reflektorhéhe (RH) gewechselt und die

bestehende Eingabe [in Metern] bestatigt oder Gberschrieben

o mit [ENTER| oder [TAB|wird in das Feld des Punktkennzeichens gewechselt. Nach

der Eingabe des Punktkennzeichens wird die Messung am angeschlossenen
Tachymeter ausgeldst

ENTER
N

b

b0

/%

VE

Hinweis

|6st die Messung im aktuellen Messmodus aus

|6st eine Winkelmessung aus

L&st eine IR Streckenmessung (Infrarot, d.h. Prisma) aus

L&st eine Streckenmessung Ohne Reflektor (reflektorlos) aus

Sonderfunktion fUr kombinierte X Messung
(Punkt-Punkt-Richtung)

Sonderfunktion fir Kombinierte E Messung
(Punkt-Richtung)

Tastatureingabe, es werden [S / R / Z] abgefragt

Bei einzelnen Tachymetertypen (z.B. Leica TPS1200 / TS-Serie,
Trimble S-Serie) wird durch das Dricken der oben genannte
Button (@/ El/ @/ El) fOr 1 Sekunde ein spezieller Dialog mit
Tachymeter sperzifischen Einstellungen aufgerufen.

Zu diesen Einstellungen z&hlen z.B. Ein/ Ausschalten des
Laser-Pointers, der Feinzielung oder bei Robotik Systemen die
Prismensuche, ...
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5.4.3 Erlauterung der SondermefRfunktionen

Vi

%( kombinierte X Messung (Punkt-Punkt-Richtung)

Diese Funktion wird unter anderem fUr die
Erfassung nicht zugdnglicher Gebdudeecken

genutzt.

Dazu werden zwei beliebige Hilfspunkte (HP1 / P @« HP?2

HP2) soweit wie moglich ,auBen" auf der Nm/
Gebdudeseite erfasst. I

AnschlieBend wird Uber eine Richtungsmessung
kombinierte Messwerte fur die Gebd&udeecke (P)

v
berechnet. \®/

Nach Eingabe der Punkinummer und Anwahl des @ Button zeigt GEOmobile
folgendes Fenster

Geraden-/Winkelschnitt - Der Dialog fihrt den Anwender durch die
@ HP1: bitte HPT messen! einzelnen Schritte und prasentiert anschlieBend
(\"“‘; HP2: bitte HP2 messen!
- it Rchtung s P messent - die berechneten Messwerte zum Punkt P
' - den Abstand P - HP1 bzw. HP2
% '[7?1 ., - dengerechneten Abstand HP1 - HP2
P (ger.): - Geraden-/Winkelschnitt
HP1-P: L: ,;::';; HP1: S:4,159 / R: 22,1218 / Z: 97,9127
v - @ PP (; HP2: S:4,383 /R: 76,1999 / Z: 97,9030
‘ 1\,‘,’ p: R: 77,0872 / Z: 74,7338
»
\{:‘/o } ‘?I I>"w
Nach Bestdtigung werden die berechneten . D
Messwerte im GEOmobile Polardidlog angezeigt |~ > o e
und werden wie ein zentrisch gemessener Punkt ' ' -
gespeichert, o OK jg Abbrechen

Wird nach dem Speichern sofort wieder, d.h. ohne Start einer @ / El oder @
Messung der X-Funktfion-Dialog aufgerufen, bleiben die Hilfspunkte HP1 und HP2
bestehen und es kdnnen weitere Punkte durch eine Richtungsmessung erfasst
und berechnet werden.
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L
VE kombinierte E-Messung (Punkt-Richtung)

Die E-Funkfion dient der Erfassung von
Gebdudeecken durch Messung auf einen
Reflektor und anschlieBendem Eindrehen .
der Richtung. Uebande
Die Aufnahme ist damit ,,&hnlich" zu der
Erfassung eines Exzentrums mit
MaBangabe. Es entfdllt allerdings die
MaBangabe als Fehlerquelle.

der Messungsablauf ist wie folgt
- der Reflektor (R) so zu positionieren, dass dieser auf einem Bogen mit der
Gebdudeecke (P) liegt

- Start der Messung Uber die El— Taste, Anzeige der Messwerte S/R/L
- Fadenkreuz des Tachymeters auf die Gebdudeecke (P) eindrehen
- Ubernahme der Richtung und des Zenitwinkel Uber die E' - Taste

GEOmobile bildet nun aus der Strecke der ersten Messung und der
Horizontalrichtung / Zenitwinkel der zweiten Messung einen Datensatz fUr die
Gebdudeecke (P).

Zur Konftrolle tragt GEOmobile die Ladnge des ,,Bogens” in die Bemerkung des
Datensatzes ein.
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R

Nach Abschluss der Messung wechselt der Focus auf den 'Ud Button.

Durch Eingabe der rot hinterlegten Buchstaben oder durch Klick in das
entsprechende Feld kénnen die Zusatzdatenfelder nun direkt angewdhlt

werden.

Taste

Funktion

C

Andern des Punktcodes

Eine Ubersicht der allgemeinen Punktcodes finden Sie unter
Berechnung der Neupunkte: Auswahlschalter ,,Punktcode*
Zusétzlich Zu diesen Punktcodes stehen in der
Polarpunktberechnung folgende Punktcodes zur Verfugung:

Lageanschlussziel <Anschluss Y/X>

Punkte mit diesem Punktcode werden auf bekannten Standpunkten
zur Berechnung der Orientierung benutzt. Bei einem freien
Standpunkt mit aktivierter Option ,freie Stationierung* dienen diese
Punkte als Passpunkte der Transformation.

Lage- und Hohenanschlussziel <Anschluss Y/X/Z>h

Wie zuvor beschrieben; der Punkt wird zusétzlich noch zur
»RUckwdartsberechnung"” der Standpunkthdéhe verwendet.

Bei mehreren Hohenanschlusszielen berechnet GEOmobile ein Mittel
der Einzelwerte und fUhrt diese Héhe fUr den Standpunkt ein.

Hohenanschluss <Anschluss 7>
Punkte mit diesem Code dienen der ,,RUckwdartsberechnung* der
Standpunkthdhe.

Andern der Reflektorhdhe [in Meter, Abstand Boden <> Zielachse].
Die eingestellte Reflektorhdhe bleibt bis zur ndchsten Anderung
bestehen!

Punktkennzeichen dndern

Bemerkung dndern [F3 oder Klick auf Bemerkung = Eingabehilfe]

Symbolcode dndern [F3 oder Klick auf SY = Eingabehilfe]
Wird das Symbol mit einem Minuszeichen (-) beginnend eingetragen
(z.B. - oder -1234), wird der Punkt mit der Hohe 0.00m gespeichert.

Abmarkungsart &ndern [F3 oder Klick auf ABM = Eingabehilfe]

Genauigkeitsstufe dndern [F3 oder Klick auf GST = Eingabehilfe]

N&here Beschreibung &ndern [F3 oder Klick auf DES = Eingabehilfe]

Koordinatenstatus dndern [F3 oder Klick auf KST = Eingabehilfe]
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Objektart dndern [F3 oder Klick auf OA = Eingabehilfe]

ENTER

Speichert die angezeigten Daten als Messwert, erhdoht das
Punktkennzeichen um das eingestellte Inkrement und erstellt einen
neuen, leeren Datensatz.

Je nach Punktcode werden die Neupunktkoordinaten sofort
berechnet und in den Punktspeicher eingefUhrt.

0 (Null)

Verwirft die aktuellen Messwerte und kehrt zur Abfrage des
Punktkennzeichens zurGck

Abfrage eines seitlichen Exzentrums

Tragen Sie den Wert des seitlichen Exzentrums [in Metern, mit
Vorzeichen] in das Eingabefeld ein.

Dieser Wert wird zusatzlich zu den origindren Messwerten zum
Exzentrum gespeichert und bei der Koordinatenauswertung
berGcksichtigt.

Abfrage von linearen Exzentren

Je nach Vorgabe unter den Systemeinstellungen wird hier das
lineare Exzentrum als LEH (horizontal) oder LES (schrdg) abgefragt.
Dieser Wert wird zusatzlich zu den originGren Messwerten zum
Exzentrum gespeichert und bei der Koordinatenauswertung
berGcksichtigt.

Anderung der angezeigten Reflektorhéhe. Diese Anderung bleibt bis
zur ndchsten Anderung fUr alle folgenden Punkte bestehen.

F1

Hilfe Funktion
Zeigt eine Liste der verfGgbaren Tasten und deren Funktion
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5.4.4 Reiterkarte ,,Absteckung“
Durch Anklicken von |Absteckung| wird folgender Dialog angezeigt.

Polarpunktberechnung Punkt 1 von 1

Nach Eingabe des

Abst. PNR| 323145710085123 019006 812810 Punktkennzeichens werden die

gekurzten Koordinaten  des

Strecke: 109,405 Richtung: | 3855359  Punkfes, sowie die
‘ Horizontalstrecke und Richtung
& | RH:  1.700 angezeigt.
1 - Bl Lt AN
’[?;:0‘ E’TL B"rR LEH: 0,000 SE: 0,000 <Richtuna>
, <Richtung>
pAQ: 0,044  <FAL: 0,015 AZ: 0,000 Bei Tachymetemn mit
SY: Rerriricusia: motorischem Antrieb steht
o B Richtung| zur Verfigung.
# @ Nach Anwahl fahrt das
§tandpunkt'ZieIpunkte‘Absteckung‘Achsabsteck.‘ Tachymeter die angezeigfe

b

=

b0
b

Richtung an und die Messung
kann mit |§| oder El ausgeldst
werden.

Bei einzelnen Tachymeter Typen wird ein ,Tracking" Button angezeigt.
Nach dem Anklicken dieses Buttons beginnt das Tachymeter mit einer
Schnellmessung und es werden zyklisch die Verbesserungen zum Sollpunkt
angezeigt.

Sobald der gewuUnscht Punkt erreicht wurde, kann mit der E'Tos’re eine
genauere Messung ausgefuhrt und die Daten gespeichert werden!

Wie in der Punkterfassung stehen auch hier die Messmodi ,,Messung Ohne
Reflektor” (reflektorlos) und ,Infrarotmessung" (auf ein Prisma) zur
VerfGgung.

Nach Auswahl der Messfunktionen fUhrt GEOmobile eine Messung durch und zeigt
die Verbesserungen zum abzusteckenden Punkt als dQ (quer), dL (I&Gngs) und dZ
(Héhenverschub) an.

Die Richtungspfeile dieser Werte zeigen die Verbesserung aus der Sicht
Tachymeter >> Prisma

A

v
»
<

der abzusteckende Punkt liegt hinter dem zuletzt gemessenen Punkt
der abzusteckende Punkt liegt vor dem zuletzt gemessenen Punkt

der abzusteckende Punkt liegt rechts von dem zuletzt gemessenen Punkt

der abzusteckende Punkt liegt links von dem zuletzt gemessenen Punkt

Telemetrie Tachymeter (Ein-Mann-Systeme)
Bitte beachten Sie, dass diese Anzeige bei Telemetrie Tachymetertreibern (z.B.

Leica

TS/ TPS, Trimble S-Serie, Topcon PS) aus der Sicht Prisma >> Tachymeter

erfolgt !
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Nach Anzeige der Verbesserungen wechselt der Eingabefokus auf den Button

— R
Durch Eingabe der rot hinterlegten Buchstaben kbnnen nun die '-1_;-’
Zusatzdatenfelder direkt angesprochen werden.

ENTER Speichert die angezeigten Daten als polaren Messwert
fohrt den angesteckten Punkt als Neupunkt ein, ggf.
Mittelungsabfrage
das Inkrement oben rechts (Punkt 8 von 8) wird hochgezahlt
die Anzeigefelder fUr Strecke, Richtung, dQ, dL und dZ werden
geleert

S Abfrage eines seitlichen Exzentrums
das seifiche Exzentrum geht sofort in die Anzeige der
Verbesserungen ein
nach dem Speichern eines Absteckpunktes wird der Wert zu 0.000
gesetzt

L Abfrage von linearen Exzentren
das lineare Exzentrum geht sofort in die Anzeige der Verbesserungen
ein
nach dem Speichern eines Absteckpunktes wird der Wert zu 0.000
gesetzt

R Anderung der angezeigten Reflektorhdhe
-die neue RH geht sofort in die Anzeige der Verbesserungen ein
‘nach dem Speichern eines Absteckpunktes bleibt die neue RH
bestehen |

B Bemerkung dndern

Y Symbolcode dndern [F3 = Eingabehilfe]

'[_“'70 L&st eine Streckenmessung Ohne Reflektor (reflektorlos) aus

[?"TI Lost eine IR Streckenmessung (auf ein Prisma) aus

Das Prisma ist nun so lange zu verschieben und neu zu messen, bis die
Verbesserungen in dem angestrebten Genavuigkeitsbereich liegen.

AnschlieBend kénnen Zusatzinformationen wie z.B. Symbol oder Bemerkung
vergeben werden um die Absteckwerte dann mit dem i 11Butfon Zu

speichern.

|
)
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5.4.5 Reiterkarte ,Achsabsteckung“

GEOmobile unterscheidet zwei Arten der Achsabsteckungen:

1. Absteckung mit rechtwinkligen Sollwerten auf eine Referenzgerade

2. Absteckung auf beliebige Achsen

5.4.6 Achsabsteckung mit Referenzgerade

A
Das abzusteckende Objekt X-Achse|

X . (artlich) |
muss bei dieser Art durch I
;Endpunkf

Koordinaten, bezogen auf 3
eine Ortlich  vorhandene, ,i
bzw. hergestellte / 325/ 1400
Referenzgerade (z.B. eine i 28 110
Grenze) gegeben sein. Diese [ '/_ ; 77
Gerade bildet die X-Achse i 4
eines ortlichen  stpxt ‘E'",
Koordinatensystem:s. §

A
Voraussetzung fUr diese Art \\ :: é“\

12.60/ 4,00

7

der Absteckung ist, dass das
Objekt (Gebd&ude) parallel @~ —— ¥ ¥

. - Y-Ach
zur Referenzgeraden liegt. o (Grichs

L

Ablauf der Messung
1.)Stationieren Sie sich zundchst auf einem freien Standpunkt

2.)JNehmen Sie den Anfangs- und Endpunkt auf und bestatigen die Berechnung
ortlicher Koordinaten. Erfassen Sie ggf. weitere, ortlich vorhandene Punkte zur
Kontrolle Inrer Referenzgeraden

3.)Konftrollieren Sie Ihre Referenzgerade

4.)Wechseln Sie innerhalb der Berechnung ,,Polare Punkte* auf AchsabstecEI.

Polarpunktberechnung Achsabsteckung <A Pki> / <E.Pkt>
Achse 2 (1001-1002)  [Wd ‘ % H X H ’ Tragen Sie in diesen beiden
| A. Pkt 1001 052,929 719,900 Elngobefeldgrn die
— Punktkennzeichen des Anfangs-
L_*JE- .8 1002 s und Endpunktes lhrer
Lange: 5,690 t(A-E): 67,7453 Referenzgeraden ein.

SollwertY: 0 Sollwert X: 0
SollwertZ: 0 .

onwe — ) <Lange / t (A-E)>

Strecke: Richtung: Ausgabe  der  gerechneten

B -livierer  LGnge und des Richtungswinkels
der Referenzgeraden.
Achsabsteck.

" Aktivieren

Standpunkt|Zielpunkte | Absteckung
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<Sollwert Y / X>

Tragen Sie in diesen Feldern die ortlichen Koordinaten bezogen auf die

Referenzgerade (siehe Skizze) ein.

<Strecke / Richtung>

Mit Hilfe der angezeigten Strecke / Richtung kann die Gebdudeecke grob
angesteckt und dort das SchnurgerUst geschlagen werden.

Nach der Bestdtigung der Eingaben wird der GEOmobile ,,Zielpunkte Dialog"

angezeigt.

5.)JNun wird das Prisma auf einem ' polarpunktberechnung | Punkt 3 von 3
SchnurgerUstbrett des PunktCode: [Neubestimmung  ~ | RH: 1,700
abzusteckenden Punktes unter Zielpunkt | 123
einem freien Punktkennzeichen als T
" Relerenzgerade :

Punktcode »nNeupunkt PNR: 250311 - 250312 L:11,243 |
angemessen. y: X: 2:

‘ ‘ 1,941 3,028 -
Bezogen auf die Referenzgerade & ay: &4 ax: AZ:
werden die Verbesserungen als dY | 1,309 0,972 -
und dX angezeigt. ! Len: o000 SE: 0,000
Verschieben Sie das Prisma auf == ——
dem  Schnurgerist um den _||neumessen| | OK @ Abbrechen
angezeigten  Wert (e nach  cgndponke [ Ziefpunkte | Absteckung [ Achsabsteck. |

Ausrichtung des SchnurgerUstbrett

um dY oder dX).

So lange die Verbesserung Uber der zu erzielenden Genavigkeit liegt, sind die
Messwerte zu verwerfen. Der Fokus wechselt zur Punktnummernabfrage.

Ist die Verbesserung in Ordnung werden die Messwerte mit Ubernommen.

Der Fokus wechselt auf den . Uber die Hotkeys kénnen nun Zusatzinformationen

(SY, Bemerkungen, usw.) eingegeben werden. Mit <ENTER> werden die
Messwerte gespeichert und das Punktkennzeichen inkrementiert.

6.) Es folgt die Absteckung des ndchsten Punktes auf das zweite
SchnurgerUstbrett dieser Gebdudeecke wie unter 5.) beschrieben. Es wird nun
die zweite Achse (z.B. dX) betrachtet.

7.) WUnschen Sie die Absteckung der ndchsten Gebdudeecke mit anderen
Sollwerten, klicken Sie auf |Achsabsteckund und passen die Sollwerte an.

Mit diesem Button werden alle Eingabefelder des Fensters
geléscht und die SchnurgerUstgerade ausgeschaltet.

Eingabe ldschen
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5.4.7 Absteckung auf beliebige Achsen
Ziel, bzw.{h vD

- ~77 Ziel, bzy.
Pafipunkt = af Pafipunk t

Bei der Absteckung auf
beliebige Achsen liegen
Koordinaten for das
abzusteckende Objekt in
einem Ubergeordneten
Koordinatensystem vor.

Zu Beginn der Absteckung
muss der Standpunkt von
diesem System bestimmt

werden.
Dies geschieht  haufig
durch eine .freie

Stationierung", kann aber
natlrlich  durch  einen .

. Ziel, bzw.
bekannten Standpunkt mit Pallpunk!
Anschlussziel(en)  erreicht =
werden.

1.)Legen Sie einen neuen Standpunkt an. Je nach ortlichen Gegebenheiten
kann dies ein bekannter Standpunkt oder auch ein freier Standpunkt sein

2.)Messen Sie bekannte Zielpunkte oder Passpunkte zur Berechnung der
Standpunktorientierung an und speichern diese mit dem Punktcode ,Y/X
Anschluss* oder ,,Y/X/Z Anschluss*

3.)Wechseln  Sie innerhalb der Berechnung ,Polare Punkte" auf

/Achsabsteckung|
Polarpunktberechnung Achsabsteckung
EEPICESTONN ] |+ |[ % |[ .. | <APki>/<EPKb>
APkt | 1001 052,929 719,900 Trogen Sie in diesen beideh
CEPie | R —— Eingabefeldern die
. 100 s L Punktkennzeichen des
Lénge: 5,690 - HA-E): 67,7453 Anfangs- und Endpunktes der
Sollwert Y: 0 Sollwert X: 0 ) _ObZ‘USTeCkenden
Sollwert Z: 0 Gebdudeseite ein.
Strecke: Richtung: <Lénge / t (A-E)>
‘<;;;ff e Hm ‘ Ausgabe der gerechneten

L&nge und des
§tandpunkt‘Zielpunkte‘Absteckung‘Achsagsteck. Richtungswinkel dieser Seite.

<SollwertY / X/ I>
Lassen Sie diese Felder leer bzw. belegen diese mit 0

Nach der Bestatigung der Eingaben wird der GEOmobile ,Zielpunkte Dialog"
angezeigt.
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Nun wird das Prisma auf

Polarpunktberechnung | Punkt3von3 | ) K
PunktCode: [Neubestimmung  ~| RH: 1,700 einem SchnurgerUstbrett des
Zielpunkt | 123 abzusteckenden Punktes
e - unter einem freien
reie Acnsen - .
i el Punktkennzeichen oI‘s‘
& ay: % = Punktcode +Neupunkt
5 1,941 3,028 3 angemessen.
Az: .
{ ) Im folgenden Fenster zeigt
' LEH: 0,000 SE: 0,000 GEOmobile »dY als
o O S h— Verbesserung zur
_| | neu messen o OK @ sbbrechen||  Gebdudeachse an.

Standpunkt | Zielpunkte | Absteckung I Achsabsteck. |

Hinweis
Der Wert X gibt den Abstand vom Anfangspunkt der Gebdudeachse zum Prisma
an und ist bei dieser Art der Absteckung weniger wichtig!

So lange die Verbesserung Uber der zu erzielenden Genauigkeit liegt, ist das

Prisma in die angegebene Richtung zu verschieben und eine
Messung Uber erneut auszufUhren.

FEU Messen

Sobald die Verbesserung im angestrebten Genauigkeitsbereich liegt werden die
Messwerte mit @ Ubernommen.

— =

- .
Der Fokus wechselt auf den B Button. Uber die Hotkeys kd&nnen nun
Zusatzinformationen (Sy, Bemerkungen, SY, usw.) eingegeben werden. Mit [ENTER
werden die Messwerte gespeichert und das Punktkennzeichen hochgezanhilt.

5.)Es folgt die Absteckung des ndchsten Punktes auf das zweite
SchnurgerUstbrett wie unter 4.) beschrieben.

6.)WUinschen Sie die Absteckung der ndchsten Gebdudeseite mit anderen
Punktkennzeichen fir Anfangs- und Endpunkt, klicken Sie auf |Achsabsteckung|
und passen die Eingabefelder an.

Mit diesem Button werden alle Eingabefelder des Fensters

Eoode Kethon geldscht und die SchnurgeruUstabsteckung ausgeschaltet.
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5.4.8 Mehrere Achsen definieren und verwalten

Polarpunktberechnung Achsabsteckung GEOmobile verwaltet bis zu 10

Achse 2 (1001 - 1002) @ | = |[ ¥ | .. Achsenineinem Projekt.

{Achse 1 (...5710085227 - ...57100)

Achse 2 (1001 - 1002 052929 719900 So kdnnen die wdhrend der

Achse 3 (...5710085227 - ...57100 057,904 722,662 Absteckung benotigten Achsen

ﬁzpz:g(low—.mm) T(A-E)- o7 7453 einmal eingegeben und
X - wdahrend der Absteckung

Sollwert Y: 0 Sollwert X: 0 einfach aus der Liste gewadhlt

SollwertZ: 0 werden.

Strecke: Richtung:

«” Aktivieren ’m Deaktivieren

Achsabsteck.

]’3 FOgt in die Liste der Achsen eine weitere Zeile ein, der dann Anfangs- und
_ | Endpunkt, sowie die Soliwerte und ggf. Anlege- und EndmaB zugewiesen
werden kann.

Stand punkt‘_Z_ieIpunkte ‘ Absteckung

A1 Léscht nach einer Sicherheitsabfrage die aktuell gewdhlte Achse.

Offnet einen weiteren Dialog zur Eingabe eines Anlege- und EndmaB der
Linie.

Mit dieser Funktion kann z.B. eine Messungslinie in der Ortlichkeit erfasst und nach
Eingabe von AnlagemaB und EndmalB, vorgefundene Punkte aufgemessen
werden.

Die in der Achsabsteckung angezeigten Werte Y (=seitlich) und X (=in der Linie)
kdnnen dann mit den MaBe des Riss verglichen werden.

Bitte beachten Sie, dass durch Eingabe von Anlage- und/oder EndmaB eine
Fehlerverteilung in der Berechnung der MaBe vorgenommen werden |

Anlegemal
Tragen Sie in diesem Feld ein
eventuell vorhandenes Achsabsteckung: MaBe

AnlegemaRB ein.

AnlegemaB: ‘22.360

ger. EndmaB

. Endmag:

Ausgabe des gerechneten genLicmd 28,050
EndmaB nach Bestdatigung des EndmaB: ’28_07
AnlagemaB.

AsErl: 0,04 AsIst: -0,020
EndmafB
Tragen Sie in diesem Feld das « oK ‘ Abbrechen
EndmaB ein.
DsErl / dslst

Ausgabe des erlaubten und
vorhandenen Streckenfehler in der Linie.
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5.5 GNSS Punkte messen/ abstecken [ 4]

GEOmobile unterstUtzt GNSS Empfdnger, die einen NMEA Datensatz Uber eine
Schnittstelle (Bluetooth oder Kabel) an externe Programme Ubergeben kdnnen.
Empfanger, die das leisten sind zur Zeit u.a. (Stand 12/2012) ALTUS APS-3, Leica
GG-02, Leica GS-14/15 und Stonex $91l / lll (weitere auf Anfrage).

Die Auswahl und Konfiguration des GNSS Empfangers ist in diesem Handbuch
unter 4.2.2 (Systemeinstellungen > GNSS) beschrieben.

Das PrOgrO mm GNSS Punkte GPS Messung s Verhindung

messen / abstecken umfasst 5 : ;
Reiterkart Fog q GPS - Antennenverbindung:
eiterkarten au enen er ALTUS APS3 V2

aktuelle GNSS Status und die
Qualitédt der Messung angezeigt
wird.

Antenne verhinden I Statne: netrennt

Erlduterung der GNSS Statusleiste ...

> 12 Anzahl der insgesamt verwendeten Satelliten (GLONASS + GPS)
Anzahl der verwendeten GPS Satelliten

B8 GNSS Status, ist das Symbol rot gekreuzt, wird keine aktuelle GNSS-Position
empfangen

@ RTK Status, ist das Symbol rot gekreuzt, werden keine Verbesserungen
empfangen

Erlduterung der GNSS Qualitdtsanzeige ...

Bei der Erfassung wie auch bei der Absteckung zeigt GEOmobile
die Genavigkeit der aktuell empfangenen Koordinaten in Form
einer kleinen Grafik, der Koordinatenqualitat (KQ) sowie dem DOP

3DKQ: ooz Vertan.
HDOP: 0,9

In den GNSS - Systemeinstellungen (4.2.2) haben Sie die
Méglichkeit fUr diese Anzeige zwischen 2D / 3D Koordinatenqualitat (KQ)
auszuwdhlen, sowie den angezeigten DOP Wert auf HDOP oder PDOP
einzustellen.

Koordinatenqualitat gréBer 5 m —:—
Koordinatenqualitat kleiner 5 m EB

Koordinatenqualitat kleiner 10 cm —49—
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5.5.1 Reiterkarte ,,Verbindung*

Diese Seite dient der Anzeige des GNSS Empfangertyps, des Verbindungsstatus
und weiterer Informationen sowie dem Herstellen der Antennenverbindung /
Verbindung zum RTK Korrekturdienst.

Bitte beachten Sie, dass je nach eingestellfem GNSS Empfangertyp die Anzeige
variieren kann.

<Antenne verbinden / trennen> GPS Messung €D D &5 3 Verbindung
Dieser Butfon stellt die  gps - Antennenverbindung: . ?
Verbindung zum  gewdhlten ALTUS APS3 V2 R >
GNSS  Empfanger, Uber die

hinterlegte  Schnittstelle  (i.d.R. Antenne verbinden Status: getrennt
Bluetooth) her.

Nach Verbindung wechselt der Korrekturdaten verbinden | Status: getrennt
Status auf ,verbunden*.

Gleichzeitig wird automatisch die zur Zielpunktseite wechseln
Verbindung zum Korrekturdienst
aufgebaut. Auch hier wechselt verbindung
der Status nach erfolgreicher
Verbindung auf ,,verbunden®.

Zielpunkte | Absteckung | Achsabs. | Skyplot

Abhdngig von der VerfUugbarkeit und Qualitdt der Satelliten sowie der
Mobilfunkverbindung kann der Aufbau der Antennen- und
Korrekturdatenverbindung bis zu 70 Sekunden in Anspruch nehmen!

Nach Herstellung der Verbindung kann durch Anwahl von zur Zielpunkiseite|
wechseln| auf Zielpunkte| gewechselt werden.

Batterieanzeige (z.B. ALTUS APS-3

GNSS Antenne) .
2 771G 4 RTK
Beim Verbinden/Trennen erfragt GPS Messung €D D @@ Verbindung

. ; 3 GPS - Ant bindung: 14:24 Uh
GEOmobile  bei  unterstUtzten ntennenverbindung: - -

, 100%

Antennen den aktuellen Status TS EB S 2 R 3436 [A] h
der Batterien und zeigt diesen |

Antenne trennen Ctatne: verhinden

zusammen mit der Uhrzeit der
letzten Abfrage an.

Bitte  beachten Sie, dass diese Batterieanzeige  aufgrund der
Abfragegeschwindigkeit nicht zyklisch aktualisiert wird und daher der aktuelle
Batteriestand von der Anzeige abweichen kann!

Per Klick auf das Batteriesymbol wird die Abfrage des Batteriestatus ,,handisch*
ausgeldst und nach ca. 10-20 Sek. der aktuelle Batteriestatus der Antenne
angezeigt.
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5.5.2 Reiterkarte ,,Zielpunkte*

Diese Seite dient der Erfassung und Speicherung von GNSS Punkten und
Zusatzinformationen.

GPS Messung Punkt 20 von 20 | <Zielpunkt>

PunktCode: [Neubestimmung _~ | _43_ Eingabe des Punktkennzeichens.
Zielpunkt | 4711 Nach dem Verlassen dieses

Messung starten | AH: 2,000 D KQ: 0018 Feldes mit |[ENTER| oder TAB

PDOP: 18 wechselt der Fokus ouf
Bemerkung: EINZELBAUM s

SY: 6 ABM: Fi

GST: DES: :

SH: 0,000 OA: | d ]i. <Antennenhéhe [AH]>
4 b I_I Eingabe der Antennenhdhe [in
4} [ x Metern]  (Abstand Boden <>

Verbindung | Zielpunkte

Achsabs.

Absteckung Skyplot GNSS AnTenne)

| Messung starten I

Nach dem ENTERN meldet das ' GPS Messung €GB G GE@3| Punktivoni |
System ~Messung erfolgt®. PunktCode: [Neubestimmung  ~ | :

Gleichzeitig werden die Epochen [Zielpunkt] 4711
(=1 Sek) hochgezdahlt.

Stop (14) AH: 2,000 |3DKQ: 0,013
HDOP: 0,9

Wurde in den GNSS Einstellungen
(siehe : Reiterkarte : GNSS ) die
Option <Messung nach xxx Epochen beenden> gesetzt, wird die Messung
automatisch nach Erreichen der eingestellten Epochenanzahl beendet.

Wurde diese Option nicht gesetzt, ist die Messung durch Klick auf Stop (14)

den Button ,,hdndisch" zu beenden.

Es folgt der Hinweis ,,Messung beendet", aus den einzelnen Epochen wird ein
Koordinatenmittel gebildet und der Button 5 _Jdorges’rell’r. Dieser Button zeigt

an, dass zu einem Punkt GNSS Koordinaten \,/’ erfasst wurden.

Gemessene Koordinaten zu PNR 111:
Y 32314025,389
X 5710718,017
Z: 23,478

Datum: 09.01.2012 16:13:18

Anzahl gemessene Epochen: 15
Anzahl Satelliten: 10 (GPS: 5)
HDOP: 1,0 T
3D KQ: 0,036 V/',I

Per Klick auf werden
weitere GNSS Details zu diesem
Punkt angezeigt.
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5.5.3 GNSS Punkterfassung : Messablauf

¢ Nach Eingabe des Punktkennzeichen sind folgende Tasten zuldssig :

ENTER das eingegebene Punktkennzeichen und wechselt zu

Durch Eingabe des Punktkennzeichens 0 ENTER erfragt GEOmobile die aktuellen
GNSS Koordinaten und schlégt eine Liste der Punktkennzeichen im Umkreis vor
(Radius: Default = 1,00 m, kann Uber das PC Programm angepasst werden).

TAB Sucht  nach Punkten, die mit dem eingegebenen
Punktkennzeichen enden und listet diese zur Auswahl auf. Ist die

Eingabe eindeutig, wird sofort zu |Messung starten| gewechselt.

oStart der Messung mit | Messung starten |

eder Fokus wechselt nach Aufnahme der gewUnschten Epochenzahl auf HJ-}:

Hinweis Durch das Dricken von |Messung starten| fUr mind. 1 Sekunde wird
der Dialog zur Einstellung von max. KQ, Epochenanzahl usw.
angezeigt. Damit kann dieser Dialog schnell zur Ver&nderung
einzelner Parameter wahrend der Messung aufgerufen werden.

Durch Eingabe der rot hinterlegten Buchstaben kd&nnen nun die
Zusatzdatenfelder direkt angesprochen werden

Taste Funktion

(o Andern des Punktcodes
Eine Ubersicht der allgemeinen Punktcodes finden Sie unter
Berechnung der Neupunkte : Auswahlschalter ,,Punktcode*

H Andern der Antennenhdhe [in Meter, Abstand Boden <> GNSS
Empfdnger]. Die eingestellte Antennenhdhe bleibt bis zur nGchsten
Anderung bestehen!

P Punktkennzeichen dndern

B Bemerkung dndern

Y Symbolcode é&ndern [F3 = Eingabehilfe]

M Abmarkungsart &ndern [F3 = Eingabehilfe]

T Genavuigkeitsstufe dndern [F3 = Eingabehilfe]
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D N&here Beschreibung dndern [F3 = Eingabehilfe]
K Koordinatenstatus dndern [F3 = Eingabehilfe]

A Objektart dndern [F3 = Eingabehilfe]

S Eingabe einer Sollhdhe

Tragen Sie in diesem Feld die Hohe eines hdhenmdaBig bekannten
Punktes in Inrem gewunschten Hohensystem (z.B. DHHN) ein.
Verfugt der angewdhlte Punkt Uber eine Hohe im aktuellen
Hobhensystem, wird diese nach Anwahl des Eingabefeldes sofort
vorgeschlagen.

Automatische Nachmessung

Beim Abschluss einer Messung pruft GEOmobile, ob zwischen den Koordinaten der
einzelnen Epochen Abweichungen vorliegen, welche die in den GNSS-
Einstellungen definierte max. zuldssige Differenz Uberschreiten (z.B. durch
Wackeln wdhrend der Messung).

Ist dies der Fall, wird um die gemittelte Koordinate ein virtueller Kreis gezogen,
dessen Durchmesser der max. zul@ssigen Differenz entspricht. Zun&chst werden
alle Epochen entfernt, deren Koordinaten auBerhalb dieses Kreises liegen.

Nun beginnt die Nachmessung: es werden entsprechend viele Epochen
nachgemessen, wie zuvor entfernt wurden.

AnschlieBend werden ein neues Mittel sowie ein neuer virtueller Kreis gebildet
und die Auswertung beginnt von vorne.

Dies wiederholt sich so lange, bis die Abweichungen im Toleranzbereich liegen
oder die max. Anzahl an Wiederholungen erreicht wurde (standardmdaBig 3).

In zweiten Fall erscheint nach der Messung eine Hinweismeldung, dass die
zuldssige Differenz Uberschritten wurde.

Die DurchfGhrung der Nachmessung lasst sich daran erkennen, dass auf dem
Button zum Starten/Stoppen der Messung einzelne Punkte durchlaufen.
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Hohen in DHNN oder lokalen Hohensystemen

GEOmobile Ubernimmt die Z-Koordinate aus dem NMEA Datensatz Ihres GNSS
Empfdanger. Dies ist in der Regel eine ellipsoidische Hohe.

Mit Hilfe des optionalen Moduls GEOmobile Quasigeoid werden Undulationstabellen
des BKG in GEOmobile hinterlegt und auf dieser Basis die Undulation (Genauigkeit
im Flachland +/- 2cm) sowie DHDN Hbhen sofort berechnet.

Zusatzlich oder wenn das Modul Quasigeoid nicht lizenziert wurde besteht die
Moglichkeit, die Hohenbestimmung der Punkte in einem anderen Hohensystem
(z.B. DHHN) Uber Hohenpasspunkte umzusetzen.

Dazu bietet GEOmobile in dem ,,GNSS Punkte erfassen” Dialog das Feld Sollhéhe
(SH), in dem Sie nach der GNSS Aufnahme die Hohe eines bekannten Punktes
einfragen kénnen. Liegt im aktuell gewdhlten Hohensystem eine Hohe fUr diesen
Punkt vor, wird dessen Hohe sofort nach Anwahl des Feldes (SH) vorgeschlagen.

Anhand dieser Sollhéhe wird ein

Hohenverschub  (Solhohe - o CP0 HOnenverscui
elipsoidische Hohe) an diesem o oo och 0 fi-eo15m AM=-0,021 m
Punkt berechnet upd an alle PNR 5001
Punkfe an der ellipsoidischen |sgi_o5 sngm  1st=69,502 m AM=0,016 m
Hbhe angebracht. PNR 1701230562

Soll=25,340 m Ist=69,621 m AM=0,005 m
Eine Sollhdhe kann zu beliebig
vielen  Punkten eingetragen
werden. In diesem Fall wird aus
d?” einz.elnen Hohenverschiben mittlerer Hohenverschub: 44,276 m
ein  miftlerer Ho&henverschub
berechnet und im Fenster ,,GNSS \\f oK
Hohenverschub'" zur Konfrolle
angezeigt.

Neben den eingegebenen Sollhdhen und den gemessenen, ellipsoidischen
Hohe wird in der Spalte AM die Abweichung des Einzelhdhenverschubs vom
Mittel ausgegeben.
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~~ ID

PRl

7 5.56.4 GNSS Hilfsfunktion ,indirekte Messung*

Topografische Punkte, wie z.B. Bume, Laternen oder Schilder kdnnen in der
Regel nicht direkt per GNSS System gemessen werden.

GEOmobile bietet hier zwei Funktionen zur ,,indirekten Messung* von Punkten.

1.) Schnitt zweier Kreise (Bogenschnitt)
Dabei wird zundchst der

O Hilfspunkt P1 Bogenschnitt| Referenzrichtung
o gemessen und GPS Messung = 12YG  6Jors]
der Button gewdanhilt. :

s 2D KQ: 0,014
2 p PDOP: 1,7
2 \
3 Sy Strecke 51: 4,12

Wdhlen Sie nun den Reiter y
P ‘ P2 messen ’\J}

Bogenschnitl] und fragen im

Feld S1 die Strecke vom 1} P; 1| Strecke S2: 3,56
Hilfspunkt P1 zum Zentrum (P) g /7 Hohe: [T~
ein. Schnittwinkel:

. . 71 Gon
Wechseln Sie dann mit |hrem = p—
GNSS  System zum  zweiten AL ~ aRrschen

Hilfspunkt (P2) und klicken auf

Tragen Sie im Feld S2 die Strecke zum Zentrum (P) ein.

FUr die Messung der Strecken S1 / S2 empfiehlt sich die Verwendung eines Disto
Entfernungsmesser.

GEOmobile berechnet daraus per Bogenschlag den rechts

LT T ~ liegenden Schnittpunkt P und speichert diesen ab, als ob
// ™ dieser direkt gemessen worden wdare.
/ \
I R \
I X | Die Auswahl Hohe steuert dabei, ob die Hohe des Punkt P
)

\ s, / vom ersten Hifspunkt oder vom zweiten Hilfspunkt

N L Ubernommen werden soll. Alternatfiv kann die Hohe aus
‘/)A’:_i_,j P beiden Punkten gemittelt oder keine Héhe eingefUhrt
/ | /SN werden.

[ % |
i .

Y i /’ Bei der Ubergabe der GNSS Messwerte an den PC
. e dokumentiert GEOmobile diese Aufnahmeart durch eine

Kennung in der Bemerkung

*IM 4,12 3,56

Das *IM kennzeichnet hierbei die indirekte Messung und die
beiden Werte zeigen die eingegebenen MaBe an.
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2.) Referenzrichtung (Sonne oder bekannter Punkt)

Bei dieser Art der indirekten Punktmessung fluchtet man den GNSS Stab Uber
das anzumessende Zentrum (P) auf eine Referenzrichtung. Das kann ein
beliebiger, koordinatenmdaBig bekannter Punkt (z.B. Geb&udeecke, Fernziel, ...)

oder auch die Sonne sein.

\2/\/1 ?CTRgferenfznchtkt]mg Sgnn: o — -
irft der aufzunehmende Pun GPS Messung

(z.B. ein Verkehrsschild) einen
Schatten ¢

¥ ‘

Referenz: [Sonne

Datum: 24.07.2015 / 17:45 Uh
Falls ja, platzieren Sie den GNSS arm J '
Stab mittig im Schatten und

starten die Messung.
Klicken Sie hach dem
Hochzdhlen der . IPEpochen Richtungswinkel:

auf undwdhlen > 260,5705

O\? OK ‘ Abbrechen

Strecke zum Zentrum:
3,520

den Reiter |Referenzrichtung|

Wahlen Sie als Referenz und tragen anschlieBend in
das Feld Strecke zum Zentrum das gemessene MaB (s, siehe

! linke Grafik) ein.
GEOmobile berechnet nun den Punkt P und fUhrt diesen mit
der H6he des Hilfspunkt (GNSS) ein.

i
t
i
!
[
oP
'
!

i

t

!

'
!
@y

!

!

t

!

'

!

'

[

'
» GPS
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2.2) Referenzrichtung Punkt

Vom Ablauf dhnelt diese - -
Hilfsfunktion der zuvor i S ]

X . GPS M s 12JG 6
beschriebenen, mit dem sEatng NP D T
Unterschied, dass hier nicht die
Sonng, sonder@ ein beliebiger, PNR 4711
koordinatenmdaBig bekannter
Punkt als Referenz dient.

Referenz: |Punkt v |

Strecke zum Zentrum:

4,23
Richten Sie Uber den
aufzunehmenden Punkt (P in der Richtungswinkel:
Skizze) und einem beliebigen, 288,8643

bekannten Punkt (PNR, z.B. eine >
Gebdudeecke) Ihren GNSS Stab « ok [E3 avbrechen
(GNSS) aus und fUhren eine

Messung durch.
'\IID

Klicken Sie nach dem Hochzéhlen der Epochen auf 70 und wahlen den

Reiter [Referenzrichtung.

Wahlen Sie als Referenz , fragen im Feld PNR die

Punktnummer des bekannten Punktes und in das Feld
Strecke zum Zentrum das gemessene MaB (s, siehe linke

' Grafik) ein.

GEOmobile berechnet nun den Punkt P und fUhrt diesen
mit der Hohe des Hilfspunkt (GNSS) ein.
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5.5.5 Reiterkarte ,,Absteckung“

Auf dieser Reiterkarte bietet GEOmobile die Moglichkeit, koordinatenmdaBig
bekannte Punkte mit Hilfe eines GNSS Empféngers in der Ortlichkeit abzustecken.

GPS Messung €GB GID &5 3 Punkt 2 von 2 <Abst. PNR>
Tragen Sie in diesem Feld das
Abst. PNR| 4711 026,387 717,182 pynktkennzeichen des

abzusteckenden Punktes ein und

verlassen das Eingabefeld mit
2DKQ: 0,011
;\ RESSRSSIISNNS roor: 1 43 TAB| oder [ENTER|.
T‘ AH: 2,000 _ _
WA G aQ 0270 4 AL 0,020 4 A2 0,027 Der Fokus wechselt auf
Sy: Bemerkung: Messung starten
— Hinter dem Punktkennzeichen
HJI: I |®] werden die gekurzten
Eerbindung|Zielpunkte|5bsteckung AchsaQs.l Skyplot Koordinaten des Punktes

angezeigt. Per Doppelklick auf
eine der Koordinaten werden
weitere Punktdetails angezeigt.

<Antennenhoéhe [AH]>
Anzeige, bzw. Eingabe der Antennenhdhe [in Metern] (Abstand Boden <> GNSS
Antenne)

Nach Eingabe des = -
Punktkennzeichens zeigt A Stop (11) ?ﬁ,ﬁg; 3’321 ‘43‘
GEOmobile bei aktiver ‘s |'an: 2,000 :
Satellitenverbindung sofort die T;E ¢2aQ 0,009 4 AL 0,003 4 AZ 0,005

Verbesserungen der aktuellen
Position zum Sollpunkt, hier in
unserem Screenshot bezogen auf die Nordrichtung !

Sobald der abzusteckende Punkt erreicht wurde, erfolgt der Start der Messung

mit .

Mit Erreichen der voreingestellten

: Epochenanzahl wechselt der
2DKQ: 0,019
Ston(10) PDOP: 1,7 43 Fokus auf den mButton
AH: 2,000 s.L,:::

{aAQ: 0,001 4pAL: 0,005 <5 az: 0,001

Mit  [ENTER| wird der Punkt

gespeichert, der Index (Punkt 24

E [-;] von 24) oben rechts wird

erweitert und der Fokus wechselt

gielpunkte|&bsteckung|Achsal;s. §kvp|0t| erneut in das Eingabefeld der
Punktkennzeichen.

SY: Bemerkung:

Verbindung

<8Y> / <Bemerkung>
Eingabe eines Symbolcodes bzw. einer Bemerkung.
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5.5.6 GNSS Absteckung , Referenzrichtung einstellen

Bei der GNSS Punktabsteckung werden die Verbesserungen von der aktuellen
Position zur Sollkoordinate als AQ (quer zur Referenzrichtung), AL (Verschub in der
Referenzrichtung) sowie AZ angezeigt.

Einstellen der Absteckungs-Bezugsrichtung
Die Umschaltung zwischen den
unten aufgefGhrten Methoden
erfolgt durch Anwahl / Halten des

GPS Absteckrichtung einstellen

Referenzbuttons fUr > 1 Sekunde. Absteckrichtung: TL i
lSonne + 180° i l N
M Nordrichtung >
A Die Verbesserunaen Bitte definieren Sie ihre Start messan
9 Bezugsgerade durch ST
2 werden bezogen  auf Aufnahme von Start- und
sLlA Norden angezeigt. Endpunke: Ende messen

AL gibt die Verbesserung in
Nord/ SuUdachse an. Positive -
VerschUbe sind nach Norden, o oK @Abbrechen
negative nach Suden
anzubringen.

AQ zeigt analog die Verbesserung in Ost / Westrichtung.

Richtung berechnet: 210,4 gon

Neben dem klassischen Kompass am Stab zeigt GEOmobile beim Datenspeicher

Spectra Ranger 3 innerhalb der links dargestellten Grafik einen elekironischen
Kompass!

Ausrichtung zu Sonne
Ein positives AL zeigt bei dieser Referenzrichtung zur Sonne. AQ zeigt dazu
2 rechtwinklig nach links (negatives Vorzeichen) bzw. rechts (positives
alA Vorzeichen).

TE‘ Ausrichtung zu Sonne + 180°

sl A Einnegatives AL zeigt bei dieser Referenzrichtung zur Sonne. AQ zeigt dazu
rechtwinklig nach links (negatives Vorzeichen) bzw. rechts (positives
Vorzeichen).

TEnde eigene Referenzrichtung definieren GPS Absteckrichtung einstellen
=5tart Mit Hilfe dieser Option kann durch XEnde
z  Aufnahme zweier Punkte eine freie Absteckrichtung: ,Lgta,t
slA Referenzrichtung (z.B. |beliebige Achse - | 1T
StraBenachse) definiert werden. allA

N . , Bitte definieren Sie ih
Wahlen Sie mit Inrem GNSS Stab den Bng,gfg;'}'jgi“du'fdg’e

Anfangspunkt, klicken auf [Start messen|,  Aufnahme von Start- und

.. . . — Endpunkt: Ende messen
wdhlen einen Richtungspunkt in einigen
Metern Entfernung und klicken auf Richtung berechnet: 210,4 gon

' \\f OK @ Abbrechen

Die angezeigte Richtung bleibt bis zur
erneuten Aufnahme / Anderung bestehen!

Start messen
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5.5.7 Reiterkarte ,,Achsabsteckung®

Mit dieser Funktion bietet GEOmobile die Moglichkeit, Punkte in eine
koordinatenmdaBig bekannte Gerade mit Hilfe eines GNSS Empfanger in der
Ortlichkeit abzustecken.

GPS Messung Punkt 45 von 45  <A.Pkt> / <E.Pki>

Achse 1(...085191 - ...085237)~ | | = || 3 || .. | Abfrage der Punktkennzeichen
| APkt | 323145710085191 Linge (A-E): ges Adnfong§- U”O? E”d%U”kTTS di;
E.Pkt | 323145710085237 13,013 eraagen, in - die abgesiec

werden soll.

Messung starten ":ng: 2'226 _(:3_ Es wird die L&dnge der Geraden
AH: 2000 ' zur Konfrolle als ,Ldnge (A-E)*
EnQ: 6642 AL 6,136 AZA: ---- ausgegeben.

PNR |
SY: 6 Bemerkung: Einzelbaum

E}J Der Fokus wechselt auf
Verbindung| Zielpunkte | Absteckung | Achsabs.| Skyplot Messung starten

Nach Eingabe der Punktkennzeichen zeigt GEOmobile bei akfiver
Satellitenverbindung sofort die Abweichungen des GNSS Empfdanger aus der
definierten Geraden.

Die Verbesserungen AQ, Al stellen dabei die Abweichungen aus einem lokalen,
rechtwinkligen Koordinatensystem dar. Diese hat im Anfangspunkt mit die
Koordinaten 0.000 / 0.000 und im Endpunkt 0.000 / <L&nge>.

Die Hohenangabe AZA stellt den Hohenunterschied zwischen der aktuellen Héhe
und der Héhe des Linienanfangspunktes dar.

Sobald die Querabweichung (AQ) im gewuUnschten Genauigkeitsbereich liegt,
ist die Messung zu starten.

Nach Erreichen der eingestelltfen Epochenanzahl wechselt der Fokus in das Feld
+PNR*. Tragen Sie dort die Punktkennzeichen ein und speichern die Messdaten

durch  Klick oderJ%E_ ENTER| auf
-

<SY> / <Bemerkung>
Eingabe eines Symbolcodes bzw. einer Bemerkung.

% Verwirft die aktuellen Messwerte
>

Siehe auch ,Mehrere Achsen definieren und verwalten,,
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5.5.8 Reiterkarte ,,Skyplot*

der
der

Diese Reiterkarte dient
grafischen Darstellung
aktuellen Satellitenverteilung.

Die Himmelsrichtung sind mit
Nord, Osten, SUden und Westen
gekennzeichnet.

Der d&uBere Kreis stellt den
gesamten Horizont dar, der
zweite Kreis zeigt den

eingestellten Elevationswinkel.
Es werden nur Satelliten innerhalb
des inneren Kreises verwendet |

GPS Messung s
GPS __-——(ai
* GPS benutzt 5
) GLONASS
& GLONASS benutzt

Skyplot

benutzte anzeigen

Verbindung | Zielpunkke | Absteckung | Achsabs.

Skyplot |

Wie in der Legende oben links dargestellt, werden GPS- und GLONASS-Satelliten
mit unterschiedlichen Farben dargestellt.

=> es werden nur

benutzte anzeigen |
die vom System

benutzten Satelliten angezeigt

=> es werden

alle anzeigen

alle verfugbaren
Satelliten angezeigt

GPS Messung ¢€EB) CHD B8

GPS
" GPS benutzt

) GLONASS
& GLONASS benutzt

alle anzeigen

Verbindung | Zielpunkke | Absteckung | Achsabs.

Skyplot

Skyplat |
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5.5.9 Transformationssatze

Optional besteht die Mdglichkeit, statt der gemessenen ETRS-Koordinaten direkt
z.B. nach GK fransformierte Koordinaten im Punktspeicher einzufGhren.

Alle hierzu bendtigten Parameter werden in sogenannten Transformationssatz-
Dateien gespeichert. Diese Dateien kénnen einfach per Knopfdruck im
Transformationsdialog angelegt werden und stehen fortan zur Nutzung in allen
Projekten zur VerfGgung.

Vorgehensweise

Um eine neue Datei mit dem Transformationssatz zu erstellen, legen Sie bitte
zundchst in den Projekt- & Systemeinstellungen den gewUnschten Ziel-Lagestatus
als aktuelles Lagesystem fest (z.B. ,177").

Wechseln Sie anschlieBend Uber [ ) Helmerttransformation PaBpunkte
das Hauptmenu ZUr  Eingabe der PaBpunkte:
,Helmerttransformation*. LST Ursprung: LST Ziel: 177

Als  PaBpunkte werden hier |aktiy
mindestens 2 Punkte bendtigt, 1
deren Koordinate sowohl im Ziel- 2 2
LST, als auch im Ursprungssystem 3 i

vorliegt (bei GNSS
standardmdasig ,,489").

zur Ergebnisseite wechseln |

PaBpunkte | Ergebnisse Transformation |

Nach Eingabe der PaBpunkte | &) Helmerttransformation Ergebnisse
wechseln Sie zur Ergebnisseite. Anzahl PP: 3 max. AZM: 0,002

MaBstab:  |1,003693 ~
Durch Betdtigen von Restklaffen: Verdr.: 398,959

sffnet sich schiieBlich ein

,Datei speichern unter..."- |4 - 0,001 0,004 ’0,055'
FensT_er, in  welchem "Sie.den 5 0,003 0,003 0,317
gewunschten Namen fUr diesen
Transformationssatz angeben
kdénnen.

0,005 0,005 0,628

‘ Trafo speich. | ’ Streckendiff. I IIransformationl

Die Helmerttransformation kann TI = - 3
anschlieBend verlassen werden. Eoics|  Erge m‘5‘°’9| Tran °rmat'°"|
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Um diesen Transformationssatz fur das aktuelle Projekt festzulegen, wechseln Sie
bitte wieder in den MenUpunkt ,,Projekt- & Systemeinstellungen* und klicken auf

@I und anschlieBend auf |a||9emeine Einstellungen|.

In der entsprechenden -
GNSS: allgemeine Einstellungen

Combobox werden alle auf dem llg o

. Fehlergrenzen:
Datenspeicher ) vorhandenen KQ priifen: [ntir Pos.
Transformationssdtze aufgelistet. max. KQ Wert: 0,025 m

DOP priifen: [PDOP

Uber erhalten Sie bei Bedarf max. DOP Wert: 6,2
eine kurze Beschreibung des Sonstiges:
jeweiligen Satfzes (z.B. das Elevationswinkel: 12 Grad
Erstellungsdatum). Héhenoffset: 0005 m

|v'|Messung nach 15 Epochen beenden

Wdahlen Sie hier nun den Transform. Satz: [info |

gewunschten Satz  aus und A 7
Q7 OK Abbrechen
bestatigen mit . S @

Das Hauptfenster der Projekt- & Systemeinstellungen muss ebenfalls mit
verlassen werden, damit die Auswahl nicht verworfen wird.

Diese Einstellung wird projektbezogen gespeichert, d.h. wenn das Projekt erneut
aufgerufen wird, muss der Transformationssatz nicht erneut gewdahlt werden.

Auch bei der GNSS-Messung 18sst ~ 6Ps Messung Gl GlD &8 6 Verbindung
sich auf der Re'TerkorT.e GPS - Antennenverbindung:
erkennen, ob ein STONEX S9
Transformationssatz gewdanhlt ist.
Antenne verbinden Status: getrennt

Bei Bedarf kann auch direkt hier
ein anderer Satz ausgewdahlt bzw.
die Transformation deaktiviert Korrekturdaten verbinden | Status: getrennt
werden.

Transformationssatz: |Geldern ~| [ Info |
Wur de ) n deh ] zur Zielpunktseite wechseln |
Projekteinstellungen kein

Transformationssatz gewdahlt, wird  Verbindung Z'elpunkte|ébsteckung|Achsa§s-| §kyplot|
diese Auswahlmoglichkeit hier

auch nicht angezeigt.

Hinweis:

Die Koordinaten im Punktspeicher werden nach dem Wechsel des
Transformationssatzes nicht automatisch neu berechnet.

Hier muss zundchst der MeBstapel neu ausgewertet werden (auf dem Ger&t
erscheint in dem Fall eine entsprechende Meldung).
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5.6 Flachenberechnung[5]

Dieses Programm dient der Berechnung von Fldchen, die durch Geraden und
Kreisbdgen begrenzt sind.

Liegen die Knickpunkte als Landeskoordinaten vor, wird automatisch die
Fldchenreduktion anhand der eingestellten Parameter (siehe : Projekt- und
Systemeinstellungen > Lagesystem) angebracht und gesondert
ausgewiesen.

HS® Flichenberechnung <Punkinummer>
' , | Abfrage der Eckpunkte der zu
230312 11,243 Ul berechnenden Fldche.
250311 33,947 0| Wird das Punktkennzeichen des
250313 27.963 n| ersten Punktes nochmals
550314 3,065 a| eingegeben, berechnet
5| GEOmobile die Fldche und gibt
-| diese aus.
<Strecke>

Flache: [ 194,62 m= UTM Red.: [ 104,75 m2 Ausgabe  der  gerechnefen

= Strecke zum vorherigen Punki.
[ Korrektur | == neue Fléchel «# Ende I

<Radius>

Abfrage des Radius eines Kreisbogens vom aktuellen zum ndchsten Eckpunkt.
Das Vorzeichen ist positiv einzugeben, wenn der Mittelpunkt des Kreisbogens in
Umfahrungsrichtung rechts liegt.

<Flache>
Ausgabe der gerechneten Fldche, inkl. eventueller Kreisbogenanteile, OHNE
Reduktfionsanteile!

<UTM/GK Red.:>
Ausgabe der gerechneten FlGche, inkl. eventueller Kreisbogenanteile, MIT
Reduktionsanteilen!

Hinweis Die Art der Reduktion, sowie die Parameter kdbnnen in den
Systemeinstellungen > Lagesystemeingesehen und beiBedarf
verandert werden.

- Korrektur Ermd&glicht die Korrektur der Eingaben.

Speichert ggf. die aktuelle Fldche im Berechnungsstapel, 16scht

- neue Flache| °™™ ~ - S : e
i die Eingaben und ermoglicht die Eingabe einer neuen Flache.

7 Ende Speichert ggf. die aktuelle Flache im Berechnungsstapel und
- beendet den Programmteil ,,FiGchenberechnung”
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5.6.1 Eingabebeispiel : Flachenberechnung mit Bogenanteilen

2503660

125

250361)

5.6.2 Flache in der Grafik umfahren

Neben der Eingabe der Punktkennzeichen der FlGcheneckpunkte bietet
GEOmobile die M&dglichkeit die Eckpunkte in der Grafik mit dem Stift zu ,,fangen*.

:L25036 7

I e

®co3z3

250313

PNR: A 250401

-~
-

<[x[< [e]o]e

Eingabe im Uhrzeigersinn

Punkinummer Radius
250366
250367
250359
250358
250357
250356
250365
250364
250363
250362
250361

250366

1.)Klicken Sie dozu im Fenster

wFldchenberechnung" auf .

2.)Wd&hlen Sie einen Punkt in der
Grafik an, unten links erscheint die
PNR des gefangen Punktes

3.)Per Klick auf den grunen Haken
wird der ausgewdhlte  Punkt

bestatigt und eine Linie zum
ndchsten  angeklickten  Punkt
gezogen

4. )WUnschen Sie die

Fldchenerfassung abzuschlieBen,
wdhlen Sie wieder den ersten
Punkt an und bestatigen diesen, so
dass eine geschlossene Flache

entsteht. Damit werden alle Punkte in die Berechnungsmaske Ubernommen.
5.)Uber kann die zuletzt gezogene Verbindung wieder geldscht werden.
Ist kein Punkt mehr ausgewdhlt, wird das Grafikfenster nach erneutem Klick

von X| geschlossen.
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5.7

Schnitt, Geraden [ 6]

Dieses Programm dient der Berechnung von |\
Schnittpunkten zweier Geraden bzw. deren \
Parallelen. Des Weiteren kédnnen LotfuBpunkte '\
und Punkte auf der Winkel halbierenden zweier '\

Geraden berechnet werden.

Parallele Abstinde werden als MaB eingegeben

oder durch vorhandene Punkte berechnet.

250311

\ 250312
\
- 250317
k1 ©) Schnitt, Geraden Altpunkte (5] “\' """ 250313
250311 940,000 848,370 \ ;m\
1
Pkt2 | 250312 941,560 837,240 \
\
250313 969,768 832,078 !
\
250314 941,991 834,207 :
1
\
S1-2: 11,243 S3-4: 27,868 '
Schnittglite: 00,9768
Schnittwinkel: 1137351

zur Neupunktseite wechseln

Altpunkte | Neupunkte

<Pkt1 / Pki2>

Abfrage der Punktkennzeichen von Anfangs- und Endpunkt der ersten Geraden

<Pkt3 / Pki4>

Abfrage der Punktkennzeichen von Anfangs- und Endpunkt der zweiten

Geraden

<$1-2> / <83-4>

gerechnete Lange der beiden Geraden

<#1>/ <#2>
Abfrage der ParallelmaBe zu den

PunktCode:

1 & Schnitt, Geraden

| Punktivoni |

INeubestimmung  « |

beiden Geraden. e L2
Lieg’r' der gewinschie :‘;Txg ﬁ?33340,3?3;25705834,314 0,000
Schnittpunkt rechts von der N-3/4: 29,267 1,398
Geraden ist das ParallelmaB  [N.pkt| 250317
positiv, bei linksliegenden  S¥: ABM:
Punkten negativ einzugeben. GSI: 2200 DES:
KST: DA: GrenzPkt =
<N-1/2> / <N-3/4>
Ausgabe der Strecken vom <€| l> dd:l P 3
berechneten Schnittpunkt zu den
Anfangs- und Endpunkten der ~ Altpunkte |  Neupunkte

Geraden.
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5.7.1 Sonderfall ,Berechnung von LotfuRpunkten®

Mit diesem Programm koénnen Punkte auf eine Linie abgelotet und der
LotfuBpunkt gespeichert werden.

In den Abfragefeldern Pkt1 und Pkt2 sind die Punktnummern der Geradenpunkte
bei Pkt3 des abzulotenden Punktes einzugeben. Das Feld Pkt4 muss leer sein oder
mit Null belegt werden. Im Feld #2 darf kein Wert eingegeben werden.

Pkt3

-

-
PSR

-
-
-
-
N
P
———
-
-
-
-
-

NPkt (LotfuBipunkt)

-

Pkt2

Pkt1

5.7.2 Sonderfall ,Berechnung von Winkel halbierenden®

Uber Pkt1, Pkt2 und Pkt3 werden die beiden Geraden eingegeben, wobei Pkt2
der Endpunkt von Gerade 1 und der Anfangspunkt von Gerade 2 ist.

Im Abfragefeld #2 ist das MaB zum Neupunkt einzugeben. Die Abfragefelder Pkt4
und #1 muUssen in diesem Fall mit ,,0" belegt werden |

NPkt
Pkt1

‘‘‘‘‘
-
-, "1

\\
V’ F N ‘\\ /Pkf3
\/2',I an
1

Pkt2
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5.8 Schnitt, Gerade-Kreis [ 7]

Mit diesem Programm k&nnen Schnittpunkte einer Geraden oder deren Parallele
mit einem Kreis berechnet werden.

Abgesehen von den Sonderfdllen kein
Schnittpunkt oder Gerade tangential am

Kreis ergeben sich grundsatzlich zwei

,,,,
-

’/ SS
.

i
1
1
1
1
\
1 N
%mm () N
7/

Schnittpunkte. S S
Das Programm berechnet den s \ % N
Schnittpunkt, der dem zweiten L

-
-
-

Geradenpunkt (Pkt2) am néchsten liegt. ,'"
] 0 s

) Schnitt, Gerade-Kreis Altpunkte

250311 940,000 848,370
250312 941,560 837,240
250313 os9,768 saz,ora <Pkt / Pki2> _
Abfrage der Punktkennzeichen
S1-2: 11,243 von Anfangs- und Endpunkt der
AY: 27,238 AX: 20,281 Geraden
| zur Neupunktseite wechseln | <Pkt KM>

Abfrage des Punktkennzeichens
des Kreismittelpunktes

Altpunkte | Neupunkte
<§1-2>

gerechnete Lange der beiden
Geraden

<DY> <DX>

Ausgabe der orthogonalen AbsteckmaBe des Kreismittelpunkts bezogen auf die

<#> 4O schnitt, Gerade-Kreis | Punkt1von1 |
Abfrage des ParallelmaBes zu der vicode: T e
Geraden. . #1: 1,23 Radius: 45
Liegt der gewunschte Schnittpunkt it
rechts von der Geraden ist das 2: 32[1562393&934 5705864,832
ParallelmanR positiv, bei {__1 ;
linksliegenden Punkten negativ Nkt 22515
einzugeben. SY: ABM:
GST: 2200 DES:
<Radius> KST: OA: Eiche -
Abfrage des Radius um den
Kreismittelpunkt | < l | > I |E'I-::I ’ ® ]

Altpunkte | Neupunkte |
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5.9 Schnitt, Kreis-Kreis [ 8 ]
Dieses Programm berechnet die Schnittpunkte zweier Kreise.
Abgesehen von den Sonderfdllen AT

.kein  Schnittpunkt*  oder ,Kreis 4
tangential am Kreis" ergeben sich

~a
-,

! \l
immer zwei Schnittpunkte. Dieses ,:" - 4
Programm berechnet grundsatzlich { X ;
den Schnittpunkt, der rechts von der oo o
gedachten Linie Pkt1 - Pki2 liegt. - {5,‘:{’ /,/
4@ schnitt, Kreis-Kreis Altpunkte A

250311 940,000 848,370 i *
| Pkt2 |

Pkt 2 250312 941,560 837,240 R

51-2: 11,243

I zur_Neupurktseite wechseln |

Altpunkte | Neupunkte

<Pki1>
Abfrage des Punktkennzeichens des ersten Kreismittelpunkts

<Pki2>

Abfrage des Punktkennzeichens des zweiten Kreismittelpunkts
<$1-2>

Ausgabe der Entfernung zwischen den beiden Kreismittelpunkten

= &) Schnitt, Kreis-Kreis | Punktivoni |
sRad]> PunktCode: |[Neubesti |
Abfrage des Radius um den i - [EUbesinmung d'.
ersten Kreismittelpunkt adi: 75 = Rad2: 10

¥/X: 32520934,038 5705843,824

<Rad2> 250319
Abfrage des

Radius um den

zweiten Kreismittelpunkt S¥: _ A%
GST: 2000 DES:
KST: 0OA:

< & 2 b 3
Altpunkte | Neupunkte
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5.10 Kreisbogenberechnung[9]

Mit diesem Programm kdnnen Punkte in 250400 250319
einen Kreisbogen eingerechnet werden. R:; 250320
iz
Wahlweise kann die Anzahl der Neupunkte 12
bzw. die gewunschte Bogenldnge zur =
Bestimmung vorgegeben werden. E 'L\‘L‘“f'\’ 5 250401
I~ 6'\\35/’
AV~
2=
) Kreisbogenberechnung Altpunkte 250311

250400 940,000 863,370 M)
250311 940,000 848,370
250401 954,266 853,005

Bog.L.: 13,852
) <Pkt BA>
R1: 15,005 R2: 15,005 O

Abfrage des Punktkennzeichens
des Bogenanfangspunkts

| zur Neupunktseite wechseln |

<Pkt M>
Abfrage des Punktkennzeichens
des Kreisbogenmittelpunkts

Altpunkte | Neupunkte

<Pkt BE>
Abfrage des Punktkennzeichens des Bogenendpunkts

<Bog.L>
Ausgabe der gerechneten Bogenldnge (Bogenanfangspunkt — Bogenendpunkt)

<R1> / <R2>
Ausgabe der gerechneten Radien vom  Kreisbogenmittelpunkt -
Bogenanfangspunkt (R1) bzw. Bogenendpunkt (R2)

<Anz.Bogenpunkte> / <Bogenl.>

" k1 ©) Kreisbogenberechnung Neupunkte
Abfrage der  gewuUnschten e |
Anzahl der Bogenpunkte ODER ' d
Anz. Bogenpunkt 5 Bogenl.: 3,142

der gewUnschten Bogenldnge.
Nach Eingabe in dem einen Feld i, png- 550310
wird das zweite Feld berechnet —

und angezeigt. DA: GrenzPkt -

SY: ABM:
<ab PN> GST: DES:
Tragen Sie hier das erste KST:

Punktkennzeichen der neu zu > .
berechnenden  Punkte  ein. ¢ Speichern | @ abbrechen

Wdahrend der Berechnung ]

werden die folgenden Punkte altpunkte bieupunkte
automatisch um das Inkrement 1

hochgezanhlt.
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5.11 Helmerttransformation [ 10 ]

Mit diesem Programm koénnen Helmerttransformationen und Umformungen
gerechnet werden.

Wahlweise kann hierbei der MaBstabsfaktor angebracht und die Restklaffen an
den Passpunkten auf die Neupunkte verteilt werden. Liegen fUr die Passpunkte
Hobhen vor, werden auch fUr die zu tfransformierenden Punkte Héhen gerechnet.

PP (Z)
L]

Das Programm gliedert sich
in die folgenden drei
Programmteile:

PP(Z) =Pafipunkt [Zielsystem]
PP(U) =Pafipunkt [Ursprungssyst.]

1.)Abfrage der Passpunkte

2.)Ausgabe der Transforma-  s7roxxx
tionsergebnisse

3.)Transformation der
Neupunkte

Ahhozsz

freier
Stpkt

5.11.1 Abfrage der Passpunkte

Passpunkte sind Punkte mit bekannten Koordinaten im Start- (z.B. &rtlich) und
Zielsystem (z.B. Landessystem ETRS 489).

Auf Basis dieser Punkte wird der Verschub der Systeme, die Verdrehung und ein
MaBstabsfaktor berechnet. Bei mehr als 2 Passpunkten ist die Transformation
Uberbestimmt, d.h. an den Passpunkten bestehen sog. Restklaffen, die optional
auf die Neupunkte verteilt werden kdnnen.

Die Nummerierung der Punkte sollte so gewdhlt werden, dass ein Punkt Uber eine
Lage im ortlichen und im Zielsystem verfUgt. Alternativ ist es aber auch moglich,
dass die Passpunkte mit unterschiedlichen Punktkennzeichen nummeriert

werden.

Wichtig ist hierbei, dass die Passpunkte des Ursprungssystems und des Zielsystems
jeweils in einem eigenen Lagesystem gespeichert sind.

Beispiel Passpunkte im ortlichen Lagesystem -00 (lokal)
Passpunkte im Zielsystem 489 (ETRS 489)
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k1 ©) Helmerttransformation PaBpunkte  <LST Ursprung>
Eingabe der PaBpunkte: Wdhlen Sie aus der Liste der
LST Ursprung: 00~ LST Ziel: 489 Lagestati dieses Projektes den

Lagestatus in dem lhre ortlichen
Passpunkte nummeriert sind.

1 |250311 250311
2 (250312 250312 <LST Ziel>
3 |250313 250313 Anzeige des aktuell eingestellten
4 250314 250314) Logesys’rems,' das als Zielsystem
verwendet wird.
zur Ergebnisseite wechseln I Die UmSTG”Uﬁg des ZieISYSTemS
erfolgt in der Verwaltungsebene
EaBpunkte| Ergebnisse Iransforrnation| unter Systemeinstellungen >
Lagesystem

<PNR Ursprung>
Abfrage des Punktkennzeichens eines Passpunkts im Ursprungssystem

<PNR Ziel>

Das Programm schlégt hier das zuvor eingegebene Punktkennzeichen nochmals
vor. Handelt es sich um einen Punkt mit zwei (oder mehr) Lagen kann dieses Feld
abgeentert werden.

Wurde der Punktim Zielsystem mit einem anderen Punktkennzeichen nummeriert,
ist hier dieses einzutragen.

<aktiv>

Durch Entfernen dieses Hakens kann ein Passpunkt aus der Berechnung entfernt
werden. Er bleibt aber in der Liste bestehen und kann spdter nochmals durch
erneutes Setzen des Hakens wieder aktiviert werden.

5.11.2 Ausgabe der Transformationsergebnisse

k1 ) Helmerttransformation Ergebnisse <Anzahl PP>
Anzahl PP: 4 max dH:  <o.Hv> Ausgabe der Anzahl der
MaBstab: W +| Verdr.: 0,0100 benutzten Passpunkte
Restklaffen: |verteilen -] <max. dH>

. : .| Ausgabe der maximalen
50311 0016 0015 0707 Héhenabweichung an  den
250312 0023 0,023 |ogas || | ossPunkien
250317 0,019 0,020 0,632 - GEOmobile prift, ob in beiden

Koordinatensystemen Héhen der
Passpunkte vorliegen. Ist das der
PaBpunkte| Ergebnissel Transformationl Fall, werden fUr jeden Punkt
H&hendifferenzen zwischen Start-

und Zielsystem berechnet.

IPF' korrigierenl [ Streckendiff, I ‘Transformation]

Aus den Einzel-Hohendifferenzen wird ein arithmetisches Mittel berechnet und for
den Héhenverschub der Neupunkte verwendet.

In diesem Feld wird die groBte Abweichung vom Mittel zu einem Einzel-
Hbhenverschub ausgegeben.
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<MaBstab> Palfipunk t

In  dieser Auswahl  kann g A

zwischen dem MaBstab Paflipunk f
1.000000 und dem ay

gerechneten MaBstab  der

Transformation gewechselt i
werden.
<Verdr.> O ,

freier
Ausgabe der Pafipunkt . Stpkt -
Systemverdrehung in Gon L—Exg_ s | Pafipunkt

dy
<Restklaffen : ...>

Auswahl, ob die Restklaffen an den Passpunkten verteilt werden sollen.

In dem PC Programm ,GEOmobile - Verwaltung” kann die Art der
Restklaffenverteilung zwischen ,,1 /S * SQR(S)" / ,1 / SA2* und der Verteilung ,,SH*
umgestellt werden.

<lListe der Passpunkte>

In der Liste der Passpunkte finden Sie Angaben Uber die Restklaffe beim
eingestellten MaBstab (dS), Restklaffe bei MaBstab 1.00000 (dS1), sowie die
Angabe der Teiredundanz (r)

| PP korrigieren I

Verzweigt zum ersten Fenster ,Eingabe der Passpunkte”. Dort kdnnen neue
Passpunkte hinzugefUgt, bestehende gedndert oder Gber den ,,aktiv - Haken
einzelne Passpunkte fUr die Berechnung tempordr ausgeschaltet werden.

T etreckerditf. I k1 ) Helmerttransformation Ergebnisse
Anzahl PP: 4 max dH: <o.Hv>

Diese Funktion berechnet 1abstab: [1,000066 ~ | Verdr.. 0,000

innerhalb  des Passpunkifeldes Restklaffen: lerteilon _= |

Streckendifferenzen (alt/neu)

10,015 = 250311 - 250121
240,023 = 250311 - 250317

die Entfernungen zwischen den
Passpunkten im Ursprungs- und
Zielsystem und speichert die
Differenzen. <

2o - ~ -

| 3 5

<[l

AnschlieBend werden alle
Differenzen der GréBe nach
sor’rler’r. (von  min > "mox) PaBpunkte| Ergebnisse| Transformationl
angezeigt. So kénnen

Passpunkte mit grobem Fehler

schnell ermittelt und ausgeschaltet werden.

Transformafﬁl

Nach Anwahl dieses Butftons Ubernimmt das Programm die aktuellen
Einstellungen (Passpunkte, MaBstab, Verteilung, ...) und wechselt zur
Transformation der Neupunkte.

IPP korrigieren| I Streckendiff. I ]Transformationl
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5.11.3 Transformation der Neupunkte

Nachdem die Transformationsparameter mit 7" (Transformation) bestatigt
wurden, kdnnen Punkte vom Ursprungs- in das Zielsystem transformiert werden.

Transformationsart ,Finzelpunkte" & &) Helmerttransformation |

<PNR alt>

Abfrage des Punktkennzeichens
eines Punktes im Ursprungssystem
(z.B. LST = &rtlich -00).

<PNR neu>
Abfrage des Punktkennzeichens
des Punktes im Zielsystem (z.B. LST
= ETRS 489).

Pos.1/1 |
Transformationsart: lEinzeIpunkt v ]
PunktCode: !Neubestimmung "
SY: ABM:
GST: DES:
KST: - 0OA: | - [
€ & 57 ®

PaBpunkte | Ergebnisse

Transformation |

k=1 © Helmerttransformation | Pos.1f1 | “TFC' nsformationsart
Transformationsart: ’Punktgruppe = ] .Punktaruppe
PunktCode: neubestimmung  ~ | <von PNR>
4711 Abfrage des Punktkennzeichens
des ersten zu transformierenden
4716 Punktes im Ursprungssystem.
SY: ABM:
GST: DES: <bis PNR>
KST: 0A: [ ,] Abfrage des Punktkennzeichens
Mo des letzten zu transformierenden
| { l > | ::JL" ® Punktes im Ursprungssystem.
PaBpunkte | Ergebnisse Transformation |
Bei der Transformationsart
»~Punktgruppe" werden alle Punkte im Bereich (von-bis) unter dem

Punktkennzeichen des Ursprungssystem in das Zielsystem transformiert und

gespeichert,
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5.12 Richtungswinkel und Entfernung [ 11 ]

Dieses Programm berechnet nach Eingabe von zwei Punkten Richtungswinkel,
Strecke und Héhenunterschied zwischen den Punkten.

HO Richtungswinkel & Strecke <A. Pki>
Abfrage des Punktkennzeichens
250311 940,000 848,370 des Anfangspunktes

mn 250314 941,991 834,207
- <E. Pkt>

Strecke: 14,307 Abfrage des Punktkennzeichens

Ri(htung: 191,1088 deS EﬂdehkTeS
ASErl: 0,04
AH2-1: (0,000 <Strecke>
Ausgabe  der  gerechneten
| OK | Strecke
<Richtung>

Ausgabe des  gerechneten
Richtungswinkel

<dH2-1>
Ausgabe der Héhendifferenz End — Anfangspunkt
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5.13 Dreiecksberechnung

[12]

Dieses Programm dient der einfachen Berechnung von Dreieckselementen. Zur
Bestimmung sind jeweils drei Elemente einzugeben, die restlichen werden

berechnet und angezeigt.

Nach dem Aufruf wird zundchst
abgefragt, welche
Dreieckselemente gegeben sind

Tragen Sie nach der Auswahl die
gewulnschten
Bestimmungselemente ein und

klicken auf |IBerechnen|.

Dreiecksberechnungen

Modus:

Seite a:
Seite b:

Seite c:

Dreiecksberechnungen

3 Seiten

2 Seiten + eingeschlossener Winkel
1 Seite + 2 anliegende Winkel
2 Seiten + gegentberliegender Winkel

Pythagorasprobe

YYINTRTT ¥,

q:
Flache:

Berechnen

Modus: |3 Seiten

Seite a: 3 Winkel a: 40,967
Seite b: 4 Winkel B: 59,033
Seitec: 5 Winkel y: 100
p: 1,800 q: 3,200

h: 2,400 Fliche: 6,000 gm

OK

AnschlieBend werden die
restlichen Dreieckselemente
berechnet und angezeigt.
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6. Ubersicht der Meniipunkte der ,Verwaltung®
Ebene

GEQ mobile - Yerwaltung

1 - Projekte verwalten

2 - Stapel verwalten

3 - Stapel bearbeiten / auswerten

4 - Projekt- & Systemeinstellungen

5 - Projekt importieren

6 - Projekt exportieren

7 - Programminfo

8 - Beenden

19 - Beenden & Anderungen verwerfen

Punkte: 113¢ LST: 177
Projekt: 17157 (M01) HST: 100
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6.1 Projekte verwalten [ 1]

Weitere Infor.mio’rloner.] 2V d!esem Projekte verwalten Projekt 88 von 118
Programmiteil finden Sie in diesem _ »
Handbuch unter 4.1 |Projekte ffndeDatum|+| |- [y
(Projektverwaltung) 12262 27.06.2012 | | -
12127 02.07.2012 | | |2y [o]effnen
12208 02.07.2012
12214 02.07.2012 e
12207 02.07.2012 @ Ml
12189 02.07.2012 |5 -
12222 02.07.2012 | | |96 [l8schen
12232 -
m #" [ulmbenennen

@ SchlieBen

6.2 Stapel verwalten [2]

Die Speicherung der Berechnungsansatze (Polar, Schnitte, Orthogonal, usw.)
erfolgt in so genannte Berechnungsstapel. Berechnungsstapel werden genutzt,
um z.B. die Berechnungen unterschiedlicher Messtage zu trennen oder
Berechnungen vor bzw. nach einer Transformation nach unterschiedlichen
Lagesystemen trennen zu kdnnen.

In einem Projekt existiert immer = Stapel verwalten
der Berechnungsstapel MO1. Projekt: "12157"

. . . . 5{}3 [nleu
Optional kdnnen mit diesem
Programmpunkt weitere % [I]6schen
Berechnungsstapel zum
aktuellen  Projekt hinzugefigt

() , gewdhlt oder auch
geléscht () werden.

o OK I@ Abbrechen

Wdahlen Sie in der Liste den Berechnungsstapel, in dem die folgenden
Berechnungen gespeichert werden sollen und bestatigen die Auswahl @
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6.3 Stapel bearbeiten / auswerten [ 3]

In diesem Programmteil werden alle Berechnungen des aktuellen
Berechnungsstapels zur Ansicht, Bearbeitung und erneuter Auswertung
angeboten.

<Stapel>
Es wird zundchst der aktuell gewdhlte Stapel des aktuellen Projektes

vorgeschlagen und dessen Berechnungsansdtze angezeigt. Uber diese
Auswabhlliste kann, falls vorhanden, ein anderer Stapel dieses Projekts ausgewdahlt
werden.

Messwerte editieren Die Berechnungen sind
chronologisch  mit  laufender
Nummer angezeigt.

Stapel: [handbuch.M01 -| |geu auswerten

Ergebnisse ausgeben Mittelung: Punktcodes anpassen

12 |Geraden/Parallelenschnitt |~| Neben der Art der Berechnung
' |punkte: 250311 - 250314 17.12.12 werden eine kurze Information zu
13 (Kreis/Geradenschnitt den Bestimmungselementen und
& |Punkte: 250311 - 250313 17.12.12 das Datum der Berechnung
14 |Bogenschnitt angezeigt.
& |punkie: 250311 - 250312 17.12.12[ ]
15 |Streckenberechnung =
v |punkie: 250311 - 250314 17.12.12| v

SchlieBen Innerhallo der Liste wird mit A'V¥

navigiert und die  aktuell
angewdhlte Berechnung durch
Doppelklick oder ENTER gedffnet.

neu auswerten

Uber diesen Button werden die Punkte des gewdhlten Stapels neu berechnet
und die neuen bzw. gednderten Koordinaten in den Speicher eingefUhrt. Die
Auswertung erfolgt im aktuell unter den Systemeinstellungen eingestellten Lage-
und H&hensystem.

Ablauf der Auswertung

1.)alle Neupunkte, die innerhalb des gewdhlten Stapels entstehen, werden aus
dem Punkispeicher entfernt. Dies gilt auch fUr Punkte, deren Berechnung im
Stapel aktuell deaktiviert ist.

2.)die Koordinaten der gednderten Altpunkte werden auf den ,,urspringlichen*
Zustand vor der Berechnung wieder hergestellt

3.)GEOmobile liest nacheinander die Berechnungen des Stapels und berechnet die
Neupunkte im aktuellen Lage- und Héhensystem
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Ergebnisse ausgeben

Ist dieser Schalter gesetzt, werden
folgende Informationen wahrend
der Auswertung angezeigt:

Flachenberechnung 250311 - 250314

- Differenzen bei Kontroll- und

gemittelten Punkten Flache: 194,58 m2 (ohne Red.)

Flache: 194,74 m2 {mit UTM Red.)

- Fléchen bei
Fldchenberechnungen
- Strecken bei
Streckenberechnungen OK, keine weiteren Abfragen
- Transformationsergebnisse
- Ausgangswerte wie z.B.

SchnittgUte, Male etc. bei den
Ubrigen Berechnungsarten

<OK>
Die ndchste Berechnung wird ausgefGhrt und die Ergebnisse weiterer
Berechnungen angezeigt

<OK, keine weiteren Abfragen>
Es werden alle folgenden Berechnungen ohne erneute Anzeige von Ergebnissen
ausgewertet

Mittelung: Punkkcodes anpassen

Wird ein  Punkt  mehrfach Mittelung zu PNR 8080
bestimmt und die Option Differenzen zum Mittel:
wErgebnisse ausgeben* ist I |
gesetzt, zeigt GEOmobile die

. alk 0,002 0,001 0,000
Differenzen der o) 0,002 0,001 0,000
Einzelberechnungen zum Mittel.

griofite Abweichung: 0,003 (erl. 0,080)

Betatigen Sie Y / X / Z], um Differenzen zum Altpunkt:
zwischen der Anzeige der ay: Ax: As: AZ:
Differenzen oder der Koordinaten

in der Liste umzuschalten. Y/X/|Z

Ist die Option alt neu mitteh

IPunktcodes anpassen| gesetzt,

wird in den beiden Fdllen ,,alt" und ,,neu” innerhalb der Berechnungsdatei der
Punktcode des nicht berUcksichtigten Punktes auf ,,Ignorieren* gesetzt.

Hiermit erscheint diese Abfrage dann bei zukUnftigen Auswertungen nicht mehr.
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6.4 Berechungsansatze editieren

Durch Doppelkliick auf eine | orthogonale Kleinpunkte | Punkt 2 von 3
Berechnung oder durch Anwahl  pynktcode: Neubestimmung _ ~ |

und einer Zeile wird die  [inie: -3 seitl.: 2.36
Berechnung im  Edifiermodus Y:  32520972,938  X: 5705834,201
eo6ffnet. — ' '

° NPkt | 250312

Dort wird der urspringliche S¥: ABM:
Berechnungsansatz  und  die ggr: DES:

Messwerte  der berechneten 2 Ny ; —
L KST: 0A: ] -
Punkte wie in der normalen _

Berechnungsmaske angezeigt. g | | > | :[F | ﬁ l

Als Kennzeichnung des Linie| ﬂeupunkte| &bsteckung|
Editiermodus wird der Schriftzug

»Korrekturmodus* im Hintergrund
dargestellt.

Hier kbnnen nun der Ansatz und/oder die Eigenschaften der Neupunkte
verdndert werden.

{ 5\., Wechselt zum letzten bzw. ndchsten Punkt in dieser
Berechnung

%’3 FOgt einen weiteren Punkt innerhalb des aktuellen Berechnungsansatzes
. an

o Loscht den aktuell angewdhlten Punkt endgultig (!) aus der Berechnung

<

ESC Verl&sst den Editiermodus der Berechnung und kehrt zur
Berechnungsliste zurGck.

Hinweis Statt einen Punkt zu 16schen besteht die Mdglichkeit, den
Punktcode auf ,lIgnorieren* einzustellen. Der Punkt bleibt
damit in dem Berechnungsansatz, wird allerdings fur keine
Berechnungen benutzt.
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6.4.1 Einzelberechnungen deaktivieren / aktivieren

1 _|Innerhalb des Messwerte editieren
« |Berechnungsstapels sind
alle Berechnungen  Stapel: [handbuch.Mo1 ~| | neu auswerten

zundchst aktiv, d.h. diese werden Ergebnisse ausgeben[V] Mittelung: Punkicodes anpassen

bei der Apswer’rung ngu 12 |Geraden/Parallelenschnitt A
berechnetf. Dieser Sfafus ist | & |oirie: 250311 - 250314 17.12.12] |
erkennbar an dem grlnen [ 13 [kreis/Geradenschnitt
Haken. Punkte: 250311 - 250313 17.12.12
14 (Bogenschnitt
Soll eine Berechnung nicht | & |punkie: 250311 - 250312 17.12.12[ ]
neu ausgewertet werden, | 15 |Streckenberechnung -
bestent die Moglichkeit & |punkie: 250311 - 250314 17.12.12| ¥
diese zu deaktivieren. Dieser schiieRen

Status st an dem rofen
Stoppschild erkennbar.

Die Umschaltung einer
Berechnung erfolgt durch
Anklicken der
durchnummerierten, ersten
Spalte oder durch Anlaufen der
Leile und Anwahl der

Leerzeichentaste oder Drucken

der — ozw. —Tos’re.

6.4.2 Besonderheit bei der polaren Auswertung

Bei der Auswertung von polaren Messwerten in  einem &rtlichen
Koordinatensystem (Umschaltung, siehe : Projekt- und
Systemeinstellungen > Lagesystem) werden standardmdBig alle evil.
vergebenen Punktcodes des ersten Standpunktes ignoriert und als Neupunkte im
ortlichen System berechnet.

Das folgende Beispiel verdeutlicht diese Funktion ...

—Lagesystem ist auf 489 eingestellt
—freie Stationierung mit 4 bekannten Passpunkten
—-Aufnahme von Neupunkten

Zur Kontrolle sollen ortliche Koordinaten berechnet werden ...

- Lagesystem wird Uber Systemeinstellungen > Lagesystem auf -00 (lokal)
eingestellt

- erneute Auswertung der Punkte Uber ,Stapel auswerten®

- die Punktcodierung der Anschlussziele wird beim ersten Standpunkt ignoriert
und statt dessen ,,6rtliche* Koordinaten auch fur die Ziele berechnet
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Optional kann diese Sonderfunktion in den Projekteinstellungen deaktiviert
werden.

6.5 Projekt- & Systemeinstellungen [ 4 ]

Weitere Informationen zu diesem grundeinsteuung| GﬂSS| Eolarl LSTI l_jST|
Programmteil finden Sie in
diesem Handbuch unter 4.2 hachste Neupunkt-PAR:
(Projekt- und PNR-Inkrement: 1
Systemeinstellungen) —

vorwahl Berechnung:  |speichern >

erster ortl. Standpunkt: Punktcodes auswerten
Geoidundulation anbringen (GPS)

als Standard Qf OK @ Abbrechen
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6.6 Projektimportieren[5]

GEOmobile bietet verschiedene

o . Projekt importieren
Mogllchken‘eh Punkte . (d.h. Quclic: [Puris s Gao 8 el oz
Punkfkeqnzelchen, . Koordlpo’ren, IO . o Geo 6 (sericl)

Lagestati und Zusatzinformationen) OFL: [Punkte aus Geo 8 (Datei) _

. . |Punkte aus TOPCON/TRIMBLE (CSV-Datei)
einzulesen. Parameter: |p, ke aus LEICA DBX

GPS-Messungen aus LEICA DBX
Punkte aus MINKA-Format (seriell)
oo

Mittelungso|

Import | @) Abbrechen

6.6.1 Punkte aus Geo8 (seriell)

Der Aufbau dieses Importformates entspricht dem haufig genutzten GEOINT4
Format, das bereits von dlteren Geo7 und Geo8 Versionen unterstitzt wird.

Die Ubertragung geschieht Uber eine serielle Kabelverbindung, bei der Sender
(Geo7/8) und Empfénger (GEOmobile) mit denselben Schnittstellenparametern
kommunizieren.

Dieses Format Ubergibt bei jeder Ubertragung 1 Lagesystem und 1H6hensystem.
Es werden

PKZ Y X z Symbol LST GST

Ubertragen. Die Hbhe (Z) wird unter dem aktuell eingestellten Héhenstatus (HST)
gespeichert.

1 )Export in Geo8 Uber ,Punkte > | Keordinsteniberiagung Geod > GEONT (o)
Export" aufrufen Schnitistelle  [COM5

2.)im Geo8 das Exportformat ,,GEOINT" || pameter o =N =If = =
mit dem Ziel ,nach Schnittstelle”
anwdhlen

Format |PN/ Y/ X/ Z/ SY/ LST/ LGA (GEOINT 4) Ll

| & srosy  CusTssy O TR Sy

Projekt importieren
Quele:
Port:
Parameter: s M, 81

I [bertragung starten I

EOINT auf Koordinatenempfang vorbereiten

3.)Im GEOmobile den
Mittelungsoption: [neue Daten einfilhren v| Punktimport aus Geo8 starten
und die

Schnittstellenparameter beider
Systeme abgleichen.

4.)GEOmobile Uber in

Qflmport @ shbrechen  Wartestellung bringen

5.)mit |Ubertragung starten|im

Geo8 die Ubertragung der Punkte starten
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6.6.2 Punkte aus Geo8

Grundsatzlich kbnnen Punkte aus Geo8 Uber die USB <> PC Verbindung sofort auf
Ihrem mobilen Ger@t (z.B. Allegro MX) als neue Projekte angelegt werden ohne
dass im GEOmobile ein spezielles MenU angewdhlt wird.

Es werden dabei alle von GEOmobile unterstUtzten Datenfelder des aktuellim Geo8
gewdhlten Lage- und Hohenstatus aus Geo8 nach GEOmobile Uber eine
»ActiveSync" bzw. ,Windows Mobile Gerdtecenter" - Verbindung Ubertragen
und als neues Projekt angelegt.

Bitte gehen sie dabei wie folgt vor :
1.)Der GEOmobile Datenspeicher (z.B. Allegro MX) ist Uber eine USB Verbindung

oder die Docking Station mit dem PC zu verbinden. Das Ger&t wird Uber
»ActiveSync" erkannt!

2.) In Ge08 Wird der EXpOI’T U ber [ Datenformat wahlen 23‘
Punktfilter > Rechtsklick > || senvice:
Exportieren > GEOmobile > Datei | |gBfr OK -
|GEQ mobile |
ges’rorfe’r. EDBS ‘ Abbruch
(LSEOGRAF PKT | 2 Optionen...
. Zeiss / Minka 7
3.)Im folgenden Fenster wird der aktuelle | |Geodmee Exportieren
. . in Datei
Verbindungsstatus, der Gerdtename, gkﬁm | & rech st
das GEOmobile Verzeichnis auf dem | ciaeruie ad) R
Gerdt und der Projekthame angezeigt.
[ Geos -> GEO mobile (Active Sync) =2 | Mit @ wird das Projekf in

— das Verzeichnis
G E S nabicle w \GEOmobile\Import
X

gespeichert.

FieldPC67441
GEO mobile - Installation: |\programme\geo mobile! [+] suchen...
Ausgabedateiname: @m | [@] als neues Projekt anlegen Ist die OpTIOﬂ als neues
"

- b wird die Importdatei sofort

[¥] Flachen abgeleitet aus Ber.datei Neupunkte 1
in  GEOmobile als neues

Linienexport (Grafikdateien): [[7] ALKIS - Objekte Projek’r a nlegen . gese’rz’r,
[7] Alkis-Objekte

[¥] ggf. Hilfspunkte fiir Linien anlegen Projek.l_ U n.l.er. dem
2 . Abbrechen angegebenen Namen
erzeugt!

Weitere Projekte kbnnen bei Bedarf auf dieselbe Weise Ubertragen und auf dem
Datenspeicher gespeichert werden.
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6.6.3 Punkte aus Geo8 in ein vorhandenes GEOmobile Projekt

erganzen

Liegt auf lhrem Datenspeicher Projekt importieren

bereits das gewunschte Projekt
vor und es sollen weitere, im Geo8
bestimmte Punkte hinzu gelesen
werden, ist wie folgt vorzugehen :

1.)Gehen Sie wie zZuvor

beschrieben vor

2.)Entfernen Sie den Haken der
Option ,als neues Projekt
anlegen” und klicken auf

<OK>

Mittelungsoption: [neue Daten einfhren -

VYerzeichnis: .. .2'geo mobilehImport,
vorhandene Import-Dateien:

11212.pkE

nach Import ldschen V Import @ Abbrechen

3.)Wdahlen Sie im GEOmobile den MenUpunkt Projekt importieren > Quelle

= Punkte aus Geo8

4.)Setzen Sie fUr den Fall von doppelten Punkinummern die gewunschte

Mittelungsoption.

Option
neue Daten einfUhren

alte Daten behalten

Fragen

Funktion
Der im GEOmobile gespeicherte Punkt wird durch
die Importdaten Uberschrieben.

Der im GEOmobile gespeicherte Punkt bleibt
bestehen, die Importdaten des Punktes werden
verworfen.

Das Programm fragt bei jedem bereits
vorhandenen Punktf, ob dieser gespeichert,
verworfen oder gemittelt werden soll.

5.)Wdahlen Sie in der Liste die hinzuzulesende .PKT Datei und bestatigen das Lesen

it [mport
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6.6.4 GNSS Punkte aus CSV Datei
[optionales Erweiterungsmodul : GEOmobile — GNSS Punkte]

Mit Hilfe dieses Erweiterungsmoduls kann GEOmobile Punkte aus einer CSV
Punktdatei in die GEOmobile Datenbank einlesen und speichern.

Das CSV Format wird unter anderem aus den GNSS Systemprogrammen der
Hersteller TRIMBLE und TOPCON erstellt. Es wird folgender Aufbau erwartet:

<Punktnummer>,<Rechtswert>,<Hochwert>,<Hohe>,<Symbol/Code>

Nachdem die Punkte in Ihrer GNSS Software in einem lokalen Ordner gespeichert
wurden, verlassen Sie dieses Programm und starten auf dem selben Conftroller
(z.B. Trimble TSC2/3 oder TOPCON FC-2500) unser GEOmobile.

Laden Sie das gewunschte Projekt

und wdhlen in der Verwaltungsebene ProjekEimportieran

Projekt importieren > GNSS Quelle: [Punkte aus TOPCONTRIMBLE (CSV-Dat ~ |
Punkte aus CSV Datei. Datei: ‘\Austauschdateniimport.csy I
<Datei /[...] > von PNR: 100

Auswahl der zu importierenden CSV bis PNR: 200

Datei. Mit Hilfe des El Buttons wird ein

Dateibaum angezeigt, der es erlaubt Héhen: |v|undulation abziehen

auf die gewlnschte Datei zu  Mittelungsoption: |neue Daten einfilhren -
navigieren.

Mit wird die gewdhlite Datei in «Pimport | @) abbrechen

den Dialog Ubernommen.

Datei auswahlen...

Dateifilter: |a||e Dateien

- |8 FIELDPC67441
+ Application Data
& Austauschdaten

| »

I:C)l:mnMgrt : <von PNR> / <bis PNR>
+ ocuments an i

S Abfr In
MUSIC v ohrage *on

Punktnummernbereichs fOr den

4 i >
I ] . — Import. Werden beide Felder leer
Dateiname: | import.csv | belassen, importiert GEOmobile
o oK @ abbrechen ([])”ef I?unk’re der gewdhlten .CSV
atei.
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<Mittelungsoption>

Sollte ein Punkt aus der CSV Datei importiert werden, zu dem im aktuell
gewdhlten Lagesystem bereits ein Punkt mit demselben Punktkennzeichen
gespeichert ist, kommt die hier gewdhlte Mittelungsoption zum Tragen.

Option
neue Daten einfUhren

alte Daten behalten

Fragen

Funktion
Der im GEOmobile gespeicherte Punkt wird durch
die Daten der CSV Datei Uberschrieben.

Der im GEOmobile gespeicherte Punkt bleibt
bestehen, der CSV Punkt wird verworfen.

Das Programm fragt bei jedem bereits
vorhandenen Punkt, ob dieser gespeichert,
verworfen oder gemittelt werden soll.

Mit Anwahl von Wird die CSV Datei gedffnet und die Punkte in das aktuell
im GEOmobile gewdhlte Lage- und Hohensystem importiert.

92



Ubersicht der MenUpunkte der ,Verwaltung” Ebene

6.6.5 Punkte aus Leica DBX
[optionales Erweiterungsmodul : GEOmobile — GNSS Punkte]

Diese Importfunktion dient ebenfalls dem Import von per GNSS bestimmten
Punkten, allerdings greift GEOmobile bei dieser Schnittstelle sofort auf die Leica
SmartWorx Viva Datenbank zu, so dass der Export innerhalb der SmartWorx Viva
Software entfallt.

Nachdem die Punkte in lhrer GNSS Software in einem Projekt gespeichert
wurden, verlassen Sie SmartWorx Viva und starten auf demselben Confroller (z.B.
Leica CS-15) unser GEOmobile.

Laden Sie das gewUnschte Projekt und wdhlen in der Verwaltungsebene
Projekt importieren > Punkte aus Leica DBX.

<Datei /[...] > Projekt importieren
Auswahl des zu importierenden

Leica MOO Projektes. Quelle: |
Datei:
Mit Hilfe des El Buttons wird ein
Dateibaum angezeigt, der es von PNR:
erlaubt auf die gewlnschte bis PNR:
Datei zu navigieren.
Die Projekte sind im Regelfall im Hohen: [v|Undulation abziehen
Ordner »Leica Mittelungsoption: lneue Daten einfuhren A

Geosystems\SmartWorx Viva\DBX"
gespeichert.

o Import @ Abbrechen

Mit wird die gewdhlte Datei
in den Dialog Ubernommen.

<von PNR> / <bis PNR>
Abfrage eines Punktnummernbereichs fur den Import. Werden beide Felder leer
belassen, importiert GEOmobile alle Punkte der gewdhlten .CSV Datei.

<Mittelungsoption>

Sollte ein Punkt aus der DBX Datenbank importiert werden, zu dem im aktuell
gewdhlten Lagesystem bereits ein Punkt mit demselben Punktkennzeichen
gespeichert ist, kommt die hier gewdhlte Mittelungsoption zum Tragen.

Option Funktion
neue Daten einfUhren Der im GEOmobile gespeicherte Punkt wird durch
die Daten der DBX Datenbank Uberschrieben.

alte Daten behalten  Der im GEOmobile gespeicherte Punkt bleibt
bestehen, der DBX Punkt wird verworfen.

Fragen Das Programm fragt bei jedem bereits
vorhandenen Punkt, ob dieser gespeichert,
verworfen oder gemittelt werden soll.
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Mit Anwahl von wird die DBX Datenbank gedffnet und die Punkte in das
aktuell in GEOmobile gewdhlte Lage- und Hohensystem importiert.

Einstellung der UTM Zone im Smartworx Viva

GEOmobile arbeitet beim Datenaustausch mit Geo8 und intern mit dem vollen, 8-
steligen Rechtswert der ETRS Koordinate, d.h. 2 Stellen UTM Streifenkennung und
6 Stellen Koordinate.

Im Leica Smartworx Viva System kann innerhalb der Koordinatensysteme die UTM
Zone voreingestellt werden. Ist im Smartworx, z.B. die Zone 32 eingestellt, gibt es
bei dem Datenaustausch zu GEOmobile Probleme mit der Stellenzahl der
Koordinaten.

PrGfen Sie daher im Leica SmartWorx Viva die Einstellung der UTM Zone. Gehen
Sie dazu wie folgt vor ...

1.)Starten Sie am Leica CS-15 das Programm ,,SmartWorx Viva“

2.)Offnen Sie ein beliebiges Projekt

3. )Wdahlen Sie im Hauptmenl ,Jobs & Daten > Job &ndern >
Koordinatensysteme|

4.)Wahlen Sie das Koordinatensystem (z.B. ETRS) und klicken auf F3 (Andern)

5.)Klicken Sie in der Liste auf das Auswahlsymbol hinter ,,Projektion*

6.)Wdahlen Sie die eingestellte Projektion und klicken auf F3 (Andern)

7.)Prufen Sie, ob das Feld ,,UTM Zone" leer ist, bzw. leeren dieses, falls dort ein
Eintrag vorliegt
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6.6.6 GNSS-Messungen aus Leica DBX
[optionales Erweiterungsmodul : GEOmobile — GNSS Punkte]

Im Gegensatz zum reinen Punktimport werden hierbei alle relevanten GNSS-
Messdaten eingelesen.

Daraus wird schlieBlich eine eigene Berechnung vom Typ ,,GNSS-Messung* im
Messstapel des aktuellen Projektes erzeugt, welche dann z.B. direkt zu Geo8
Ubertragen werden kann.

Wie beim Punktimport greift GEOmobile auch hier direkt auf die Leica SmartWorx
Viva Datenbank zu, so dass der Export innerhalb der SmartWorx Viva Software
entfallt.

Laden Sie das gewUnschte Projekt und wdhlen in der Verwaltungsebene
Projekt importieren > GNSS-Messungen aus Leica DBX.

<Datei /[...] > Projekt importieren
Auswahl des zu importierenden P M e
Leica MOO Projektes. Quelle: |Sich e

Datei:

Mit Hilfe des El Buttons wird ein

Dateibaum angezeigt, der es  alphanum. PNR nummerieren ab: 1
erlaubt zur gewUnschten Datei zu

navigieren. | ]vorhandene GPS-Messungen vorher entfernen
Die Projekte sind im Regelfall im
Ordner \Leica

Geosystems\SmartWorx  Viva\DBX
gespeichert.

Q//’ Import @ Abbrechen

Mit @ wird die gewdhlte Dateiin
den Dialog Ubernommen.

<alphanum. PNR nummerieren ab>

Da GEOmobile keine alphanum. Punktkennzeichen unterstUtzt, werden diese
beim Import ersetzt.

Tragen Sie hier die gewunschte , Ersatz-Punkthummer” fUr die erste alphanum.
PNR ein. Der Wert wird dann fUr die folgenden alphanum. PNR jeweils um 1
erhoht.

<vorhandene GNSS-Messungen vorher entfernen>
Falls gesetzt, wird vor dem Import eine ggf. bereits im Messstapel vorhandene
GNSS-Messung (nach Sicherheitsabfrage) unwiderruflich entfernt.

Hinweis:
Es werden nur die Messungen importiert, die noch nicht im aktuellen Projekt
vorhanden sind (additiver Import).

Ob eine Messung bereits vorhanden ist, wird ausschlielich an Datum und Uhrzeit
der jeweiligen Messung festgemacht.

Wurden nach dem ersten Import also jegliche Daten an bereits zu GEOmobile
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Ubertragenen Messdaten gedndert, sollte die GNSS-Messung vor erneutem
Import zundchst entfernt werden, damit diese auch wieder vollstdndig
eingelesen wird.

6.7 Projektexportieren[6]
GEOmobile bietet die Mobglichkeit

Projekt exportieren

. iel: [Punkte an TOPCON/TRIMBLE (CSY-Datei
Punkte (Punktkennzeichen, &y : (

X ) Punkte an Geo8 (seriell)
Koordinaten, Lagestati und Datei: .|polare Mefwerte an Geod (seriell)

: ¢ H -|Projekk/Melidaten an Geod (Datei
Zusatzinformationen) n Punkts an TOPCONJTRIMBLE (CSy-Datsi
verschiedenen Formaten wvon PNR: [Punkte an TRIMELE {JXL-Datei)

: Punkte in LEICA DBY
ouszugeben : bis PNR: Punkte in MINKA-Format (seriell)

Des weiteren besteht die Méglichkeit,

. . Hohen: Undulation anbringen
Berechnungsansatze aus GEOmobile in

unser Innendienst-
Berechnungsprogramm  Geo8  zu
liefern. o Export @ bbrechen

6.7.1 Punkte an GeoS8 (seriell)

Der Aufbau dieses Exportformates entspricht dem hdufig genutzten GEOINT4
Format, das bereits von dlteren Geo7 und Geo8 Versionen unterstUtzt wird.

Die Ubertragung geschieht Uber eine serielle Kabelverbindung, bei der Sender
(GEOmobile) und Empfénger (Geo7/8) mit denselben Schnittstellenparametern
kommunizieren.

Dieses Format Ubergibt bei jeder Ubertragung 1 Lagesystem und 1H8hensystem.
Es werden

PKZ Y X Z Symbol LST GST

Ubertragen. Die Hohe (Z) wird unter dem aktuell ein gestellten Hohenstatus (HST)
gespeichert.

1.)lmport in Geo8 Uber ,Punkte > [buentormetwshien =)

Import“ OUfrUfeﬂ Service:

GEO 6 -

GEQINT | G
EDBS | Abbruch
ASCII / Minka ‘

GEOGRAF PKT

Leica

Zeiss / Minka
Geodimeter Importieren
Bremerhaven =
Topcon ) aus Datei

Sokiia T @ iber schvitisie
Nikon
GIAP Punkte v _ von mobilem Gerat

2.)im Geo8 das Importformat ,,GEOINT"
mit dem Ziel ,nach Schnittstelle"
anwdhlen

Optionen...

m
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s Koordinatenibertragung GEOINT -> Geo8 =
Schnittstelle  |COM1 [-]
Parameter 19600 +| IN ,'- '8 ,'. [1 Vv‘

) SY—>SY ®) SY —> VAT ) SY—>TEX

Obertragung starten 3

3.)Geo8 mit |Uberfragung starten|

in Wartestellung bringen

Parameter: 9600 - , M, 81

4.)in GEOmobile in der
Verwaltungsebene ,Projekt

exportieren > Punkte an GeoS8 Bitte bereiten Sie Geo8 auf den Empfang von Punkken vor und

(seriell)™ anwdhlen. Die
Schnittstellenparameter identisch
zum Geo8 Schnittstellendialog
einstellen und nachdem Geo8 in
Wartestellung gebracht wurde,
mit ,Export" die Ubertragung
starten.

starten mit 'Export’,

«PExport | @ Abbrechen

6.7.2 Polare Messwerte an Geo8 (seriell)

Der Aufbau dieses Exportformates entspricht dem haufig genutzten GEOINT4
Format, das bereits von dlteren Geo7 und Geo8 Versionen unterstitzt wird.

Die Ubertragung geschieht Uber eine serielle Kabelverbindung, bei der Sender
(GEOmobile) und Empfdnger (Geo7/8) mit den selben Schnittstellenparametern |
in der Regel : 9600 Baud, 8 Daten-, 1 Stopbit, keine Paritdt) kommunizieren.

Dieses Format Ubergibt die Messwerte aller polaren Standpunkte der aktuellen
Berechnungsdatei im GEOINT4 Format an Geo7/8.

Andere Berechnungsansatze werden bei dieser Ubertragung nicht Ubergeben!

1.)Import in Geo8 Uber ,Importieren > |
Messdaten" aufrufen und den Namen der
Geo8  Berechnungsdatei (z.B.  ortlich)
vergeben.

2.)in Geo8 das Importformat ,,GEOINT* mit
dem Ziel ,nach Schnittstelle" anwdhlen

3.)Geo8 mit |Ubertragung starten| in |

Datenformat wahlen

Service:

GEO 6 s

GEQINT | i
EDBS Abbruch
ASCII / Minka

GEOGRAF PKT Optionen...

Leica

Zeiss / Minka
Geodimeter
Bremerhaven
Topcon
Sokkia

Nikon

GIAP Punkte

m

Importieren

() aus Datei

®) :uber Schnittstelle:

_) von mobilem Gerat

Wartestellung bringen.
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Projekt exportieren
4 - il polare Mefiwerte an Geod (seriell) v
Port: [COM1 ~
Parameter: (9600 > M, 81 . .
e 4.)In GEOmobile das Ziel ,Polare

Messwerte an Geo8 (seriell)”

Bitte bereiten Sie Geod auf den Empfang von MeBwerten vor ~ W3hlen und ggf. die Baudrate an
und starten mit ‘Export’, die Geo8 Einstellungen anpassen.

5.)Mit die Ubertragung der

polaren Messwerte starten.

7 Expart @ abbrechen
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Punkte aus GEOmobile > Geo8
Wdhlen Sie in Geo8 den MenUpunkt

,Punkte > Importieren >
Datenformat : GEOmobile >

von mobilem Gerat' .

Geo8 zeigt die Verbindung zu
einem mobilen Gerdt an und listet
nach Anwahl  von

die GEOmobile Projekte,

die im eingestellten Zeitraum
(Default 1 Tag) gedndert wurden.

Wahlen Sie das gewunschte
Projekt aus und klicken auf @

Die Punkte werden aus dem

GEOmobile Projekt in das aktuelle
Geo8 Projekt Ubertragen!

GEO mobile Import {Active Sync)

GESS mabete %

FieldPC67441

GEO mobile - Installation: |\programme'geo mobile! v suchen...

Projekte auflisten, die innerhalb der letzten | 10 2 Tage geandert wurden.

i Projekte ermitteln

‘ = I . OK Abbrechen
o gaf. auch Linien importieren
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Messdaten aus GEOmobile > Geo8

Wahlen Sie im Geo8 den

MenUpunkt ,Berechnungen >
Importieren > Datenformat
GEOmobile > von mobilem

Gerat' .

Bestatigen Sie im folgenden Dialog
den Namen der Geo8
Berechnungsdatei.

Geo8 zeigt die Verbindung zu
einem mobilen Gerat an und listet
nach Anwahl  von

die GEOmobile Projekte,

die in dem eingestellten Zeitraum
(Default 1 Tag) gedndert wurden.

@ GEO mobile Import (Active Sync)
FieldPC67441

GEO mobile - Installation: |\programme'geo mobile! v suchen...

Projekte auflisten, die innerhalb der letzten |~ 10 2| Tage geandert wurden.

Projekte ermitteln

oK Abbrechen

Wdahlen Sie die Messdaten eines Projektes aus und klicken auf

Die Berechnungsansatze werden
aus dem GEOmobile Projekt in das
aktuelle Geo8 Projekt Ubertragen!
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6.7.3 Punkte in Datei (TOPCON / TRIMBLE)
[optionales Erweiterungsmodul : GEOmobile — GNSS Punkte]

Mit Hilfe dieses Erweiterungsmodul kann GEOmobile Punkte in ein CSV Punktdatei
speichern. Diese kann anschlieBend z.B. in den GNSS Systemen von TOPCON und
TRIMBLE eingelesen werden.

Es wird folgender Dateiaufbau erstellt

<Punktnummer>,<Rechtswert>,<Hochwert>,<Hbéhe>,<Symbol/Code>

<Datei /[...] >
Navigieren Sie ZU dem

Projekt exportieren

Ziel: |SEERERINEIERERERE ¥| gewdnschten  Dateispeicherort
Datei: ...rammeigeo mobile\Exportites und Vergeben den geWUnsch’ren
’ = ‘ 4 Namen der CSV Datei.
von PNR:
bis PNR: <von PNR> / <bis PNR>
Hohen: |v|Undulation anbringen Abfrage eines
Punktnummernbereichs fUr den
Export.

Werden beide Felder leer
o Bxport @ sbbrechen belassen, exportiert GEOmobile
alle Punkte  des  akfuellen
Projektes, Lage- und

Hobhensystem in die gewdhlte CSV Datei.
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6.7.4 Punkte in Leica DBX speichern

[optionales Erweiterungsmodul : GEOmobile — GNSS Punkte]

Diese Funktion dient dem Export von in GEOmobile bestimmten Punkten direkt in
die Leica SmartWorx Viva Projektdatenbank.

<Datei /[...] > Projekt exportieren

Auswahl des Leica SmartWorx Ziel: [Punkke in LEICA DBX =
Viva Projekt, in dem die Punkte

gespeichert werden sollen. Datei:

Mit Hilfe des [...] Buttons wird ein von PNR:

Dateibaum angezeigt, der es bis PNR:

erIoubT quf die gewuUnschte Datei Héhen: [v]Undulation anbringen

ZU navigieren.

Die Projekte sind im Regelfall im Klicken Sie auf 'Export', um die Daten in die vorhandene
Ordner »\Leica DBX-Datei zu exportieren.

Geosystems\SmartWorx Viva\DBX"
gespeichert.

Qf Export @ Abbrechen

Mit OK wird die gewdhlte Datei in den Dialog Ubernommen.

<von PNR> / <bis PNR>

Abfrage eines Punktnummernbereichs fUr den Export. Werden beide Felder leer
belassen, exportiert GEOmobile alle Punkte des aktuellen Projektes, Lage- und
H&hensystem in die Leica SmartWorx Viva Datenbank.
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6.8 Programminfo[ 7]

Dieser MenuUpunkt dient der Anzeige von Systeminformationen bei
Supportanfragen. Dort werden z.B. die genutfzte Programmversion, der
Lizenznehmer und weitere Informationen zu den lizenzierten Programmmodulen
gelistet.

Teilen Sie uns bei Supportanfragen unbedingt die dort dargestellte
Programmversionsnummer (z.B. 12.11.22.1) mit.

Des weiteren wird je nach
Hardwareplattform (z.B. Allegro 4

MX) ein  Schieberegler zur GE SO
Einstellung der Systemlautstarke
und der Displayhelligkeit
angeboten. 0]

Programmversion: 12.11.

Lizenziibersicht

Ol

virkueller Speicher: 15,44 ME frei
() GEQSOFT Yermessungssysteme GmbH 2012

A, — g,

Lizenziihersicht Unter , LizenzGbersicht* finden Sie
GECSOFT Yermessungssystems ?me . AUf“STng der  aktuell
lizenzierten GEOmobile
Programmteile.

GEO mobile (Basis): Vollversion
Kanalaufnahme: Vaollversion

GPS - Datenaustausch: yollversion
GPS - Erfassung:  Vollversion

Telemetrietachymeter: Yollversion

Geoidhohen: ‘Yallversion

o OK

() GEQSOFT Yermessungssysteme GmbH 2012
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Ubersicht der MeniUpunkte der ,Verwaltung” Ebene

6.9 Beenden[8]

Nach Anwahl dieses
MenUpunktes erfragt das

Programm, ob Sie |GEOmobile

beenden moéchten.

GEOINT mobile beenden?

Mit werden alle Anderungen
am aktfuellen Projekt gespeichert,
evil. offene Datei- oder
Tachymeterverbindungen
geschlossen und das Programm
beendet, so dass der Windows
Desktop angezeigt wird.

6.10 Beenden & Anderungen verwerfen [9 ]

Diese Funktion dient ebenfalls
dem Verlassen des Programms
GEQINT mobile beenden und alle am GEOmobile, allerdings werden
aktuellen Projekt '123' gemachten samiliche Anderungen am

A SRR IR A aktuellen Projekt nach
Bestatigung der Abfrage mit
verworfen!

Bitte wdahlen Sie diesen
MenUpunkt mit Bedacht, weil eine
spatere  Wiederherstellung der
verworfenen Daten nicht moglich
ist!
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Grafikfenster

7. Grafikfenster

Das Grafikfenster bietet einen Uberblick Uber alle Punkte in den aktuell
eingestellten Lagesystemen.

Zur besseren Orientierung wird die Darstellung von Symbolen, Linien, Fldchen und
Beschriftungen unterstitzt.

Weiterhin besteht in allen Berechnungen die Mdglichkeit, z.B. Ausgangspunkte
direkt per Klick in der Grafik anzuwdhlen (s. ).

Um das Grafikfenster auBerhalb einer Berechnung aufzurufen, drocken Sie
einfach die Taste im HauptmenU oder in der Punktverwaltung.

71 Bedienung / Uberb"Ck Aktuelle Position MenUleiste

(GNSS)

Aktueller MaBstab

Ausgewdhlter Punkt

)
)
i

e e " —PNR: A 323145710065008 (GST: 2300)
~z ~ N

#i b7

Die MenUleiste besteht aus zwei Seiten, zwischen denen per Klick auf den blauen
Pfeil-Button gewechselt werden kann.

Je nachdem, ob die Grafik vom HauptmenU oder einer Berechnung heraus
aufgerufen wurde, stehen fteils unterschiedliche Buttons in der MenUleiste zur
VerfGgung.

Im Folgenden wird die Funktion der einzelnen Buttons beschrieben:
i Zoom zurucksetzen:

4 ) [Es wird soweit herausgezoomt, dass alle Punkte auf einer einzigen
- Bildschirmseite zentriert dargestellt werden kdnnen.

Zoom vergrofBiern:
a Der Zoom wird um eine Stufe vergréBert.
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Grafikfenster

Zoom verringern:
a Der Zoom wird um eine Stufe verringert.

Bereich zoomen:
@ Hiermit kann ein beliebig groBer Bereich herangezoomt werden.

Klicken Sie einmalig auf den Button, um den Bereichszoom zu

—————aktivieren.

AnschlieBend kdnnen Sie per Klick und gedruckt halten in der Grafik ein Rechteck
aufspannen, beim Loslassen wird der gewdhlte Bereich schlieBlich
herangezoomt.

. Gewahlten Punkt bestatigen:
}? Hiermit kdnnen Sie den aktuell markierten Punkt in eine Berechnung
\f Ubernehmen.

Zuletzt ausgewadhlten Punkt widerrufen bzw. Auswahl abbrechen:
In manchen Berechnungen kdnnen mehrere Punkte hintereinander
gewdhlt werden (z.B. Linienanfangs- und Endpunkt). Haben Sie zuvor
——————Dereits Punkte markiert und bestatigt, kann hiermit der jeweils zuletzt
gewdnhlte Punkt widerrufen werden.

In allen anderen Fdllen wird die Punktauswahl hiermit
abgebrochen.

Meniseite wechseln:
Wechselt zur anderen Seite der MenUleiste.

Einstellungen anzeigen:
Ruft das MenU mit den Grafikeinstellungen auf.

|%
Linie hinzufigen:
./. Durch kurzen Klick (de-)aktivieren Sie den Linienmodus; im
ﬁé Linienmodus wird bei Anwahl eines Punktes automatisch eine Linie
zum zuvor gewdhlten Punkt gezogen.
Beim ersten Klick auf den Button erscheint ein Fenster zur Auswahl der Linienart;
um spdater eine andere Linienart auszuwdhlen, halten Sie den Bufton kurz
gedrUckt.

Linie entfernen:
/ Tippen Sie kurz auf den Button, um den Léschmodus zu (de-)aktivieren.
B |m Léschmodus wird bei jedem Klick in der Grafik die ndchstliegende

Linie geldscht.
Um das Léschen der letzten Linie rGckgé&ngig zu machen, halten Sie den Button
kurz gedrUckt.
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Grafikfenster

Berechnungszoom (an/aus):
Ej’ In einer Berechnung kann hiermit auf den Bereich gezoomt werden,

der alle Punkte aus der Berechnung enthdlt (Ausgangs- und
Neupunkte).
Weiterhin wird hierUber gesteuert, ob auf der Neupunkiseite auch die
Ausgangsbedingungen der Berechnung (z.B. Bdgen und Schnittpunkte)
visualisiert werden.

—EE e GNSS - Position (an/aus):
[!"]EEI Bei aktiver Verbindung zu einer GNSS-Antenne (oder im

Datenspeicher eingebautem GNSS-Modul, z.B. Spectra Ranger)
besteht die Moglichkeit, sich die aktuell per GNSS ermittelte Position
anzeigen zu lassen.
Halten Sie den Button kurz gedrUckt, erscheint eine Abfrage, ob der Position in
der Grafik gefolgt werden soll.

7.2 PNR-Anzeige bei Punktauswahl

Sobald ein Punkt per Klick in der Grafik markiert wird, wird dessen Punktnummer
unten links am Bildschirm angezeigt.

Ist ein Punkt nur als ALT-Punkt vorhanden, wird der PNR ein ,,A" vorangestellt, bei
einem NEU-Punkt entsprechend ein ,,N*. Ist ein Punkt als ALT- und als NEU-Punkt
vorhanden, wird ,,A/N" ausgegeben.

Liegen mehrere Punkte dicht neben dem vermeintlich angewdahlten Punkt, wird
statt dem einfachen Text ein Button mit der PNR angezeigt.

Falls Sie eigentlich einen der im Umfeld liegenden Punkte selektieren wollten,
klicken Sie auf diesen Button, um eine Auflistung der direkt benachbarten Punkte
zu erhalten und die Auswahl zu dndern.
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7.3 Grafik konfigurieren

Uber den WerkzeugschlUssel gelangen Sie zu den Einstellungen, die sich
ausschlieBlich auf die Grafik auswirken. Alle diese Einstellungen werden direkt
projektbezogen gespeichert.

Weiterhin kdnnen Sie Uber das Verwaltungsprogramm am PC einige allgemeine
Grafikeinstellungen vornehmen.

Grafik konfigurieren

Anzeigen: Punktnummern \E Linien
M Beschriftungen ‘ v 'Flchen
Punktnummern: | |kiirzen auf 5  Stelle(n)

Alt/Neu Vorwahl:  immeralt

Alt/Neu anzeigen: [E]Altpunkte \!\ Neupunkte
Allgemein: {jﬂggf. alternative LSTs zeigen
PNR suchen:
Punktnummer I LST I
o OK & Abbrechen

Anzeigen
Haken Sie hier an, welche Details ggf. angezeigt werden sollen.

Alternativ kdnnen die Details auch direkt per Tastendruck in der Grafik an-
/ausgeschaltet werden:
Taste |E| = Punktnummern /|£| = Linien / = Beschriftungen / |E| = FlGdchen

Punkinummern

Wirkt sich nur aus, wenn Uberhaupt Punkinummern angezeigt werden. Wenn
statt der vollstndigen PNR nur die letzten n Stellen ausgegeben werden sollen,
setzen Sie hier den Haken.

Alt/Neu Vorwahl

Beftrifft die Punktauswahl fUr eine Berechnung: ist der markierte Punkt als Alt- und
Neu-Punkt vorhanden, welcher der beiden Punkte soll in die Berechnung
Ubernommen werden?

Alt/Neu anzeigen
Sollen Alt- und/oder Neu-Punkte angezeigt werden?

Alternativ kann die Anzeige auch per Tastendruck in der Grafik umgeschaltet
werden (— bzw. IE—TosTe). Ist ein Punkt als Alt- und Neupunkt vorhanden, wird
der Punkt ausschlieBlich an der Neupunkt-Koordinate angezeigt!
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adf. alternative LSTs zeigen

Normalerweise werden nur Punkte mit einer Lage im aktuell eingestellten LST
angezeigt.

Hat ein Punkt keine solche Lage, aber stattdessen eine Lage mit einem der
optionalen LSTs (s. Projekteinstellungen), wirde dieser bei gesetzter Option
ebenfalls angezeigt werden.

PNR suchen

M&échten Sie einen Punkt suchen, geben Sie hier die letzten Stellen seiner
Punkthummer ein.

In der darunter liegenden Liste werden sofort alle Punkte aufgelistet, deren
Punktnummer mit den gesuchten Ziffern endet.

Wdhlen Sie dort die Zeile mit der gewunschten PNR an und klicken auf ,
dadurch wird der Punkt in der Grafik gesucht, markiert und zentriert dargestellt.

7.4 Darstellung von Symbolen, Texten und Schraffuren

GEOmobile stellt in der Grafik ab einer einstellbaren Zoomstufe Symbole, Texte und
Schraffuren dar.

Bei den Symbolgrafiken handelt es sich dabei um sogenannte Rastergrafiken im
PNG Format, die im Ordner ,\Geomobile\..\Parameter\Symbole* gespeichert sind.
Dort muss fUr jedes Symbol eine Datei <Symbolbezeichnung>.PNG vorliegen. Bei
der Symbolbezeichnung ist sowohl eine numerische, wie auch alphanumerische
Bezeichnung méglich, z.B.

Symbolbezeichnung Dateiname
12 12 .PNG
KANAL KANAL.PNG
1234 1234 .PNG

Die Einstellung dieser Zoomstufe erfolgt in dem GEOmobile Verwaltungsprogramm
unter ,Einrichtung > GEOINT.INI (Grafik)" unfer der Opftion ,Details (PNR,
Texte, etc. anzeigen ab“
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Bei weiteren Fragen...

8. Bei weiteren Fragen...

... kénnen Sie sich gerne zu den gewohnten Hotline Zeiten direkt bei uns melden.

tel. 02831-89395
fax 02831-94145
e-mail info@geosoft.de
Internet www.geosoft.de

Unsere Hotline Zeiten sind...

Mo-Do 8:30-12:30 Uhr, 14:00-17:15 Uhr
Fr 8:30-12:30 Uhr, 14:00-16:00 Uhr

Letzte Anderung:  30.10.2020
Dateiname: Handbuch_GEO-mobile.docm
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