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1. Das System GEOmobile2

GEOmobile2 ist ein universelles, vollgrafisches vermessungstechnisches
AuBendienstsystem fur Tablets.

GEOmobile2 umfasst alle gdngigen vermessungstechnischen
Berechnungsprogramme und bietet einen direkten Anschluss eines Tachymeters
zur Ubernahme von polaren Messwerten, sowie Treiber fUr verschiedene GNSS
Systeme.

Alle im AuBendienst durchgefGhrten Berechnungen werden in GEOmobile2
gespeichert, kbnnen nachtréglich ver@ndert, neu ausgewertet und schliellich
als komplette Einheit mit dem Innendienstprogramm GEO8 ausgetauscht
werden.

GEOmobile2 arbeitet auf Basis einer eigens entwickelten, besonders schnellen
Grafik auf Grundlage der aus GEO8 Ubertragenen ALKIS Daten.

GEOmobile2 ist lauffahig auf Tablet Systemen mit Windows 10 Betriebssystem und
einer Full-HD Auflbsung, wie z.B. Panasonic FZ-G1, Getac UX10.

Besonders hervorzuheben ist, dass GEOmobile2 vollig neu auf Basis modernster
Werkzeuge entwickelt wurde und so einzigartige Merkmale aufweist.

FOr Windows Tablets mit kleineren Display oder fur  Mobile
Handhelddatenspeicher mit Windows Mobile/ CE bieten wir unser bewdhrtes
GEOmobile weiterhin an.




2. Installation von GEOmobile2

2.1 Installationspaket laden

Laden Sie das aktuelle Installationspaket unter

www.geosoft.de > AuBendienst > Downloads > 1-Paket Update
(GEOmobile2)

Oder lassen Sie sich das Installationspaket von GEOSOFT zusenden.

Starten Sie auf Ihrem Tablet das Installationspaket (,Setup.exe“) per
Doppelklick. Folgen Sie den weiteren Anweisungen am Bildschirm.

2.2 GEOmobile2 Verwaltungsprogramm (Kurziubersicht)

Das GEOmobile2 Verwaltungsprogramm unterstUtzt Sie bei den folgenden
Aufgaben:

1.)Installation von GEOmobile2 Updates
2.)Lizenzierung von GEOmobile2 und dessen Modulen

3.)JAnpassen von GEOmobile2 Parametern

Verwaltung - x

# Einrichtung Lizenz

Support
.' I n Handbuch anzeigen
Version 23.6.7.1 (64-Bit O] Femwartung starten

e Trimble SDK installieren / freischalten

keine neuere Version online verfligbar

e Firewall fir den Datenaustausch mit GEO8 konfigurieren

Liste der aktuellen Anderungen anzeigen u Projekt an GEOSOFT senden

& Version: 23.6.7.1 (64-Bit) @ The Bezier-  mmi Farbschema - © GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Auf den folgenden Seiten zeigen wir beschreiben wir die Installation, die
Lizenzierung und das Updaten von GEOmobile2.

Alles weiterem Einstellungen werden in einem spdteren Kapitel dieses
Handbuches ausfuhrlich behandelt.



http://www.geosoft.de/

2.2.1 GEOmobile2 Lizenzierung

Nach der Programminstallation bendtigt das System eine Lizenzdatei lhres BUros.
Wahlen Sie den Reiter und klicken im folgenden Dialog auf

Softlock erstellen|.

Softlock senden / speichern X

@ Softlock direkt an GEOSOFT senden Bironame: = GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

lhre E-Mail Adresse: | z.B. Max.Mustermann@VBMustermann.de

Bemerkung (optional):

Q lokal speichern (manuell versenden) Verzeichnis: | C\Users\Michael. GS\Desktop

\/ OK e Abbrechen

Hiermit wird ein eindeutiger ,Fingerprint des Datenspeicher erstellt. Bitte senden
Sie uns diesen Uber die eingebaute E-Mail-Funktion direkt zu.

Hat Ihr Datenspeicher keinen Internetzugang, speichern Sie die. GID Datei auf
lhrem System und senden uns diesen Uber einen anderen PC per Mail zu.

Nachdem Sie uns von eine E-Mail zur Freischaltung von GEOmobile2 erhalten
haben, klicken Sie hier auf den Button |Lizenzdatei aktualisieren/ einspielen|.

Mit Hilfe des Button Lizenzinfo zeigt Ihnen das GEOmobile2 Verwaltungsprogramm
eine Ubersicht Ihrer lizenzierten Programmmodule.

GE<JSOFT

Vermessungssysteme

Version: 23.6.7.1 (64-Bit) Biironame: GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Geratenae |;| GEOSOFT-FZ1 GEOmobile (Basis): +/ Vollversion
X GEOmobile2: +/ Vollversion
Seriennummer: J|J||l 00329-10280-00000-AA974
GNSS-Erfassung:  +/ Vollversion
Softlock-ID: ﬁ ea09181a662ae9f76143eb83981548a )
Punktdatenaustausch: +/ Vollversion
Kanalaufnahme: +/ Vollversion
Telemetrietachymeter: «/ Vollversion

Geoidundulation: «/ Vollversion [31] [OK] [F]

Vv ok




2.2.2 GEOmobile2 Programmupdate installieren

Neukunden innerhalb der Garantiezeit und Wartungskunden bieten wir
regelmdaBig aktualisierte und erweiterte Programmversionen zum Download an.

Im GEOmobile2 Verwaltungsprogramm finden Sie hierzu entsprechende
Funktionen

Verwaltung - x

'*‘ Einrichtung Lizenz

Support
.' I n Handbuch anzeigen
Version 23.6.7.1 (64-Bit E Fernwartung starten

imie Trimble SDK installieren / freischalten

keine neuere Version online verfligbar

Q Firewall fiir den Datenaustausch mit GEO8 konfigurieren

Liste der aktuellen Anderungen anzeigen ﬂ Projekt an GEOSOFT senden

& Version: 23.6.7.1 (64-Bit) @ The Bezier~  mm Farbschema ~ © GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Version Anzeige der installierten Programmversion
(hier 23.6.7.1 = Version vom 07.06.2023)

Keine neue Version Zeigt an, ob und wenn ja welche Programmversion
Update prifen aktuell ist.
Version YXZ laden
Per Klick wird diese Version auf Ihr System geladen
und installiert.
[Bitte stellen Sie sicher, dass GEOmobile2 VOR dem
Update beendet wurdel]

Liste der aktuellen... Leig, eine Liste der letzten Programmdnderungen
(kann auch vor dem Update eingesehen werden)

Handbuch anzeigen Offnet die letzte Version dieses Handbuches

Teamviewer starten Startet den GEOSOFT Teamviewer fUr eine
Supportsitzung durch uns.

Trimble SDK installieren Installiert die letzte Version der Trimble SDK.
(Voraussetzung: Internetzugang)







Windows-Firewall fUr
Den Daftenaustausch ...

Projekt an GEOSOFT ...

Wird das GEOmobile2 Verwaltungsprogramm per
Rechtsklick > als Administrator ausfUhren
gestartet, kann mithilfe dieses Button die Firewall
des Tablet automatisch fOr den Datenaustausch
mit GEOS8 eingestellt werden.

Bei Problemen, die wir ad hoc nicht nachvollziehen
kdnnen, ist es hilfreich mit ,lhren' Daten testen zu
kdbnnen.

Uber diese Funktion kann ein Projekt |hres Tablets
gewdhlt und zusammen mit einer Beschreibung an
unseren GEOmobile2 Support gesendet werden.




3. Allgemeines zu GEOmobile2

3.1 Datenspeicherung

GEOmobile2 arbeitet projektbezogen und speichert Projekte im Ordner ,\Daten*
unterhalb des Hauptordners ,\GEOmobile2*.

Jedes Projekt wird dort mit seinem Namen und der Dateierweiterung .DB als
SQLite - Datenbank angelegt (z.B. ,\GEOmobile\Daten\140123.DB").

Zu jedem Projekt kdnnen Fotos mit der Kamera des Windows Tablet erfasst und
zu den Projekten gespeichert werden.

Die Speicherung der Fotos erfolgt in einem eigenen Ordner ,,\Fotos" unter dem
»\Daten* Ordner.

3.2 Oberflachenanpassung / Sprachsteuerung

GEOmobile2| verfUgt Uber eine farblich anpassbare Oberfldche. In der unteren

MenUleiste befinden sich zwei Auswahlboxen, mit denen der Stil und die Farbe
der Oberfldche an Inre WUnsche angepasst werden kann.

|

Version 19.8.27.1 (64-Bit)

Projektverwaltung

Die Palette reicht von farbigen
Designs bis hin zu besonders
kontraktreichen Darstellungen.

@ The Bezier-  gm VS Blue -

Des Weiteren haben Sie in diese Leiste die Moglichkeit die Sprachsteuerung ein-
und auszuschalten.

Grafik 2

Sprachbefehle aus & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH # 100 %

GEOmobile2 unterstUtzt diese im Moment im Bereich der polaren und der GNSS
Aufnahme.

Zurzeit stehen die Befehle

MESSUNG STARTEN
MESSUNG STOPPEN
SPEICHERN
SYMBOL xyz
SYMBOL <Nummer>

zur Verfugung (weitere sind in Arbeit).




3.3 Programmaufbau GEOmobile2

Die GEOmobile2 Oberflache besteht aus 3 ,,Hauptfenster”, durch die der
Anwender navigiert.

+ Heu

Offnen
17002 Volbrockshof
20022013 0 Infa
*x Loschen
P R s
3 y Umbenennen
i
-
[
GROB_RPE b
11062019
|
eI
190305 Nierspark
28082018
10 Projekte Sortierung: Iva

Q) GEOmobile beenden Projekteinstellung > > >
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e
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e

soo0c0

< < < 4 Projektvenvaltung Grafik » > > >

13002 GELINTER HEIDE x

PDOP: -

o Nesbestinmung
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3.4 Allgemeine Programmbedienung GEOmobile2

Die Bedienung von GEOmobile2 erfolgt per Finger oder mit dem Stift. Bei
Eingaben, die eine Tastatureingabe bendtigen, 6ffnet sich automatisch ein
eigenes On-Screen Tastaturfeld.

190305_Mierspark - GEOmobile2

[x) Abbrechen
st

194

Verwaltung neue Berechnung DJ Berechnung minimieren

Das Eingabefenster bietet groBe Tasten fUr die Fingerbedienung. Links neben
den Tasten werden Schalter oder Parameter abhdngig vom Eingabefeld
(Punktnummerneingabe, Abfrage des Symbolcode, ...) angezeigt.

Das Eingabefenster verfugt Uber Reiter fUr...

ABC = alphanumerische Tasten
123 = numerische Tasten
spez. = Sondertasten und z.B. Tachymeter Menu

3.4.1 Punktfang / Punktsuche

Die meisten GEOmobile2 Berechnungen bendtigen Ausgangspunkte fur die
folgende Berechnung. Das sind z.B. Anfangs- und Endpunkt bei einer
orthogonalen Berechnung oder Zielpunkte bei einer polaren Aufnahme.

Diese kdnnen in der Grafik gefangen
oder Uber einen eigenen Dialog
Anfangspunkt ] eingegeben werden.

A

L
E

Endpunkt B q!_!l
u

- orthogonale Kleinpunkte




'"!_!I 3.4.1.1 Punktfang

Ein Klick auf diesen Button wechselt in den Punktfang — Modus der Grafik.

Dieser ist daran erkennbar, dass das jeweilige Eingabefeld und den Button
eingefarbt werden und
zyklisch blinkt. Anfangspunkt

‘ Anfangspunkt
‘ Endpunkt
‘ AnlegemaB . ‘ ‘ seitl. AnlegemaB . ‘
@
‘ EndmaB . ‘ ‘ seitl. Endmal. . ‘
N | ger.EndmaB: 0,000 As erlaubt: 0,000 Anzeigeschema: E Minimal
AR c
EOIETE Laey 323145710085229
by AX_Grenzpunkt
9800051

I Berechnung speichern

AX_Grenzpunkt
323145710085195
AX_Grenzpunkt
9800059
AX_Grenzpunkt

\/OK

Das Fenster Punkte im Umkreis prdsentiert die gefundenen Punkte mit |hrem
Punktkennzeichen und der Objektart. Uber das Anzeigeschema kann diese
Anzeige um weitere Punktdetails erweitert werden.

Der in der Liste gewdahlt Punkt wird in der Grafik mit einem pragnanten, roten Kreis
gekennzeichnet.

Nachdem der gewunschte Punkt in der Liste gewdahlt und mit bestatigt

wurde, wird das
Punktkennzeichen in die Anfangspunkt i 'm_!l
Berechnung Ubertragen. 323145710085229

Alle weiteren Punkte kdnnen nach demselben Muster in der Grafik gefangen und
in die Berechnung Ubernommen werden.

10



3.4.1.2 Linienfang

2

Zusatzlich zum Punkifang bietet GEOmobile2 bei linienhaften Berechnungen (z.B.
orthogonale Kleinpunkte, Geradenschnitt, Achsen, ...) auch die Méglichkeit eine
Linie zu fangen und deren Anfangs- und Endpunkt in die Berechnung zu
Ubernehmen.

Diese Funktion wird durch die kleine schwarze Ecke in dem Button
gekennzeichnet und durch einen Rechtsklick oder durch einen Klick >1Sek.
ausgelost.

AnschlieBend blicken beide Eingabefelder fir Angangs- und Endpunkt und es
k&dnnen Linien in der Grafik gefangen werden.

B v ® X

In der Auswahl werden die gefangenen Linien zur Auswahl aufgelistet.

Iv\i’r werden Anfangs-

. Anfangspunkt .
und Endpunkt der gewdhlten 323145710085239 k)
Linie in die Eingabemaske der
Berechnung Ubernommen. eI .
323145710085248 &

Sollte die gefangene Linie nicht in die korrekte Richtung zeigen bietet
GEOmobile2 mit dem links dargestellten Button die Mdglichkeit den
i Anfangs- und Endpunkt zu tauschen.

Startet eine neue Berechnung der aktuellen Berechnungsart, also z.B. bei
einer orthogonalen Berechnung wird die aktuelle Linie abgeschlossen
und eine neue Liniendefinition gestartet.

:mZD

11



3.4.1.3 Punktsuche
Ist das gesuchte Punkit-

kennzeichen bekannt, empfiehlt
es dieses direkt einzugeben.

* K”Ck Endpunkt .

Klicken Sie dazu auf das gewunschte Feld und es erscheint folgendes Fenster.

Endpuric: | 35215 | aa asc I= 123 #* spez
IE PNR vervollstédndigen
7 8 9
nachste Neupunktnummer
4 5 6
PNR im Umkreis suchen
Altpunkt ® Neupunkt
OA: 0 . 4 =
SY: Y:
ABM: X:
GST: z - > <X]
DES:
v OK H Q Abbrechen ‘

Tragen Sie die letzten Stellen es Punktkennzeichen ein und klicken auf

PNR vervolistéindigen|.

GEOmobile2 sucht nun alle Punkte, die
mit den eingegeben Ziffern enden.
Sollten die Suche mehrere Punkte
finden, werden diese zur Auswahl
angezeigt.

AnschlieBend wird der gefundene
Punkt mit seinen Zusatzinformationen
angezeigt.

Hat ein Punkt sowohl eine Alt- wie auch
eine Neukoordinate, kann mit Hilfe des
Schalters |Altpunkt / Neupunki] die

gewunschte  Koordinate  gewdhlt
werden.

Endpunkt: ‘ 323145710085215

[t

PNR vervollstdndigen

néchste Neupunktnummer

PMR im Umkreis suchen

Altpunkt ® Neupunkt
OA: AX_Grenzpunkt
SNE 8905 Y: 32314063,576
ABM: 9500 X 5710718968
GST: 2300 Z:

Mit wird das Punktkennzeichen in die Berechnung Ubertragen.

Endpunkt
323145710085215

|
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3.4.2 Auswahllisten

Die Anwahl von Auswahllisten (Symbole, Abmarkungsarten, ...) erfolgt durch
Klick in das jeweilige Feld.

Es offnet sich das auf das Eingabefeld abgestimmte Tastaturfenster (z.B.
Symboleingabe/ Auswahl).

Symbolcode: | | ‘ Aa ABC i= 123 % spez
@
7 8 9
I 4 KANALDECKEL
-{:j— 5 LATERNE 4 5 6
’ 6 EINZELBAUM i
1 3
(D 10 WASSERSCHIEBER
@ 11 GASSCHIEBER 0 . + _
e 12 MASTEN
= 15 HYDRANT(U) < ’
‘ Symbolliste: O Kataster @ Topografie ‘ ‘ \/ OK ‘ ‘ o Abbrechen
1 r T4aua 1 ’ / ¥ /e 8

Das Symbol kann nun durch Eingabe der Ziffer oder in der Liste gewdahlt werden.
In beiden Fallen erfolgt die Bestatigung mit .

Abhd&ngig von den gewdhlten Anzeigemodus in der GNSS oder polaren

Erfassung werden die Symbole aus dem Bereich oder

vorgeschlagen.
Ein Wechsel zwischen den Modus ist mithilfe der Auswahl unten links moglich.
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3.4.3 Umschaltung zwischen Kataster und Topografie Ansicht

GEOmobile2 unterscheidet bei den Messungs-Arten polare Punkte und GNSS
Punkte zwischen dem Kataster- und dem Topografie-Modus, die sich in den
Punktattributen unterscheiden.

Im Kataster-Modus stellt GEOmobile2 Ihnen Afttribute fur Objektart (OA),
Abmarkungsart (ABM), Genauigkeitsstufe (GST) und Beschreibung (DES) zur
Verfigung.

Im Modus Topogrdfie finden Sie stattdessen die Attribute zur Linienerfassung, also
Liniencode, Bogeninformationen und Linienart, sowie den Konfigurationsbutton
der Linienerfassung.

Bei der Berechnungsart GNSS-Punkte wird Uber diesen Schalter zusatzlich die
Genauigkeitsvorgabe der GNSS Messung (2D/3DKQ, DOP Wert), sowie die
Anzahl der zu erfassenden Epochen gesteuert.

Mit dem Aufruf der Berechnungsart Verbindung - GNSS = x
wird der Modus der Berechnung

N .. Korrekturdaten: Netzclub | GEOSOFT 2-4G
zundchst definiert. -Q Undulationstabelle: NW_NHN2016

Modus: O Kataster @ Topografie & Einstellungen

Wdhrend der Aufnahme kann @
zwischen den Modus aber jederzeit Status:

u_ Antenne verbinden

Uber die Button gewechselt werden. getrennt

Status:

Korrekturdaten verbinden

(—)$ getrennt
a
=
ALTUS APS-NR3 4G [61067732 // 3] ®o Q RTK
- -»
] Messen - GNSS = x & Messen - GNSS - x
* o Neubestimmung = e ¢ o Neubestimmung = @
PNR . 3DKQ - PNR . 3DKQ: -
5003 &l o - 5003 PDOP: -
° Messung starten / Z}:\;;O o SH o o Messung starten / 2'}:\)20 = SHE
NK N
AN AR
keine Bemerkung = Y = keine Bemerkung 2 SO
= OA ; ABM GST DES R AS oo LT = .
g 2100 - 5
8 _ 2 _
= 4« » + T A = 4« »» + T A
# Punkt 3 von 3 ®0 OFRK # Punkt 3 von 3 #o0 ORK




3.4.4 Button mit Sonderfunktionen

Ublicherweise wird durch einen Klick auf einen Button eine bestimmte, auf dem
Button ausgewiesene Funktion ausgefUhrt.

GEOmobile2 stellt bei verschiedenen Buttons zusdtzlich eine Sonderfunktion
bereit, die aufgerufen wird, wenn der Button gedrUckt und gedrickt gehalten
wird (>1Sek oder Rechtsklick).

Das ist z.B. der rechts dargestellte Button fUr die
Antennenverbindung, der per Klick (> 1 Sek) oder g Antenne verbinden
Rechtsklick den Verbindungstest starten kann. 4

Damit Sie als Anwender Buttons mit Sonderfunktionen erkennen kédnnen, weisen
diese in der rechten unteren Ecke ein kleines, schwarzes Dreieck auf.

3.4.5 Neupunkthummern vergeben

Bei der Berechnung von Neupunkten in GEOmobile2 ist den Punkten eine
Neupunkthummer zuzuweisen. Diese kann entweder ,hdndisch" eingegeben
oder automatisch die nédchsthbhere PNR vergeben werden.

Klicken Sie dazu in das Feld . Hier kann nun die gewUnschte
Neupunkthummer Uber die Zifferntasten eingegeben werden oder mit Hilfe des
Button |ndchste Neupunktnummer| ausgewdhlt werden.

punkte - orthogonale Kleinpunkte = x 75304 [~]
85071
Neubestimmung
: 11—
PR Aa ABC iI= 123 spez.
PNR
PNR vervollstdndigen 7 8 9
Linie . seitlich
e &chste N kt
LN néchste Neupunktnummer
0,000 X: 0,000 . . 4 > 6
allgemein (ohne Objektart) 323145710085193
keine Bemerkung
AX_Aufnahmepunkt 100000 1 2 3
on ABM GsT AX_BesondererBauwerkspunkt 200000
AX_BesondererGebaeudepunkt 300000 O +
.
AX_BesondererTopographischerPunkt 400000
‘ ’ + AX_Grenzpunkt 500000
(SRl AX_Lagefestpunkt 600000 € > @
W‘ AX_Sicherungspunkt 700000
100 7 498 AX_SonstigerVermessungspunkt 800000 OK 8 Abbrechen
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GEOmobile2 unterscheidet dabei...

1.)eine allgemeine Neupunktnummer (ohne Objektart)
Die jeweils zuletzt in einem Neupunktfeld vergebene Punktnummer wird intern
gespeichert.

2.)eine Neupunkthummer pro Objektart (OA)
Es wird abhdngig von der gewdhlten Objektart (OA) die zuletzt in einem
Neupunktfeld vergebene Punktnummer gespeichert.

In beiden Fallen wird die ndchste Neupunktnummer automatisch gespeichert.

Alternativ - kdnnen die gewunschten Punkthnummern auch wunfer den
Projekteinstellungen unter dem Reiter |Grundeinsiellungen| vergeben werden.

3.4.6 Eingabehilfe fur Auswabhlfelder [SY, ABM, GST, ...]

GEOmobile2 bietet fUr alle Punktzusatzfelder, wie zum Beispiel...

SY Symbolcode

ABM Abmarkungsarten
GST Genauigkeitsstufen
DES Beschreibung

KST Koordinatenstatus

mit Hilfe des GEOmobile2 Verwaltungsprogramm die Moglichkeit diesen Feldern
Auswahllisten zuzuweisen.

Verwaltung - GEOmobile2 = X
o Info ¢ Einrichtung Lizenz =9 Im-/Export
=
Allgemein Erfassung GNSS Grafik Mefstapel LST HST AH/RH
Exzentren Prismen Bemerkungen SY ABM DES GST KST Geoid
EI ABM Bezeichnung
1000 Marke, allgemein
1100 Stein
s Stein, Grenzstein|
1111 Lochstein
1112 Vermessungspunktstein
1120 Unbehauener Feldstein
1130 Gemeinde- und Waldgrenzstein

1131 Gemeindegrenzstein

Parameter neu einlesen x Speichern

Version: 19.8.23.1 (64-Bit) (@ The Bezier- mm VS 2019 Blue - &2 GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Nachdem die Einstellungen gespeichert und GEOmobile2 neu gestartet wurde,
stehen diese Auswahllisten im Programm zur VerfGgung.
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3.4.7 SY-Code Abfrage mit Sachdatenlisten

Als Besonderheit der SY-Code Abfragen bietet GEOmobile2 die M&glichkeit den
SY-Code mit beliebigen Sachdaten zu verbinden und diese wdhrend der
Erfassung einzutragen.

50 kann 28, dem SY-Code 6 (Baur

die Abfrage der Sachdaten .

° BOUI’T\ Typ Baum-Typ: Eiche

b STOmmdUI’ChmeSSGF Stammdurchmesser: 0,6 m

e Kronendurchmesser

° Krone: 10,5 m
D merken \/ OK 8 Abbrechen

zugeordnet werden.

Weitere Informationen zur Definition von Symbole, Sachdatenliste und weiteren
Sonderfunktionen finden Sie im Bereich der Beschreibung des GEOmobile2-
Verwaltungsprogramms.
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4. Programmstart

Der Start des Programms erfolgt durch Doppelklick auf das Desktop-

Icon.

GEOmobile2

4.1 Projektverwaltung

Nach dem Start werden |hre Projekte als Piktogramme der letzten Zoomstufe
angezeigt.

21-0706T
4 1

Offnen
1.4 (SRS _\\; o Info
Testprojekt 054

20095
7.02.202 m Léschen + Sichern

Umbenennen

Testprojekt 116
1.04

22999 Symbolliste
( 17.05.2022 09.06.2022

44 Projekte v qgf. Projektfoto anzeigen  Sortierung: A:Z

(D GEOmobile beenden Projekteinstellungen | 2

4 Sprachbefehleaus ¥ 100%

Die Projekte werden anhand des Bearbeitungsdatum sortiert. Alternativ kann die
Sortierung Uber den Button auch alphabetisch erfolgen.

Folgende Schaltfldchen stehen Ihnen auf dieser Seite zur Verfugung.

Neu - Anlegen eines neuen Projektes
Es wird der Name des neuen Projektes abgefragt und nach @ als leeres Projekt
gedffnet.

Offnen - Projekt 6ffnen

Offnet das in der Projekiliste markierte Projekt und wechselt in die
Grundeinstellungen. Alternativ kénnen Projekte auch per Doppelklick gedffnet
werden.

Info - Informationen zu einem Projekt anzeigen
Liefert weitere Informationen zu dem in der Projekiliste markierten Projekt.
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Loschen + Sichern - Loschen + Sichern von Projekten
Hier kbnnen einzelne Projekte oder auch mehrere Projekte per Rechtsklick (oder
Stift/Finger fUr > 1 Sekunde gedrUckt halten) markiert werden.

Nach Anwahl des Button erscheint

die gewdhlten Projekte,

M O nurieschen geldscht, gesichert oder
ﬁ @ nur sichern geSiCheI’T + geIOSChTh
HE QO erst sichern, dann |8schen Werden SO”en'

Alternativ zur manuellen

Vorauswahl der Projekte
O Datumsbereich - kdbnnen auch Projekte
eines Datumsbereich
gesichert  und/  oder
geldscht werden

@ ausgewshlte Projekte

Sicherungsverzeichnis: EAtmphabed

v OK Q Abbrechen

Im Falle der Sicherung ist das gewUnschte Sicherungsverzeichnis anzugeben.

! Die geléschten Projekte werden in den Windows-Papierkorb verschoben
und kénnte von dort aus, bei Bedarf, auch wiederhergestellt werden!

Umbenennen - Umbenennen von Projekien
Schlagt in einem Dialog den Namen des gewdhlten Projektes vor, so dass eine
Anderung des Projektnamen moglich ist.

GEOmobile beenden
Beendet GEOmobile2 nach Bestatigung.
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4.2 Projekt- und Systemeinstellungen

Nach dem Offnen eines Projektes werden die Projekteinstellungen angezeigt.

-n-m-ektea..s.euu., » An der linken Bildschirmseite befinden sich Tabs der
’ ’ Kategorien.

..-standa.deansteuungen Je nachdem welcher TAB links gewdhlt wurde, stehen
weitere, horizontale TAB zur Verfugung.
@ MeBstapel

Eﬁ Import
E-’ Export
o Info + Lizenzen

4.2.1 TAB: Projekteinstellungen > Grundeinstellungen

ﬁ Grundeinstellungen o GNSS [En Tachymeter
PNR-Inkrement: 1
Vorwahl Berechnung: E speichern
Bundesland: = Nordrhein-Westfalen
Sonstiges: . erster 6rtl. Standpunkt: Punktcodes auswerten

néchste Neupunktnummern:

Objektart PNR

AX_Aufnahmepunkt 100000
AX_BesondererBauwerkspunkt 200000
AX_BesondererGebaeudepunkt 300000
AX_BesondererTopographischerPunkt 400000
AX_Grenzpunkt 500000
AX_Lagefestpunkt 600000
AX_Sicherungspunkt 700000
AX_SonstigerVermessungspunkt 800000

<PNR-Inkrement>

Nach der Berechnung bzw. Aufnahme eines Punktes wird zur letzten vergebenen
Punktnummer das hier eingestellte Inkrement addiert.
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<Vorwahl Berechnung>
GEOmobile2 speichert MeBwerte von polaren Standpunkten, sowie GNSS

Messungen grundsdatzlich in dem unter dem TAB |[MeBstapel| eingestellten
Berechnungsstapel.

Bei allen anderen Berechnungen befindet sich rechts unten im
Berechnungsfenster ein kleines Diskettensymbol, das an- oder abgehakt werden
kann. Damit entscheidet der Anwender, ob eine Berechnung in den MeBstapel
gespeichert werden soll oder nicht.

Mit dem Schalter Vorwahl Berechnung wird entschieden, ob das oben genannte
Diskettensymbol standardmdaBig an- oder abgehakt sein soll.

<Bundesland>

Wdahlen Sie hier Ihr Bundesland, in dem Sie tdtig sind. Dieses z.B. fur
landesspezifische Spezialfdlle (z.B. bei der Transformation) und Fehlergrenzen
verwendet.

<erster ortlicher Standpunkt: Punkicodes auswerten>
Sollen bei dem ersten ortlichen Standpunkt eines Auftrages eventuelle Ziele
berUcksichtigt werden?

Bei der polare Aufnahme werden in der Regel AnschluBziele (PaBpunkte) erfasst.
Wenn ein polare Standpunkt ,nicht passt* kann es hilfreich sein den bzw. die
Standpunkte in einem ortlichen System auszuwerten, um Fehler besser erkennen
zU kénnen.

Das geschieht in GEOmobile2 ganz einfach, indem Sie den Projekteinstellungen
den Lagestatus auf ,,-00* (&rtlich) einstellen.

Bei der Auswertung stellt sich allerdings das Problem, dass der Punktcode
»AnschluBziel” fUr verschiedene Punkte vergeben wurde und diese Punkt in dem
freien, ortlichen System nicht vorhanden sind.

Ist dieser Schalter NICHT gesetzt und GEOmobile2 erkennt ein &rtliches System
(z.B. -00) wird kein Punktcode des ERSTEN polaren Standpunktes berucksichtigt
und alle Punkte mit dem Code ,,Anschlu3ziel" werden ebenfalls als ,,Neupunkte*
berechnet!

<ndchste Neupunkinummern>
Bei der Berechnung von Neupunkten kann GEOmobile2 die n&chste, freie
Neupunktnummer, abhdngig von der ALKIS Objektart, vergeben.

In diesem Dialog kénnen die jeweils ndchsten Neupunkinummern fOr die
unterschiedlichen ALKIS Objektarten in diesem Projekt vorgegeben werden.

Bei der Berechnung von Neupunkten stehen diese Nummern dann zur VerfGugung
und werden nach Vergabe automatisch hochgezahlt.
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4.2.2 TAB: Projekteinstellungen > GNSS

Unter diesem TAB verwalten Sie hre GNSS Antennen mit allen Einstellungen als
Profile. Ein GNSS Profil beinhaltet den Antennentyp, die Bluetooth-Kennung,
Einwahl und RTK Parameter, sowie allgemeine Grundeinstellungen.

Durch dieses Profilkonzept kann der Anwender schnell und ohne weitere Eingriffe
zwischen verschiedenen GNSS Ausristungen wechseln.

ﬁ Grundeinstellungen o GNSS i Tachymeter
Profil: ALTUS APS-NR3 [3062871-G1] = + il
Profilbezeichnung: ALTUS APS-NR3 [3062871-G1] ¢=) Bezeichnung generieren
Seriennummer Antenne: Altus_NR3-3062871
Treiber: wus - ALTUS APS-NR3
Schnittstelle: * Bluetooth E konfigurieren
Internet-Profil: GNSS-Antenne: T-mobile - + P » I]II
RTK-Profil SAPOS GEOSOFT1-4G - <+ & il
Sonstiges: ﬁ' allgemeine Einstellungen

<Profil:>

Wahlen Sie hier das gewUnschte Profil aus der Klappliste. Oder ...

+ Erstellen Sie ein neues GNSS Profil
Kopieren Sie das aktuell gewdhlte Profil unter einem neuen Namen
X

L&schen Sie das aktuell gewdhlte GNSS Profil

<Profilbezeichnung:>
Geben Sie hier eine eindeutige Bezeichnung des GNSS Profils ein. Mit Hilfe des

Button |Bezeichnungﬁenerieren| wird eine Kombination aus Antennenname und
Seriennummer als Profilbezeichnung vorgeschlagen.

<Seriennummer Antenne:>

Tragen Sie hier die Seriennummer der GNSS Antenne fUr die Ubergabe an GEOS
ein. Ist das Feld <leer>, wird es nach der Herstellung einer Bluetooth Verbindung
automatisch gefullt.
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Wichtig in Zusammenhang mit GEOS ist, dass diese Seriennummer genutzt wird,
um die korrekte <Antennenname>.INI im GEO8 Verzeichnis
[\ Geo8\Parameter\ GPS-Protokoll zu finden!

Im Detail wird bei der Ubertragung der GNSS Messdaten nach GEO8 zun&chst
die Seriennummer der GNSS Antenne aus dem GEOmobile2 Projekt gelesen. In
den .INI Dateien des o.g. GEO8 Verzeichnisses wird anschlieBend die Datei
gesucht bei der die unter SerNr_Empfanger_Rover= eingetragene Nummer mit
der Seriennummer aus GEOmobile2 Ubereinstimmt und voreingestellt.

<Treiber:>
Wahlen Sie aus der Liste der verfUgbaren GNSS-Treiber Inren Antennentyp aus.

<Schnittstelle:>
Wdhlen Sie die Schnittstelle zu Ihrer GNSS Antenne (Ublicherweise Bluetooth).

Uber |konfigurieren| gelangen Sie in den Bluetooth-Suche-Dialog.

« Schalten Sie lhren GNSS Empfénger ein

Geratewahl: G$3601521 . .
¢ Klicken Sie auf [Suchlau

e wihlen die Bluetooth Kennung lhrer
GNSS Antenne aus der Liste

9 Verbindung testen Q Suchlauf

- Bluetooth-Kennung als Seriennummer eintragen

« Klicken Sie auf Verbindung testen|

\/ OK 0 Abbrechen

¢ Klicken Sie auf @

Uber den Schalter |BIueiooth-Kennung als Seriennummer eintragen| wird die
Kennung in der Feld Seriennummer Uberfragen.

l Falls Inre GNSS Antenne einen Bluetooth PIN bendtigt, wird dieser Uber die

Standard-Windows Funktion abgefragt. Bitte beachten Sie dazu die
Meldungen rechts unten in der Systray (neben der Uhrzeit).
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<Internet-Profil:>
Wdhlen Sie hier das gewunschte Internet-Profil aus der Klappliste. Oder ...

+ Erstellen Sie ein neues Internet-Profil
X L&schen Sie das aktuell gewdhlte Internet-Profil

Bearbeiten Sie das gewdhlte Internet-Profil

Tragen Sie den Profiinamen ein

Profilname: ODAFONE

<APN>
APN: WEBVODAFONEDE Tragen Sie den APN lhres SIM-Providers
PIN: ein
Benutzername: <PIN>
Kennwort Tragen Sie die PIN Ihrer SIM-Karte ein
v ok ©  Abbrechen <Benutzername/ Kennwort>

GemdaB der Vorgaben einstellen

Neben den, durch den Anwender konfigurierbaren, Internetprofilen bietet
GEOmobile2 die Auswahl [Infernetzugang des Tablet| an.

Dieser MenUpunkt wird von verschiedenen GNSS Antennen unterstUtzt und
ermdglicht es das Modem in der GNSS Antenne zu umgehen!

Voraussetzung hierfUr ist, dass die GNSS Antenne diese Funktion unterstUtzt und
dass Ihr Tablet auf das Internet zugreifen kann (intern im Tablet verbautes Modem
mit SIM Karte).
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<RTK-Profil:>

Wdhlen Sie hier das gewunschte RTK-Profil aus der Klappliste. Oder ...

+ Erstellen Sie ein neues RTK-Profil

X Léschen Sie das aktuell gewdhlte RTK-Profil

Bearbeiten Sie das gewdahlte RTK-Profil

e gl
Tragen Sie den Profiinamen ein.

Profilname: ‘ SAPOS Max Mustermann 1 ‘
Verbindungsart: @ Internet O Telefon (GSM/CSD)
Benutzername: nw-123456-01 ‘ <Verbindungsart>
Wahlen Sie, ob der Aufbau der
Kennwort: ‘ . -
Internetverbindung Gber NTRIP
Server-URL (optional): ‘ www.sapos-nw-ntrip.de ‘ (|n1’emef) Oder GSM/CSD
IP - Adresse: ‘ 80.158.61.104 ‘ ‘ c Uber Server-URL ermitteln ‘ erfOIQT'
Mountpoint: ‘ WRS_3_4G_NW ‘ ‘ Q Mountpointliste abfragen ‘
<Benutzername/ Kennwort >
forckurgna | RICM V3 “| Bitte gemdB der Vorgaben lhres
SAPQOS Dienstleister einstellen.
v OK Q Abbrechen

<Server-URL (optional)> / <IP-Adresse> / <uber Server-URL ermitteln>
Falls vorhanden kann hier die URL Ihres SAPOS Server eingetragen werden. Uber

den Button [Uber Server-URL ermitteln| kann dann Uber eine bestehende
Internetverbindung die IP-Adresse des SAPOS Server ermittelt werden.

Bitte beachten Sie, dass eine IP-Adresse eingetragen sein muss!

<Port>
Bitte gemdaB der Vorgaben Ihres SAPOS Dienstleister einstellen.

<Mountpoint> / <Mountpointliste abfragen>
Bitte gemdanB der Vorgaben lhres SAPOS Dienstleister einstellen. Bei gesetzter IP,

sowie Benutzer und Kennwort kann Gber [Mountpointliste abfragen| eine Liste, der
vom SAPQS Server bereitgestellfen Mountpoints abgefragt werden.

<Korrektursignal>
Bitte gemdaB der Vorgaben lhres SAPOS Dienstleister einstellen.
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<Sonstiges>
In diesem Dialog werden weitere GNSS-Grundeinstellungen fur die Profile

und abgefragt (Umschaltung zwischen Kataster und

Topografie Ansicht).
Durch diese Unterscheidung kbnnen  z.B. die Epochenanzanhl,
Genavuigkeitsanforderungen, ... unterschiedlich eingestellt werden.

|Reiier Kataster / Topografiel

Profil "ALTUS APS-NR3 [Altus NR3-3040609]" - allgemeine Einstellungen

? Kataster "1/ Topografie ¢ Sonstiges
KQpriifen: | Pos.und Héhe = max. KO Wert: | 003 m
DOP priifen: = PDOP 2 max. DOP Wert: | 3
Einzelmessung im @: 0,02 m

Messung: - automatisch beenden nach 30 Epochen

v OK 0 Abbrechen

<KQ prufen>
Stellen Sie hier ein, ob wé&hrend der GNSS Messung die 2D Lage (nur Pos.) oder
die 3D Lage- und H6henqualitdt angezeigt werden soll.

<max. KQ Wert>

Uberschreitet die Koordinatenqualitét einer Epoche wdhrend der Messung eines
Punktes den hier eingestellten Wert, meldet dies GEOmobile2 nach der Messung
und bietet das Verwerfen des Datensatzes an.

<DOP> prifen>
Stellen Sie hier ein, ob wdhrend der GNSS Messung der DOP Wert der Lage

(HDOP) oder des Punktes (PDOP) angezeigt werden soll.

<max. DOP Wert>

Uberschreitet der DOP Wert einer Epoche wdhrend der Messung eines Punktes
den hier eingestellfen Wert, meldet GEOmobile2 dies nach der Messung und
bietet das Verwerfen des Datensatzes an.
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<Einzelmessung im o>
Bei dieser Funktion handelt es sich um eine von

GEOSOFT entwickelte Funktion zur Verbesserung
der GNSS Genavigkeit, indem stark vom Mittel
abweichende Epochen als ,,AusreiBer" erkannt
und eliminiert werden.

GEOmobile2  proft nach  Messung der
eingestellten Epochenzahl, ob sich alle Epochen
innerhalb des hier eingestellten Kreises um das
Mittel aller Epochen befinden. Ist das nicht der
Fall, werden die auBerhalb liegenden Epochen
geldscht und automatisch ohne einen Eingriff des
Benutzers nachgemessen.

Auf dem Startbutton wird wdhrend der
Nachmessungen El statt der Epochenzahl
angezeigt. Nach Abschluss der Nachmessung
wird der Vorgang wiederholt, bis sich alle
Epochen in dem eingestellten
Genavigkeitsbereich befinden.

@ STOP (...)

<Messung automatisch beenden nach xxx Epochen>

Ist diese Option aktiviert, werden nach Auslésen einer Messung die Epochen (1
Epoche = 1 Sekunde) hochgezdhlt und bei Erreichen der Epochenanzahl die
Messung automatisch beendet.

Ist diese Option nicht gesetzt, muss die Messung nach dem Start ebenfalls durch
Klick wieder beendet werden.
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|Reiier Sons’riges|

Die unter diesen Reiter vorgenommenen Einstellungen gelten fUr Punkte, die im
Kataster und als Topografie bestimmt werden.

Profil ‘Antennendummy (Datei) [R8s, 5534R00056: Trimble]" - allgemeine Einstellun... X

? Kataster d}_f Topografie ﬁ- Sonstiges
Elevationswinkel: | 15 Grad
Héhenoffset: | 0 m
v OK 0 Abbrechen

<Elevationswinkel>
FOr die Bestimmung der Punkte werden nur Satelliten benutzt, die Uber dem hier
eingestellten Elevationswinkel (z.B. 10°) liegen.

<Hohenoffset>

Tragen Sie in diesem Feld ein evil. vorhandenes H&henoffset zwischen
Antennenverschraubung und dem Hbhenreferenzpunkt der Antenne ein (in m).
Dieses Feld kann auch benutzt werden, wenn GNSS Messung und Tachymeter
Messung zeitgleich mit einem Prismenstab ausgefUhrt werden und dazu der GNSS
Empfanger auf dem Prisma montiert wird. Tragen Sie in diesem Fall als
»HOhenoffset" die Hohe Ihres Prismas ein.
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4.2.3 TAB: Projekteinstellungen > Tachymeter

Unter diesem TAB verwalten Sie Ihre Tachymeter mit allen Einstellungen als Profile.
Ein Tachymeter Profil beinhaltet den Tachymetertypen, die Schnittstelle, sowie
allgemeine Grundeinstellungen.

Durch dieses Profilkonzept kann der Anwender schnell und ohne weitere Eingriffe
zwischen verschiedenen Tachymeter AusrUstungen wechseln.

ﬁ Grundeinstellungen o GNSS [ Tachymeter
Profil LEICA1200-123456 - -+ X
Profilbezeichnung: LEICA1200-123456 ¢=] Bezeichnung generieren

Seriennummer Tachymeter: | #239200 TCRP1203+ R1000

Treiber: feica | cica TPS1200/TS Serie
Goooraioms
Schnittstelle: * Bluetooth = konfigurieren
Art des lin. Exzentrums: LExz. horizontal
Sollwertabsteckung: Hz anfahren
<Profil:>

Wahlen Sie hier das gewUnschte Profil aus der Klappliste. Oder ...

+ Erstellen Sie ein neues Tachymeter Profil
Kopieren Sie das aktuell gewdhlte Profil unter einem neuen Namen
X

L&schen Sie das aktuell gewdhlte Tachymeter Profil

<Profilbezeichnung:>
Geben Sie hier eine eindeutige Bezeichnung des Tachymeter Profils ein. Mit Hilfe

des Button |Bezeichnung generierenl wird eine Kombination aus
Tachymetername und Seriennummer als Profilbezeichnung vorgeschlagen.

<Seriennummer Tachymeter:>

Tragen Sie hier die Seriennummer des Tachymeters fir die Ubergabe an GEOS
ein. Ist das Feld <leer>, wird es nach der Herstellung einer Bluetooth Verbindung
automatisch gefullt.

<Treiber:>
Wdahlen Sie aus der Liste der verfugbaren Tachymeter-Treiber Ihren
Tachymetertypen aus.
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<Schnittstelle:>

Wahlen Sie die Schnittstelle zu Inrem Tachymeter. Je nach Art der Schnittstelle
kénnen Uber |konfigurieren| weitere Einstellungen vorgenommen werden.

Die Liste der verfGgbaren Schnittstellen ist abhdngig vom gewdhlten
Tachymetertypen.

Beispieldialog: |Bluetooth > konfigurieren|

Gerdtewahl: | 553601521 . .
e Klicken Sie auf |Suchlau

e wdhlen die Bluetooth Kennung lhres
Tachymeters aus der Liste

o Verbindung testen Q Suchlauf

- Bluetooth-Kennung als Seriennummer eintragen

« Klicken Sie auf Verbindung testen|

v oK €)  Abbrechen

¢ Klicken Sie auf @

Uber den Schalter |BIuetooth-Kennung als Seriennummer eintragen| wird die
Kennung in der Feld Seriennummer Uberfragen.

! Falls Ihr Tachymeter einen Bluetooth PIN bendtigt, wird dieser Uber die
Standard-Windows Funktion abgefragt.
Bitte beachten Sie dazu die Meldungen rechts unten in der Systray (neben
der Uhrzeit).

Beispieldialog: [Timble > Funk > konfigurieren|

. Wdhlen Sie die Nummer der virtuellen Funk
Schnittstelle

Schnittstelle: COM1
. Tragen Sie die Netzwerk ID und Kanal des
Netzwerk-1D: 12 . '
| Trimble Tachymeter ein
Kanal: 3

v OK 0 Abbrechen L4 Klicken Sie auf @
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<Art des lin. Exzentrum>
Definiert, wie lineare Exzentren anzuwenden sind

<LExz. Schr&g>
Additionskonstante zur gemessenen Schrdagstrecke. Die Hbhe des
Zentrums weicht von der des Exzentrums ab.

<LExz. Horizontal>

Der Wert des Exzentrums wurde horizontal gemessen. Die Hohe des
Zentrums und des Exzentrums sind identisch. Der Zenitwinkel wird
entsprechend umgerechnet!

<LExz. Schr&g (x)>

Wie <LExz. schrag>, allerdings gilt das Exzentrum nicht nur fOr den aktuellen
Punkt, sondern bleibt bei der Aufnahme fUr die folgenden Punkte
bestehen, bis es zurGckgesetzt wird!

<Sollwertabsteckung>

Bei Tachymetern mit Servoantrieben kann ein Absteckpunkt bei der polaren
Absteckung angefahren werden.

Mit diesem Schalter wird entschieden, ob nur die Horizontalrichtung angefahren
werden soll, oder ob bei Punkten mit H&6hen auch der Zenitwinkel vom
Tachymeter eingestellt wird.

<Hz anfahren>
Es wird die Horizontalrichtung des Absteckpunkt angefahren. Der
Zenitwinkel bleibt wie aktuell eingestellt.

<Hz + V anfahren>
Es wird die Horizontalrichtung und der Zenitwinkel fUr den Absteckpunkt
berechnet und an das Tachymeter Gbergeben / angefahren.
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4.2.4 TAB: Projekteinstellungen > DISTO

GEOmobile2 unterstUtzt Leica DISTO Laserentfernungsmesser. Dieser kann nach
Einrichtung in allen GEOmobile2 Eingabefeldern fur Strecken verwendet

werden. So kann zum Beispiel bei einer Streckenkontrolle das Feld ,,gemessene
Strecke" angewdhlt und durch Streckenmessung mit dem DISTO gefullt werden.

Voraussetzung ist ein Bluetooth 4.0 fahiger Leica DISTO!

1 o GNSS nnnt Tachymeter D Disto
Profil: Disto1-D510 = + P e
Profilbezeichnung: Disto1-D510 ¢=]  Bezeichnung generieren

Seriennummer Disto:

Treiber: or&‘_f% Leica (Bluetooth 4.0+)
Schnittstelle: * Bluetooth 4.0+ E konfigurieren
<Profil:>

Wahlen Sie hier das gewUnschte Profil aus der Klappliste. Oder ...

+ Erstellen Sie ein neues DISTO Profil
Kopieren Sie das aktuell gewdhlte Profil unter einem neuen Namen
X

L&schen Sie das aktuell gewdhlte DISTO Profil

<Profilbezeichnung:>
Geben Sie hier eine eindeutige Bezeichnung des DISTO Profils ein. Mit Hilfe des

Button |Bezeichnungjenerieren| wird eine Kombination aus DISTO Name und
Seriennummer als Profilbezeichnung vorgeschlagen.

<Seriennummer Disto:>
Tragen Sie hier die Seriennummer des DISTO ein.

<Treiber:>
Wahlen Sie hier Leica (Bluetooth 4.0).

<Schnittstelle / Konfigurieren:>
Schalter Sie den DISTO ein und aktivieren die Bluetooth Funktion (siehe

Anleitung DISTO). Suchen Sie anschlieBend Uber den |Konfi9urieren| Button Das
Gerdt und bestatigen das Fenster mit .
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4.2.5 TAB: Projekteinstellungen > LST

GEOmobile2 unterstUtzt unterschiedliche Lagesysteme. Wdhlen Sie in diesem
Dialog das Lagesystem, in dem Sie arbeiten mdchten und definieren die
Reduktionsparameter.

0 Disto d LST

aktuelles Lagesystem:

optionale LST: auswahlen
Abbildungsvorschrift: UTM

mittl. Rechtswert: 314 ermitteln
mittl. Geldndehdhe: 90,07 ermitteln
Erdradius: 6382

Fehlergrenze: GEOmobile - Standardformel

Faktor (berechnet): 1,0000109

<aktuelles Lagesystem:>

Wahlen Sie aus dieser Liste das aktuelle Lagesystem dessen Punkte Sie fur die
Darstellung und Berechnung nutzen mdéchten.

Die Suche von Punkten und die Berechnung der Neupunkte erfolgt in diesem
Lagesystem!

<optionale LST:>

Die Suche der Alipunkte erfolgt im aktuell gewdhlten Lagesystem. Bei
Vermischung von Lagesystemen kénnen die ,,sekunddren” Lagesysteme Uber
den Button ,,Auswahl* als ,,optionale LST* ausgewdhlt werden.

Die Altpunktsuche prUft in diesem Fall, ob ein gesuchter Punkt im ,akt.
Lagesystem* vorhanden ist. Falls nicht wird die Liste der ,,optionalen LST* von links
nach rechts durchsucht.

<Abbildungsvorschrift:>
Wahl der Abbildungsvorschrift zur Berechnung des MaBstabsfaktors im
gewdhlten Lagesystem. Mdgliche Auswahlen sind:

e GauB-Kruger

e UM

e Lokal

<mittl. Rechtswert:>

Angabe des mittleren KM Abstandes des Messgebiets zum Meridian. Dient der
Berechnung des MaBstabsfaktors. Es handelt sich dabei um die 4.-6. VK Stelle des
Rechtswertes lhrer Koordinaten (z.B. 32525123,123 — 525 KM).

Uber den Button ermitteln kann ein gemittelter Rechtswert aus allen im Speicher
befindlichen Koordinaten des aktuellen Lagesystems berechnet werden.

33



<mittl. Gelandehohe:>
Angabe einer mittleren Gelédndehdhe fur das Messgebiet.

Uber den Button ermitteln kann eine gemittelte Héhe aus allen im Speicher
befindlichen Koordinaten des aktuellen Hohensystem berechnet werden.

<Erdradius:>
Wird zur Berechnung des MaBstabs bendtigt und wird Uber das GEOmobile2
Verwaltungsprogramm voreingestellt.

<Fehlergrenze:>

Wahlen Sie aus der Liste die Fehlergrenze, die bei den Berechnungen genutzt
werden soll.

Diese wird z.B. fUr die Berechnung des erlaubtes Streckenfehler bei der
Streckenkontrolle oder orthogonaler Kleinpunkte benutzt.

<Faktor (berechnet):>
Anzeige des gerechneten MaBstabsfaktors fur das aktuelle Lagesystem.
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4.2.6 TAB: Projekteinstellungen > HST

GEOmobile2 unterstUtzt unterschiedliche Hohensysteme. Wdahlen Sie in diesem
Dialog das Hohensystem, in dem Sie arbeiten moéchten.

LST £\ HST
aktuelles HShensystem: 170
Beschreibung: NHN2016 (170)
Undulationstabelle: NW_NHN2016

<aktuelles Hohensystem:>
Wahlen Sie aus dieser Liste das aktuelle Hohensystem. Die Suche der Altpunkte
und die Berechnung der Neupunkte erfolgt in diesem Hohensystem.

Die Liste der Hohensysteme wird Uber das GEOmobile2 Verwaltungsprogramm
erstellt und verwaltet. Dort erfolgt ebenfalls das Einspielen und die Zuweisung von
Undulationstabellen!

<Beschreibung: / Undulationstabelle:>
GemdB den Einstellungen im GEOmobile2 Verwaltungsprogramm wird die
hinterlegte Beschreibung und die zugeordnete Undulationstabelle angezeigt.

Sobald dem gewdhlten Hbhensystem eine Undulationstabelle zugeordnet
wurde, werden die ellipsoidischen Hohen der GNSS Antenne bei der Erfassung
automatisch in die Arbeitshdhe im eingestellten Hohensystem umgerechnet.

Wird das Héhensystem umgestellt, nachdem bereits Punkte mit Hohen
berechnet wurden, erfragt GEOmobile2, ob eine erneute Auswertung der
Neupunkte erfolgen soll!
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4.3 TAB: Standardeinstellungen

Unter dem seitlichen Tab Projekteinstellungen wurden verschiedene
Einstellungen fUr das aktuelle Projekt vorgenommen.

Mit Hilfe des Tab Standardeinstellungen k&nnen diese Einstellung als Basis for
neue Projekte voreingestellt werden.

[ 190305_Nierspark - GEOmobile2

. . Legen Sie hier die Standard- bzw. Voreinstellungen fiir neue Projekte fest:
Projekteinstellungen

Aktivieren Sie hierzu die Optionen, welche Sie als Standard definieren méchten und klicken auf “als Standardeinstellungen speichern”.

. Standardeinstellungen

@ MeBstapel
E- Import

Grundeinstellungen: %= siehe Verwaltungsprogramm

Standardprofil GNSS: LEICA G518

Standardprofil Tachymeter:  LEICA1200-123456

= Ex
h port -Slandardpmﬁl Disto: Disto-Profil 1
o Info + Lizenzen

Standard-LST: 489

Standard-HST: 100

\/ als Standardeinstellungen speichern

Mit Hilfe der Schieber werden die gewuUnschten Profile angewdhlt und mit dem
Button |als Standardeinstellungen speichern| als Basis fir alle NEUEN Projekte
gespeichert.
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4.4 TAB: MeRstapel

Die Speicherung der Berechnungsansatze (Polar, Schnitte, Orthogonal, usw.)
erfolgt in so genannte Berechnungsstapeln.

Berechnungsstapel werden genutzt, um z.B. die Berechnungen unterschiedlicher
Messtage zu trennen oder Berechnungen vor bzw. nach einer Transformation
nach unterschiedlichen Lagesystemen frennen zu kdnnen.

19002 GELINTER HEIDE - GEOmobile2 - x

ktuell Mo1
# Projekteinstellungen E atueter o

' Stapel Bezeichnung Berechnungen Datum
Standardeinstellungen +
ah ?
MO1 Grobabsteckung 3 28.08.2019
>

D e

. X
H- Import
=

o Info + Lizenzen

4 Projektverwaltung Grafik >

Version 19.8.27.1 (64-Bit) @ The Bezier - == VS 2019 Blue -

In einem Projekt existiert immer der Berechnungsstapel M01, in dem zundchst alle
Berechnungen gespeichert werden.
Eine Bezeichnung kann, muss aber nicht eingegeben werden.

Optional kénnen weitere Berechnungsstapel zu Trennung unterschiedlicher
Aufgabe oder verschiedener Messtage vergeben werden

<Aktueller MeB3stapel:>
Wdahlen Sie aus dieser Liste den Berechnungsstapel, in den die folgenden
Berechnungen gespeichert werden sollen.

<Stapel | Bezeichnung | Berechnungen | Datum>
In dieser Tabelle werden alle Berechnungsstapel des Projektes aufgelistet.

o Stapel MO1 / M02 / M0O3 / ...

e Bezeichnung optionale Bezeichnung

e Berechnungen Anzahl der enthaltenen Berechnungen
e Datum Datum der letzten Bearbeitung
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FUgt einen weiteren Berechnungsstapel an

Loéscht den gewdhlten Berechnungsstapel

Bearbeitung des gewdhlten Berechnungsstapel

MeBstapelbezeichnung: |

Aa ABC el P! spez.
Grobabsteckung a b E d e
Feinabsteckung
f g h i J
k m n o
p q r s t
u v w X y
z B & o) a
{t |space | € > ]
v oK Q Abbrechen

Vergeben Sie hier eine Bezeichnung des Berechnungsstapel. Die
Bezeichnung kann eingegeben oder aus der vordefinierten Liste
gewdhlt werden.

Die Definition der Liste erfolgt in dem GEOmobile2
Verwaltungsprogramm.
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4.5 TAB: Import

Mit der GEOmobile2 Import Funktion k&énnen Projekte oder Punkte aus ASCII
Formaten eingelesen werden.

# Projekteinstellungen | Punkte + Grafik

, =
| ] 5

GEOS (*.G8M) | 'DXF (*.DXF) G EOmobile1 (*.PKT)

@ MeBstapel
Punkte

E-’ Import
E‘ B ‘GE o CSV-Datei (*.CSV) KIVID-Feld (*XML)
o Info + Lizenzen

4.6 TAB: Export

Mit der GEOmobile2 Export Funktion kdnnen Projekte oder Punkte in ASCI
Formaten ausgegeben werden.

¢ Projakielnstatlingan Punkte + Messdaten

. Standardeinstellungen
ah 9

(R s

Omobile2 (*XML)

Punkte + Grafik

.b-’ Import
e

Punkte

o Info + Lizenzen

i

CSV-Datei (*.CSV) KIVID-Feld (* XML)

Messdaten
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4.7 TAB: Info + Lizenzen

Unter dem Tab Info + Lizenzen finden Sie Informationen zur GEOmobile2 Version,
sowie den installierten Lizenzen und DEMQO’s.

19002 GELINTER HEIDE - GEOmobile.

i GE< SOFT

Vermessungssysteme

. Standardeinstellungen
-k -

@ Mefistapel
E‘- Import

Version: 19.8.27.1 (64-Bit) {1 GEOSOFT H
5
[T -
Geritename: (] MICHAELGR GEOmabile (Basis):  Vollversion
GEOmobile2: / Vollversion
(i R I st
GNSS-Erfassung:  +/ Vollversion

Softlock-1D: Td251103421370e914460195e461855
GNSS-Datenaustausch: " Vollversion

Kanalaufnahme: +/ Vollversion
Telemetrietachymeter: + Vollversion
Geoid-Undulation: /" Vollversion [31] [OK] [F]
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5. Aufbau GEOmobile2 Grafikfenster

Wie bereits auf einer der vorherigen Seiten beschrieben bietet GEOmobile2
Fenster fUr Projekiverwaltung, Projekteinstellungen, sowie fUr die Grafik /
Berechnungen.

Im Folgenden wird der Aufbau des Grafik- und Berechnungsfenster erldutert.

19002 GELINTER HEIDE

f

O#?‘}E‘@‘@Eﬁi~w

/

KA
N

450m |

< neue Berechnung Berechnung minimieren

Dieses besteht aus...

e dem Grdfikfenster (1)
o der seitlichen Bearbeitungs- und Navigationsleiste (2)
e der unteren Bearbeitungs- und Navigationsleiste (3)
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5.1 das Grafikfenster

Nach dem ersten Start eines Projektes zoomt GEOmobile2 auf die
Koordinatengrenzen und stellt so das gesamte Projekt dar.

Beim Aufruf des Projektes wird der jeweils letzte Zoomausschnitt wieder
dargestellt.

5.1.1 grafische Anzeige der Punktgenauigkeit

In dem GEOmobile2.Verwaltungsprogramm (sieche detaillierte Beschreibung)
haben Sie im Bereich der Einrichtung > GST die MOdglichkeit den
Genauigkeitsstufen (GST) unterschiedliche Farben zuzuweisen.

Farben fiir GST festlegen (z.B. Grafik): Diese Farben werden unter
Definieren Sie hier optional bis zu 5 unterschiedliche Farben und geben den a nderem in der GrOﬁk genUTZT’ um
gewiinschten GST-Bereich an (z.B. "2000” oder "2100 - 2300%) d Ie P un k-l-e ZU ke n nze|ch nen.

Farbe: | N 0;128;0 " GST-Bereich: | 0-2100

Farbe:

(] 255; 165; 0 - ‘ GST-Bereich: | 2200

Farbe: | I 255;0;0 -‘ GST-Bereich: = 2300-9999

5.1.2 Zoom im Grafikfenster

Innerhalb des Grafikfensters kann mit zwei Fingern (z.B. Daumen + Zeigfinger)
hinein und wieder rausgezoomt werden.

5.1.3 Verschieben der Grafik

Durch Aufsefzen und Schieben eines Fingers wird die Grafik in die entsprechende
Richtung geschoben und augenblicklich neu aufgebaut.
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5.2 die seitliche Bearbeitungs- und Navigationsleiste

Uber diese Leiste sind folgende Werkzeuge erreichbar.

KA .

2" Zoom auf Projekigrenzen

(== . . . .

Il Zoom in einen Bereich durch Aufspannen eines Rahmens

einen Schritt tiefer in die Grafik hineinzoomen

einen Schritt weiter aus der Grafik herauszoomen

B %

Aufnahme von Projekifotos

;" - Linien- und Textwerkzeug

&

Objekifang

'n' Grafikeinstellungen bearbeiten
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5.21

KA
e’

5.2.2

[ A
H [
il
(L]

5.2.3

5.2.4

5.2.5

Zoom auf Projektgrenzen

Es werden die Koordinatengrenzen im aktuellen Lagesystem
ermittelt und so dargestellt, dass das gesamte Projekt sichtbar ist.

Zoom in einen Bereich durch Aufspannen eines Rahmens

Nach Anwahl dieses Button klicken Sie an einer beliebigen Stelle in
der Grafik, halten den Finger (oder Stift) gedrickt und ziehen ein
Fenster auf. Nach dem Anheben des Fingers (oder Stiftes) wird auf
den Inhalt des Rahmens gezoomt.

einen Schritt tiefer in die Grafik hineinzoomen

Mit jedem Klick auf diesen Button wird die Grafik von der Mitte her
um einen Schritt vergroBert.

einen Schritt weiter aus der Grafik herauszoomen

Mit jedem Klick auf diesen Button wird die Grafik von der Mitte her
um einen Schritt verkleinert.

Aufnahme von Projektfotos

Dieser Button startet den Verwaltung- und Aufnahmedialog von
Projektfotos.

Projektfotos - Kamera

n P-190305_Nierspark_20190306_172717jpg
- P-190305_Nierspark_20190206_172734jpg
190305 Nirspark 20150306 172504ip5
+ X v oK

In der linken Liste werden die bereits erfassten Fotos aufgelistet.

startet die Windows Kamera zur Aufnahme
|6scht das angewdhlte Projektfoto

Mit OK wird der GEOmobile2 Projekifoto Dialog wieder geschlossen.

44



5.2.6

s .

Linien- und Textwerkzeug

Nach Anwahl stehen Ihnen ein Linien- und Textwerkzeug fUr das
manuelle Erstellen von Linien- und / oder Texten zur VerfGgung.

L | m

]

/ Grafikbearbeitung / )

| ab
¢ Textwerkzeug

\ \

;gé Linienwerkzeug w T
&

5.2.6.1 Schaltflachen des Linienwerkzeuges

Nach Anwahl des Linienwerkzeuges wechselt die Ansicht in der unteren
MenuUleiste und es stehen folgende Schaltfldchen zur Verfogung.

o+ Linie hinzufigen

Wdhlen Sie in der Grafik den nacheinander die Punkte, die Sie miteinander
verbinden mdchten.
Fall noch kein Linientyp gewdahlt wurde, wird dieser zundchst abgefragt.

Ein Linienende wird durch Anwahl des grune Haken erzeugt.

ﬁé Linien loschen

Klicken Sie auf die zu I6schenden Linie. GEOmobile2 zeigt |hnen die
gefundene(n) Linie(n) in einem Dialog und mit @Wird die gewdhlte Linie
geldscht.

4 Linienart wahlen
In diesem Dialog kann die gewUnschte Linienart gewdahlt werden.

EEEEEEE  [OPOGRAPHIE - ‘

Linienart:

V' OK €) Abbrechen

Linienwerkzeug verlasen
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5.2.6.2 Schaltflachen des Textwerkzeuges

Nach Anwahl des Textwerkzeuges wechselt die Ansicht in der unteren
Mendleiste und es stehen folgende Schaltfldchen zur Bearbeitung eigener
Texte zur VerfGgung.

Vorhandene Texte der ALKIS Hintergrundgrafik werden NICHT bearbeitet!

A’ Text hinzufigen

Sobald der gezeigt Button markiert ist, wird mit dem Finger oder dem Stift
in die Grafik geklickt. Es folgt die Abfrage des gewunschten Textes, sowie

der Textparameter.

Text:| geplante Zuwegund| ‘ R = >

Test X ) . ) .

f g h i j

k \ m . o

p q r s t

u v W % y

Textart: | M Standard [2,5 mm] . ‘ Z B a o} U
Farbe:- Schriﬂgrﬁﬁe:m {1t |Space| € > ]

‘\/ 0K HQ Abbrechen ‘

Nach der Bestatigung mit @ wechselt GEOmobile2 in die Grafik,
positioniert den Text und fordert vom Benutzer die Text-positionierung.

/ 341

geplante Zuwegung

Nutzen Sie dazu die beiden
Steuerbutton links und rechts
vom Text.

Text verschieben

c Text drehen

Durch Kombination dieser beiden Button kann der Text an die gewunschte
Position gedreht und verschoben werden.

v/

Speichert den Text an der gewdhlten Position
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& Text I6schen

Ist der Button markiert, kann ein Text in der Grafik angewdhlt und geldscht

werden.
GEOmobile2

9 Text ‘geplante Zuwegung’ [6schen?

v la X  Nein

,_%j' Textinhalt und Formatierung dndern

Ist dieser Button markiert, kann ein Text in der Grafik angewdhlt und der Inhalt,
wie auch die Formatierung gedndert werden.

geplante Zuwegung| ‘

Text Aa ABC e PE! % spez
Test a b c d e
f g h i j
k | m n 0
p q r s t
u v w X y
Textart: M Standard [2,5 mm] - ‘ ‘ g 3 © .
Farbe: - Schriftgrofie: m {1+ | Space | € > €|
‘\/ OK HQ Abbrechen
EA:E‘ Textposition und Drehung dndern

Ist dieser Button markiert, kann ein Text in der Grafik angewdhlt und die Position,
sowie die Drehung gedndert werden.

Nutzen Sie dazu die beiden Steuerbutton links und rechts vom Text.

Text verschieben c Text drehen

Durch Kombination dieser beiden Button kann der Text an die gewuUnschte
Position gedreht und verschoben werden.

v

Speichert den Text an der gewdhlten Position
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5.2.7 Objektfang

Nach Anwahl stehen I|hnen die
*W‘ Werkzeuge fUr den Objektfang zur , Objektfang ’
VerfGgung.
~ °°: Punkt ﬁ
Der Objektfang bietet |hnen die
Anzeige weitere Informationen zu N&F)  Linienzug
Punkten, Linien, Fidchen, Texten oder
Fotos, die in der Grafik gefangen Fliche
werden kénnen.
Text

Foto

B O @

Bei deaktiviertem Objektfang wird das Symbol in der seitlichen
Menuleiste als ,,Hand" dargestellt.

Wurde der Objektfang aktiviert wechselt das Symbol zu

einer ,Hand mit grunem Haken". m

5.2.7.1 Objektfang ,,Punkt®

Nach Anwahl und Klick auf einen
Punkt in der Grafik zeigt
GEOmobile2  Detailinformationen
zum gefangenen Punkt.

Liegen mehrere Punkt im ndheren
Umkreis des Klick werden alle
Punkte in einer Liste zur Auswahl
angeboten.

T

Anzeigeschema: E Minimal -
323185697050078
AX_BesondererGebaeudepunkt

O 9800211
AX_Grenzpunkt

w & \

Huiskes

Uber die Auswahl Anzeigeschema stehen verschiedene Detaillierungen der

Punktinformationen zur Verfigung.

So zeigt das Schema ,,Minimal” lediglich das Punktkennzeichen (PKZ) und die
Objektart (OA) an, wahrend das Schema ,Vollst&dndig"” alle im GEOmobile2
hinterlegten Punktinformationen anzeigt.
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5.2.7.2 Objektfang ,Linienzug“

Nach Anwahl und Klick auf eine Linie zeigt GEOmobile2 weitere Informationen zu
dieser Linie bzw. dem Linienzug.

Gebéudelinie
Gebdudefunktion: 1010

(i ) V' OK
¥ B ..

-

Liegen mehrere Linien im ndheren Umkreis des Klick werden alle in einer Liste zur
Auswahl angeboten.

5.2.7.3 Objektfang ,,Flache*

Nach Anwahl und Klick in eine Fldche zeigt GEOmobile2 weitere Informationen
zu dieser FlGche.
Liegen mehrere FlGchen im ,,Ubereinander* werden alle in einer Liste zur Auswanhl

1

Flurstiick
Gemarkun Flur: 7 Flurstiick: 61

amtliche Flache: 456 m*

Tatséchliche Nutzung
Art der Nutzung: Wohnbauflache

s M BN i

~

Mit Klick auf den m Button werden alle Details
der gewdhlten Fldche (hier eines FlurstGcks)
angezeigt.

Eigentiimer

amtliche Fliche 456

E1 schlieBen
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5.2.7.4 Objektfang , Text*

Nach Anwahl und Klick auf einen Text zeigt GEOmobile2 weitere Informationen
dazu an.

KarmeliterstraBe
Objekttyp: StraBenname

9
A Objekttyp: Hausnummer

(i ) v oK

-

Liegen mehrere Text nahe beieinander werden alle in einer Liste zur Auswahl
angeboten.

Mit Klick auf den m Button werden alle Details des gewdhlten Textes angezeigt.
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5.2.8 Grafikeinstellungen bearbeiten

Tt

Anzeigen

Punki-
beschrifftung

aktive
Berechn.

GNSS-
Position

Mit diesem Werkzeug wird die Darstellung der Grafik konfiguriert. Ein
Klick auf die jeweiligen Schalter wird sofort ausgefUhrt und in der
Grafik angezeigt.

Anzeigen:

Flachen

importierte Linien erfasste Linien

Beschriftungen

ALKIS-Symbole Punktsymbole (SY)

Altpunkte Neupunkte L] KMQ-Gitter

Fotos
Punktbeschriftung: 123 Punktnummer - | SchriftgroBe: —e

- kiirzen auf 3 Stelle(n) . SchriftgroBe fixieren
aktive Berechnung: -anzeigen Berechnung zentrieren
.

GNSS-Position: ;\" anzeigen + verfolgen GNSS-Position zentrieren
Alt/Neu Vorwahl: 0 Jeweills fragen
Altbestand: EI anzeigen
WMS-Dienst: ® kein WMS-Dienst = “ Dienste konfigurieren
Sonstiges: L] Aufnahmepunkte markiert zeichnen

E als Voreinstellungen speichern \/ Einstellungen schlieBen

Mit Hilfe der Schieberegler aktivieren/ deaktivieren Sie die
Darstellung der jeweiligen Objekte

Wahlen Sie, ob die Beschriftung der Punkte in der Grafik mit der
Punkthummer oder der gespeicherten Hbhe im aktuellen
Hoéhensystem erfolgen soll.

Die SchriftgréBe kann Uber den Schieber eingestellt werden.

Bei der Punktnummernbeschriftung kann zusatzlich die Anzahl
der Vorkommastellen eingestellt werden.

Uber SchriftgréBe fixieren| wird die Beschriftung unabhéngig
von der Zoomstufe stets gleich groB angezeigt.

Mit Hilfe dieses Schalter wird enfschieden, ob die aktive
Berechnung in der Grafik visualisiert werden soll.

Uber |Berechnung zentrieren |wird eine aktuell aktive
Berechnung mittig im Grafikfenster angezeigt.

Ist dieser Schalter aktiv und GEOmobile2 ist mit einem GNSS
Empfanger verbunden, wir die Position in der Grafik angezeigt.
Uber |GNSS zentrieren |wird die aktuelle Position mittig im
Grafikfenster angezeigt.
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Alt/Neu
Vorwahl

Altbestand

WMS-Dienst

GEOmobile2 verwaltet zu einem Punktkennzeichen eine ALT
und eine NEU Koordinate (soweit ein Altpunkt neu bestimmt
wurde).

Wird ein Punkt in der Grafik gewahlt, steuert dieser Schalter
welche Koordinate genutzt wird, falls sowohl eine Alt, wie Neu
Koordinate vorhanden ist.

e immer alt*

e ,immer neu“

e fragen*

Hier wéhlen Sie ob und wie der Altbestand im Hintergrund
angezeigt werden soll.

anzeigen
Prasentiert die klassische ALKIS Grafik

nicht anzeigen
Schaltet den Altbestand der Grafik komplett ab

in Graustufen anzeigen

Prasentiert die ALKIS Grafik in Graustufen. Mit Hilfe des
Schieber ,,Zeichenstarke" kann die Helligkeit der Darstellung
eingestellt werden

Dieser Darstellung eignet sich gut fur topografische
Aufnahmen, da man die ALKIS Grafik grau sieht und die
aktuelle Messung farbig dargestellt wird

transparent anzeigen
Prasentiert die ALKIS Grafik in  transparent, so dass
Ubereinander liegenden Ebenen ,,durchscheinen*.

Mit Hilfe des Schieber ,,Zeichenstarke" kann die Helligkeit der
Darstellung eingestellt werden.

GEOmobile2 bietet die Mobglichkeit WMS-Dienste zu
hinterlegen. Voraussetzung dafur ist eine permanent
verfUgbare Internetverbindung mit ausreichender
Bandbreite!

Durch Klick auf die Liste WMS-Dienst kann der gewuUnschte
Dienst gewdhlt werden. [Kein WMS_Dienst| deaktiviert die
WMS Darstellung!
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WMS-Dienst

Sonstiges

als Voreinst.
Speichern

Einstellungen
SchlieBen

Uber |Dienste konfigurierenl offnet sich ein Fenster in dem Sie

die Bezeichnung, die URL und ggf. bendtigte Darstellungs-
und Zugangsparameter hinterlegen kénnen.

Bezeichnung URL Folie Benutzername Kennwort
NRW (DOP) ! https://www.wims.nrw.de/geobasis/wm... | nw_dop_rgb -

NRW (DTK) hittps://wwnwwms.nrw.de/geobasis/wm... nw_dtk10_col

NRW (ALKIS) https://www.wms.nrw.de/geobasis/wm...

OpenStreetMap http://ows.mundialis.de/services/service? QOSM-Overlay-...

\/ oK HQ Abbrechen

Der Button speichert die aktuelle Liste der WMS Dienste.

Uber |Aufnahmepunkte markiert zeichnen| werden Punkte mit

der Objektart AX_Aufnahmepunkt zur besseren Erkennbarkeit
in der Grafik hervorgehoben gezeichnet.

Durch Klick auf diesen Button werden die aktuellen
Einstellung als Voreinstellung fOr alle neuen Projekte
gespeichert!

SchlieBt den Dialog der Grafikeinstellungen.

Hinweis zur Darstellung von Fotos
GEOmobile2 versucht bei der Aufnahme eines Fotos
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5.3 die untere Bearbeitungs- und Navigationsleiste

Uber diese Leiste sind folgende Werkzeuge erreichbar.

<

Zurick zu den Projekteinstellungen

=X UEDUEl Rl Punkte- und Berechnungen verwalten

©] messen & berechnen ..
neue Berechnung anfiugen

Berechnung minimieren e
3 9 minimiert das aktuelle Berechnungsfenster
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5.3.1 zurick zu den Projekteinstellungen

|

Wechselt in den Dialog der Projekteinstellungen

5.3.2 Punkte- und Berechnungen verwalten

_x Verwaltung

Unter diesem MenUpunkt steht lhnen die Punkiverwaltung, die Funktion
Messungsubersicht und die Bearbeitung von Berechnungsstapeln zur Verfiogung.

5.3.2.1 Punktverwaltung

Nach Anwahl 6ffnet sich die GEOmobile2 Punktverwaltung. Diese stellt Innen eine
Auflistung aller Punkte im aktuellen Lage- und Hbhensystem mit allen
Punktzusatzinformationen zur Verflgung.

Punktverwaltung - o X

/o PNR von rechts suchen: 45 &
Art  PNR = | SY ABM  OA Y X LST | Z GST DES KST Lz
© 323145710002572 AX_BesondererGebaeudepunkt 32314242,628 5710767,707 = 489 - 1020 1000
@ 323145710002573 AX_BesondererGebaeudepunkt 32314242,030 5710767,209 489 - 1020 1000
© 323145710002599 9500 AX_Grenzpunkt 32314064,791 5710653,880 489 - 1020 1000
@ 323145710002670 1700 AX_Grenzpunkt 32314167442 5710877,634 489 - 1000 1000
@ 323145710002686 1000 AX_Grenzpunkt 32314030,649 5710565784 489 - 1000 1000
) | -
’?‘ in Grafik anwahlen @ Verwendung anzeigen + _" nnﬂ

2216  Punkte im Filter

Folgende Schalifléchen und Funkfionen stehen Ihnen innerhalb der
Punktverwaltung zur VerfGgung.

PNR von xxx suchen In dem folgenden Eingabefeld kdnnen Sie ein gesuchte
Punktnummer oder einen Teil der gesuchten
Punktnummer eingeben.

Mit diesem Schalter wahlen Sie, ob der eingegebene
Teil einer Punkthummer von rechts oder von links
gesucht werden soll.

Beispiele, wenn ,,123" eingegeben wurde...
PNR von rechts suchen
Listet alle Punkte, deren PKZ 123 endet

PNR von links suchen
Listet alle Punkte, deren PKZ mit 123 beginnt
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Nach dem Anklicken dieses Button kann ein Punkt in
der Grafik gefangen und dessen Punktkennzeichen
(PKZ) in das Suchfeld Ubernommen werden.

E‘, alle Filterkriterien zuriicksetzen
PNR: von - bis
LST / HST: aktuelle LSTs - alle HSTs
Punktart: |e Alt- und Neupunkte
B OA . ABM sY

GST DES KST vw
LZK
\/ OK e Abbrechen

Mit Hilfe dieses Dialoges filtert GEOmobile2 Punkte,
nach PNR-Bereichen, Lage-und-Hbhenstatus, sowie
diverser Punktdatenfelder.

Uber die Auswahl Punktart kénnen z.B. Altpunkte,
neu bestimmte Altpunkte oder auch Neupunkte
ohne Berechnungsverweis gefiltert werden.

Nach der Filterung werden die Punkt des Filters

angezeigt, kdnnen durchlaufen oder auch als
Punktfilter geléscht werden.

Mit @ wird die Ausnahme Ubernommen.

Hebt den aktiven Punktfilter auf.
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’?‘ in Grafik anwahlen

@ Verwendung anzeigen

Markiert den in der Punktliste aktiven Punkt in der
Grafik und verschiebt den Bildschirm so, dass der
Punkt mittig angezeigt wird.

Der Dialog Punktverwaltung wird als kleines Fenster
oben rechts in der Grafik angezeigt.

Per Klick wird das Fenster wieder maximiert
dargestellt.

Zeigt in einem eigenen Fenster, ob und wie ein
Punkt in den Berechnungen verwendet wurde.

,‘ Berechnung bearbeiten

Mit Hilfe dieses Buttons kann der entsprechende
Punkt in der gewdhlten Berechnung gleich
angewdhlt werden.

Offnet einen Dialog fUr das HinzufUgen eines
weiteren Punktes.

Offnet den Dialog zur Bearbeitung des markieren
Punktes.

L&scht, nach erneuter Abfrage, den markieren
Punkt.
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5.3.2.2 Messungsiibersicht

Bei der MessungsUbersicht handelt es sich um eine visuelle Konfrolle von
MeBwerten eines GEOmobile2 Berechnungsstapels.

Mit Hilfe dieser Funkfion erhalten Sie jederzeit einen Uberblick Uber die
Anordnung und die Vollstdndigkeit der Messung.

20095
U

0m ::
ik 13 »
o)
a
Fe
w =
177 178 .
B p— 273 )
8«
-EN§5 Skalierungsfaktor:
- 0
i -Stlzthmf Flachen Qi
= | l
<4 E} Venwaltung messen & berechnen

@ The Bezier -

(oben kann man z.B. erkennen, dass der TAP 6 nur 1x aufgemessen wurde)

Nach der Anwahl der Funktion wird die Grafik zun&chst grau dargestellt und evil.
stérende Elemente ausgeblendet. AnschlieBend werden vom aktuellen
Berechnungsstapel folgende Berechnungsarten zusammen grafisch angezeigt.

Im Fenster MessungsUbersicht stehen
folgende Steuerelemente zur

VerfGgung: N GNSS
Polar
Strecken
Skalierungsfaktor: | 1.0 = :Q:
Mxx Auswahl der darzustellenden Berechnungsdatei(en)
GNSS, Polar, Auswahl, welche der 0.g. Berechnungen dargestellt
Strecken werden sollen

Skalierungsfaktor GréBendnderung der Symbolik / Beschriftung

Lupensymbol Zoom der Grafik auf die Grenzen des Projektes
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GNSS

per GNSS bestimmte Punkte werden als auf der Spitze stehendes Quadrat
mit einer Fahne dargestellt

Ein ausgefulltes Quadrat zeigt an, dass der Punkt mindestens 2x
aufgenommen wurde

alle polaren Standpunkte der gewdhlten Berechnungsdatei werden
durch einen blauen Kreis gekennzeichnet

zu AnschluBziele(n) wird ein schwarzer Pfeil, ausgehend vom Standpunkt
gezeichnet, der bis zum Ziel gestrichelt verldngert wird

Kontrollpunkte werden, ausgehend vom Standpunkt, grin gestrichelt mit
einem grinen Pfeil auf den Punkt

Neupunkte werden, ausgehend vom Standpunkt, rot gestrichelt mit
einem roten Pfeil auf den Punkt

Strecken / Fldchen

Streckenkontrollen werden durch grine Linien dargestellt

Strecken werden schwarz auf die Linien geschrieben

gerechnete Strecken werden geklammert ausgegeben

dieselbe Darstellung/ Ausgabe erfolgt auf Basis von
Fldchenberechnungen
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5.3.2.3 Stapel bearbeiten

Nach Anwahl &ffnet der Dialog Stapel bearbeiten. In dieser Liste finden Sie alle
Berechnungen in chronologischer Reihenfolge.

Als Besonderheit befindet sich die Berechnung GNSS erfassen grundsatzlich am
Anfang des MeBdatenstapel, damit eventuelle Mehrfachbestimmungen von
Punkten korrekt gemittelt in die folgenden Berechnungen eingehen.

MeBstapel bearbeiten - O X

|§| MeBstapel: Mo1 M

enthaltene Berechnungen

0 . GNSS erfassen Anzahl: 21 Eg
Punkte: 11 -...081066 Datum: 01.06.2023
0 - orth. Kleinpunktberech... Anzahl: 1
Punkte: ..080146 -..080147 Datum: 01.06.2023 o >
0 - Ziele erfassen Anzahl: 13
StPkt: 1 Datum: 01.06.2023 o
0 - orth. Kleinpunktberech... Anzahl: 1 [III
Punkte: 200001 - 200002 Datum: 15.06.2023

£ 3 Auswertungseinstellungen

ﬂ Protokoll: o immer anzeigen &

12:|§| Mittelung: - Punktcodes entsprechend Mittelungsauswahl anpassen

letztes Protokoll anzeigen l MeBstapel neu auswerten

5  Berechnungen im MeBstapel .
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MeBstapel:

Wahlen Sie hier den MelBstapel (MO1, M02, ...) den Sie
bearbeiten bzw. auswerten méchten.

B

Am Zeilenbeginn jeder Berechnung sehen Sie einen
grunen Haken oder ein rotes Schild.

Damit wird gekennzeichnet, ob diese Berechnung
ausgewertet wird oder nicht.

Dieser Button schaltet bei jedem Klick zwischen diesen
beiden Darstellungen um.

Offnet den Dialog der jeweiligen Berechnung im so
genannten ,Bearbeiten-Modus*.

Dort kann die jeweilige Berechnung bearbeitet werden
und falls bendtigt auch ergénzt werden.

In dem so genannten Modus zeigt GEOmobile2 in der

rechten unteren Ecke des Berechnungsfensters einen
entsprechenden Hinwelis.

# Bearbeiten-Modus

L&scht, nach Abfrage, die markierte Berechnung aus
dem MeBstapel!

GEOmobile2 erstellt wdhrend der Auswertung ein
Protokoll. Mit Hilfe dieser Auswahl entscheiden Sie Uber
dessen Anzeige nach der Auswertung.

Zur Verfigung stehen...
e immer anzeigen
e nur bei Warnungen und Fehlern anzeigen
e nur bei Fehlern anzeigen
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}:E Mittelung:

Wird ein Punkt mehrfach neu bestimmt, prasentiert
GEOmobile2 die Koordinatendifferenzen und erfragt,
welcher Punkt in den Speicher Gbernommen werden
soll.

Der Anwender kann zwischen dem bestehenden Punkt

, dem zuletzt berechneten Punkt oder

zwischen dem beiden Bestimmungen wahlen.

Ist dieser Schalter aktiv, Ubernimmt GEOmobile2 die

Auswahl bei [[al oder [[neu]] und schaltet in den

MeBwerten des betroffenen Punktes dem Punktcode
auf Ignorieren, so dass bei einer erneuten Auswertung
die Abfrage nicht wieder gestellt wird.

Falls die Mittelungsabfrage bei einer spdateren
Auswertung wieder erfolgen soll, muss in den
MeBwerten der Punktcode wieder auf Neubestimmung
eingestellt werden.

letztes Protokoll
anzeigen

MeBstapel neu
auswerten

Startet den Vorgang der Neuauswertung des oben
gewdhlten  MeBstapel mit den  eingestellten
Parametern.

Dazu werden zundchst alle neu bestimmten Punkte aus
dem Speicher geldscht.

Danach ladt GEOmobile2 die erste akfive Berechnung
und wertet diese aus. Je nach Einstellung werden
Zwischenergebnisse angezeigt. AnschlieBend wird die
ndchste aktive Berechnung geladen und
entsprechend fortgefahren bis alle Berechnungen des
MeBstapel durchlaufen wurden.

5.3.3 Neue Berechnung anfugen

Mit diesem Button wird der Dialog fUr das

messen & berechnen HinzufUgen von Berechnungen angezeigt.
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neue Messung / Berechnung hinzufigen R

Messen Berechnen
> g A >l
' .—f *o—e ™ ®
GNSS Punkte Orthogonal Geradenschnitt Flachenberechnung
® o
N m X fo—t:)
-~
o~ o ° ® —
Polare Punkte Kreis-Geradenschnitt Bogenschnitt Kreisbogen
=0
°—_ =
. . ———
-'-I—___.
Streckenkontrolle Parallelenberechnung = Dreiecksberechnung
Transformation Taschenrechner

Per Klick auf das jeweilige Programm Ikon wird das Berechnungsfenster auf der
Grafik angezeigt. Das Berechnungsfenster kann jederzeit beliebig verschoben
und die Grafik im Hintergrund verschoben und skaliert werden.

Ein ausfGhrliche Beschreibung der einzelnen Berechnungen finden Sie im
folgenden Kapitel.

5.3.4 Berechnung minimieren

o Ein gedffnetes Programmfenster bendtigt einen
[ Berechnung minimieren o4 30 o dfikficche.

Per Klick auf diesem Button wird ein gedffnetes Programmfenster minimiert, so
dass die gesamte Grafikfldche zur VerfUgung steht.

Die Beschriffung und die Farbe des Button
E3| wechselt und durch einen erneuten Klick
wird das Berechnungsfenster an der letzten

Position wiederhergestellt.

Die gleiche Funkfion wird aufgerufen, indem der Minimieren Button eines
Berechnungsfenster aufgerufen wird.
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6. GEOmobile2 Berechnungen

6.1 Allgemeines zum Berechnungsfenster

6.1.1 Berechnungsreiter

Der Aufbau aller GEOmobile2 Berechnungsfenster ist dhnlich. Nachdem eine
Berechnung Uber den |neve Berechnungj Button gestartet wurde, offnet das
jeweilige Berechnungsfenster an der zuletzt verwendeten Position.

- orthogonale Kleinpunkte =

Am linken Rand der )
Berechnungsfenster finden Sie Anfangspunkt . @
verschiedene Reiter. .

Endpunkt } @

Anlegemald . seitl. Anlegemal}

Endmal B seitl. Endmal

gler. Endmai: 0,000 As erlaubt: 0,000
As IST: 0,000

N
AR

I Berechnung speichern

Reiter: Grundeinstellungen der Berechnung
ﬁ - Anfangs/ Endpunkt bei orthogonalen Kleinpunkten
- Standpunktinformationen bei polaren Berechnungen
- Achsdefinitionen bei Schnittberechnungen

Reiter: Punktberechnung
@ - Berechnung der Kleinpunkte

Reiter: Absteckung

AR - Absteckung von Punkten bei den Berechnungen
Orthogonale Kleinpunkte, polare Berechnungen und GNSS
Messungen

= Reiter: Schnurgeriustabsteckung

$ - Steht bei GNSS und polaren Messungen zur VerfGgung

A Reiter: Skyplot

= - Steht ausschlieBlich in der Berechnung GNSS Messungen zur
VerflUgung
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6.1.2 Berechnungsspeicherung

GEOmobile2 ist in der Lage die Ansatze aller Berechnungen als Stapel zu
speichern. Dieser kann in GEOmobile2 neu ausgewertet und /oder an unser
Berechnungsprogramm GEO8 zur weiteren Auswertung / Dokumentation
Ubergeben werden.

Berechnungen vom Typ |polare Punkte| und [GNSS Punkte| werden grundsétziich
gespeichert!

Bei allen anderen Berechnungen finden Sie unten
rechts im Berechnungsfenster folgende Schaltflache.

I Berechnung speichern

Ist der Haken gesetzt, wird die Berechnung im den aktuellen MeBstapel
gespeichert, sobald ein Berechnungsergebnis vorliegt.

! Das bedeutet, dass z.B. eine orthogonale Berechnung erst gespeichert

wird, sobald Anfangs- und Endpunkt eingetragen und mindestens 1
Neupunkt oder eine Absteckung berechnet wurden!

Wird der Haken Berechnung speichern nicht gesetzt und Berechnungen von
Neupunkten durchgefuhrt, gehen die neu berechneten Punkte in den
Punktspeicher ein und diese kdnnen fur weitere Berechnungen genutzt werden.

Es wird allerdings kein Nachweis fUr die Entstehung des Punktes gespeichert!

. Innerhalb des GEOmobile2.Verwaltungsprogramm finden Sie unter
Einrichtung > Allgemein
einen Schalter zur Voreinstellung.

6.1.3 Berechnungsreihenfolge

Alle Berechnungen werden in der Reihenfolge gespeichert, in der sie
durchgefuhrt wurden.

Ausnahme ist hier die GNSS Aufnahme die grundsatzlich am Anfang aller
Berechnungen eingefUhrt wird.

Hintergrund ist, dass bei einer spdteren erneuten Auswertung des Stapels
zundchst alle GNSS Punkte berechnet und ggf. gemittelt werden, bevor die
weiteren Berechnungen nacheinander ausgewertet werden.
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6.1.4 Eingabe der Altpunkte

von GEOmobile2 basieren auf

vorhandenen Alt- oder bereits Anfangspunkt I &

berechneten Neupunkten. o3 |
Endpunkt i} Ilg

Das ist z.B. in der -

orthogonalen Kleinpunktberechnung

@ Anlegemal . seitl. Anlegemal®
|Anfcm9$punkf| Endmal? . seitl. Endmal
. . . . N ger. EndmaB: 0,000 As erlaubt: 0,000
Durch einen Klick in diese Felder @ zs 15T 0,000

offnet sich der ,Punkte suchen"
Dialog.

I Berechnung speichern

Der Anwender gibt nun mit Hilfe der Zifferntastatur die gesuchte Punkthummer
oder die letzten Stellen der Punkthnummer (von rechts) ein.

Anfangspunkt: ‘ 962| ‘ Aa ABC éE 123 ' spez.
@ PNR vervollstandigen
7 8 9
nachste Neupunktnummer
4 5 6
PNR im Umkreis suchen
1 2 3
Altpunikt ® Neupunkt
OA 0 . 5 =
sY: Y:
ABM: X
GST: z &« > <Xl
DES:
v OK H [ x) Abbrechen ‘
PNR vervolistandigen

Mit Hilfe diesem Button werden alle Punkte gesucht, die mit den eingegebenen
Ziffern enden (in dem Beispiel oben alle Punkte, die mit 62 enden).

Ist diese Suche eindeutig, d.h. es wird nur ein Punkt gefunden, werden dessen
Punktattribute gleich angezeigt.

Ergibt die Suche mehrere Treffer, werden diese zur Auswahl angezeigt und es
kann der gewunscht Punkt aus der Liste gewdahlt werden.

Im AnschluB werden auch hier die Punktattribute angezeigt.

Nachste Neupunkinummer
Diese Option steht nur bei der Neupunktabfrage zur Verfugung.
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PNR im Umkreis suchen
Diese Option steht nur bei der Neupunktabfrage zur Verfugung.

Altpunki/ Neupunki
GEOmobile2 verwaltet pro Punkt und Lagesystem einen Altpunkt der per
Datenaustausch vom PC oder durch Punkteingabe eingegeben wird.

Im GEOmobile2 erzeugte Punkte werden im Speicher grundsatzlich als Neupunkt
eingefUhrt. Sollte zu dem vergebenen Punktkennzeichen bereits ein Altpunkt im
Speicher vorliegen, werden die Differenzen zwischen Alt- und Neupunkt
angezeigt, es bleiben BEIDE Punkte im Speicher und stehen bei Berechnungen
auch beide zur VerfGgung!

Nachdem ein Punkt gewdhlt wurde, kann mit Hilfe dieses Schalters geprUft
werden, ob zu diesem Punkt sowohl eine Alt- wie auch eine Neukoordinate
vorliegt.

Je nach Schalterstellung wird die gewdhlte Koordinate genutzt.
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6.1.5 Punktfang in der Grafik

Hinter den Eingabefeldern
'&I der Punkinummern befindet
sich das Punktfang Button.

Liniendefinition - orthogonale Kleinpunkte

Anfangspunkt

Durch Klick auf diesen wechselt % Endpunkt

GEOmobile2 in den TN
Punktfangmodus, erkennbar an

dem blinkenden Eingabefeld.

s Durch Klick auf einen Punkt in der
| Grafik werden die ndachsten

g - - - Punkte gefangen und zur
£ 2

Anzeigeschema:
T Auswahl dargestellt.
AX_BesondererGebaeudepunkt M” dem @ BUH-OH Wird del’

O i gewdhlte  Punkt in  die

Huiskes AX_Grenzpunkt .
Berechnung Ubernommen.
Uber die Auswahl
Anzeigeschema stehen
v oK ‘ verschiedene Detaillierungen der

. Punktinformationen zur
/; : Verfigung.

So zeigt das Schema ,Minimal” lediglich das Punktkennzeichen (PKZ) und die
Objektart (OA) an, wahrend das Schema ,,Vollstadndig" alle im GEOmobile2
hinterlegten Punktinformationen anzeigt.

6.1.6 Linienfang in der Grafik

Ist der zuvor genannte Button mit einer schwarzen Ecke unter rechts
L] ausgestattet, kann dieser neben dem einfach Klick (Punkifangmodus) auch
per Rechtsklick als Linienfangmodus angewdhlt werden.

. |
‘ Brdfsta ‘

AnlegemaB B seitl. AnlegemaB

EndmaB ~ seitl. Endmaf

In diesem Fall blinken Anfangs- und Endpunkt orange, so dass GEOmobile2 Linien
in der Grafik fangt und zur Auswahl anbietet.
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6.1.7 Punktcode der Neupunkte

Der Punktcode definiert die
Funktion des Punktes in der
BereChnung. o Neubestimmung

E o3 I " T 1

Je nach Berechnung stehen unterschiedliche Punktcodes zur Verfugung, so
bietet z.B. nur die Polaraufnahme Punktcodes fUr AnschluBziele an.

In allen Berechnungen, die Neupunkte erzeugen, stehen mindestens folgende
Punktcodes zur Verflgung:

<Neubestimmung>

Der Punkt wird anhand seiner Bestimmungselemente neu berechnet und seine
Koordinaten gemdB der Tabelle in den Punktspeicher von GEOmobile2 des
aktuellen Lage- / Hohensystems gespeichert.

Punkt im Speicher vorhanden? Punkt speichern ais ...

Nein - Neupunkt im Punktspeicher

Ja, als Altpunkt - Koordinatendifferenzen zwischen Alt-
und Neupunkt werden angezeigt
- Neupunkt im Punktspeicher

Ja, als Neupunkt - Koordinatendifferenzen zwischen den
Neupunkten werden angezeigt
- agf. gemittelt als Neupunkt im
Punktspeicher

Ja, als Alt- und Neupunkt - Koordinatendifferenzen zwischen den
Neupunkten werden angezeigt
- Koordinatendifferenzen zwischen dem
Mittel und dem Altpunkt werden
angezeigt
- agf. gemittelt als Neupunkt im
Punktspeicher
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<Kontrolle>
Hiermit werden bei einer Auswertung Differenzen zu ggf. vorhandenen Ali-
und/oder Neupunkten ausgegeben.

Ein Punkt vom Typ <Konftrolle> hat also keinen EinfluB auf das
Ergebnis der Messung!

Abhdngig vom eingestellten Bundesland werden unterschiedlichen Typen von
Kontroll-Punktcodes durch GEOmobile2 bereitgestellt.

So gibt es zum Beispiel in NRW insgesamt 3 Typen von Kontrollpunkten, die sich
innerhalb von GEOmobile2 identisch verhalten, allerdings in Bezug auf das GEO8
Protokoll und die Ausgabe von Fehlergrenzen unterschiedliche Funkfionen
haben...

e <Konfrolle>
Kontrolle eines vorhanden, vorgefundenen Altpunktes

e <Absteckungskontrolle>
Kontrolle einer neu abgemarkten Sollkoordinate

e <GNSS-Kontrolle>
Tagliche  Gerdte-Kontrolle  (GNSS) durch  einen  vorhandenen,
vorgefundenen Altpunkt

<lgnorieren>

Es werden die Bestimmungselemente gespeichert und bei der Ubergabe der
Messwerte an GEO8 auch Ubergeben.

Dieser Datensatz hat aber keinen Einfluss auf die Berechnung und es werden
auch keine Koordinaten berechnet oder gegentbergestellt!

Wurde ein  Punkt  nachfrgglich  von  zB. |@ ignorieren
Neubestimmung auf Ignorieren eingestellt, so sehen
Sie den zuletzt gewdhlten Punktcode

(hier Neubestimmung) farbig gekennzeichnet. @ o

|’é Abmarkungskontrolle

a |
=" GNSS-Kontrolle

O Ignorieren
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6.1.8 Neupunktnummer Dialog

Bei den Berechnungen von - orthogonale Kleinpunkte
Neupunkten stehen folgende
allgemeine Funktionen zZur @ Neubestimmung -
VerfGgung. u(
PNR
< 1055 T B ‘m_!l
| Linie . || seitlich . |
PNR
‘ Durch Klick in dieses Feld wird der bereits
PNR: ‘ . .
Zuvor beschriebene Dialog zZur
Bt R vervolsindi Punktnummerneingabe mit  folgenden
vervollstdndigen . N
° Erweiterungen angezeigt.
:0: néchste Neupunktnummer
°°: PNR im Umkreis suchen

Nd&chste Neupunktnummer
In den Programmparametern kann unter den Grundeinstellungen die jeweils
n&chste Neupunkthnummer einer Objektart (OA) hinterlegt werden.

Wdahlen Sie diese Nummer durch Klick auf die gewUnschte Objektart (z.B.
Grenzpunkt) aus.

PNR im Umkreis suchen

Wenn Sie eine Abmarkung vorfinden, kann durch Aufnahme und <Klick> auf
diesen Button die ndchstliegenden Punkte aufgelistet und die gewlUnschte
Punktnummer ausgewdhlt werden.

Diese Funktion bietet die GNSS Aufnahme oder die polaren Aufnahme nach
Orientierung an!

letzte / ndchste Punkinummer

Sobald eine Punktnummer eingetragen wurde, kann diese Nummer
4| mit diesen Tasten um ein Inkrement verkleinert oder vergroBert | b
werden.

Punkifang in der Grafik
Dient, wie bereits zuvor beschrieben, dazu einen Punkt in der Grafik zu

l!_!] fangen.
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6.1.9 Eingabe von Punktzusatzinformationen

In jeder Berechnung stehen nach der Eingabe der Neupunknummer und der
Berechnungselemente verschiedene Punktzusatzfelder zur VerfOgung. Dazu
z&hlen, Symbolcode, Bemerkungen und ALKIS Datenfelder (wie z.B. die
Abmarkungsart [ABM]).

Symbolcode: | | ‘ Aa ABC = 123 % spez
@
7 8 9
I 4 KANALDECKEL
—Zj} 5 LATERNE 4 5 6
’ 6 EINZELBAUM
1 3
(D 10 WASSERSCHIEBER
1 GASSCHIEBER
GB 0 . + -
O 12 MASTEN
(= | 15 HYDRANT(U) 4 ’
Symbolliste: O Kataster @ Topografie ‘ ‘ \/ oK ‘ ‘ Q Abbrechen
A} r T4au 1 ’ i W T~ ¥ /i 8

Durch Klick in das jeweilige Feld werden Dialoge, dhnlich dem obigen angezeigt.
Dieser bietet die Mdglichkeit den Wert des Feldes (z.B. die Symbolnummer) direkt
einzugeben oder aus der Liste links auszuwdhlen.

Die Vorbelegung dieser Listen erfolgt in dem GEOmobile2.Verwaltungsprogramm.

6.1.10 Navigieren, Speichern und Léoschen

Jeder Berechnung bietet im unteren
Bereich des Berechnungsfenster < > + X
folgende Schaltfléchen:

I Berechnung speichern

In GEOmobile2 kdnnen innerhalb einer Berechnung (z.B. orthogonale
Berechnungen oder GNSS Aufnahme) beliebige viele Punkte bestimmt oder
abgesteckt werden.
In der untersten Zeile eines Berechnungsfensters wird dazu der Index des Punktes
(x von y) angezeigt.

Navigiert innerhalb der MeBwerte ein Inkrement

| > zurUck bzw. vor
+ Speichert den aktuellen MeBwert
X L&scht, nach Abfrage, den aktuellen MeBwert!
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6.1.11 Automatische Vergabe der Genauigkeitsstufe

Wurde bei einem Neupunkt nicht explizit ein Wert in das Feld GST eingetragen,
so wird die Genavigkeitsstufe anhand der Ausgangspunkte bestimmt (d.h.
Linienanfangspunkt, Anschlussziele etc.).

Der Neupunkt erhdlt schlieBlich den Wert mit der geringsten Genauigkeitsstufe.

Bsp.: - Orthogonale Kleinpunkte
- Anfangspunkt GST=2100 / Endpunkt GST=2300
> Neupunkte erhalten GST=2300

Die ermittelte Genauigkeitsstufe wird nicht in der Berechnung selbst, sondern nur
im Punktspeicher eingetragen, so dass diese auch bei zukUnftigen Auswertungen
stets neu ermittelt werden kann.
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6.2 orthogonale Kleinpunkte rechnen / abstecken

'n_ Mit diesem Programmteil werden Kleinpunkte orthogonal berechnet oder
vorhandene Punkte auf eine Linie zu rechtwinkligen Absteckmalen

umgeformt.
1 168
// 0
1

1

Biforgepurd)

PNR des Linienanfangspunktes

Anfangspunkt
323095703000962

E
% in

323095703000129 PNR des Linienendpunkfes

@ Anlse:géesr;aﬁ . seitl. Anlegemal . |An|e9ema3 / EnquBI
- i et AnlegemaB (linear / seitlich) am
25,860 ’ " Anfangspunkt. Per Default sind beide
Felder mit 0 belegt, d.h. die Linie
N ger. EndmaB: 25896 As erlaubt: 0,040 beglﬂn’f |m Anfongspunkf,
AR AsIST: 0,036
seifl. AnlegemaB / Endmag)|

I Berechnung speichern EndmaBe (”neor / SelﬂlCh) am
Endpunkt

@ Nach der Prufung der vorhandenen und erlaubten Differenzen kann auf
die zweite Reiterkarte gewechselt werden.

|Linie / seiﬂiChI - orthogonale Kleinpunkte

Berechnet die
Neupunktkoordinaten anhand

der eingegebenen MeBwerte | %F ﬂ PNR B@
. . 4711

und zeigt diese an.

o Neubestimmung

. N . Linie . seitlich
Danach besteht die Mdglichkeit 1,25 -0,85
Punktzusatzfelder zu &andern /
belegen @ v 32309284,040 x: 5703119,909

keine Bemerkung sy

Mit dem Button wird der

Datensatz gespeichert und die oA I ABM Gst DES
Neupunktkoordinaten in den P

Punktspeicher eingefGhrt. < > + X

& Punkt 1von 1 I Berechnung speichern
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sy 6.2.1 Reiterkarte ,,Absteckung“

Nach der Anwahl dieser Reiterkarte werden die Eingabefelder der
Bestimmungselemente ausgegraut und der Punkt zum eingegebenen
Punktkennzeichen im GEOmobile2 Punkispeicher gesucht.

AR

- orthogonale Kleinpunkte = X

L

PNR i "EI
323095703000970
Linie seitlich
3,27 2,975
32309287846 X 5703121,952

keine Bemerkung

sy

ABM

GST DES
2300 1040

I Berechnung speichern

Es werden die
Absteckmale dieses
Punktes berechnet und
angezeigt.

Mit dem grGnen Haken wir
die Absteckung
gespeichert.
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6.3 polare Kleinpunkte rechnen / abstecken

'n_ Mit diesem Programmteil werden Kleinpunkte polar aufgenommen /
berechnet oder vorhnandene Punkte umgeformt.

Standpunkt fortsetzen
Wird eine polare Berechnung verlassen und anschlieBend der Programmteil
polare Punkte erneut gestartet fragt GEOmobile2

»Standpunkt 4711 fortsetzen“

Mit @ bleibt der gesamte Standpunkt mit allen Zielen und der Orientierung

erhalten, so dass sofort mit der Aufnahme weiterer Punkt fortgefahren werden
kann.

Wird stattdessen |Nein, neuen Standpunkt eingebenl gewdhlt beginnt die
Eingabe eines neuen Standpunktes.

Standpunktinformationen eingeben

<fortgesetzte Messung>

Standpunt - Polar . . GEOmobile2 speichert
Tachymeter-Profil: manuelle Eingabe BereChnur?gen . In
2 chronologischer Reihenfolge.
. fortgesetzte Messung
- freie Stationicrun Diese  Option dient der
9 .
Fortsetzung  eines  polaren
® PNR Standpunkt ) Standpunks, wenn
1 B zwischenzeitlich andere
Seobachior . Bemerkung ) Berechnungen durchgefihrt
Max Miiller am Beet und gespeichert wurden.
N
AR @) it shenterechnung Ist dieser Haken gesetzt, werden
et Hohe v Hhe alle Informationen des letzten
1,360 ’ 25,980 " Standpunktes, sowie die
PN Anschlusspunkte/ Orientierung
¥ o neu berechnen Ubernommen und es kann

sofort mit der Aufnahme bzw.

werden.
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freie Stationierung>

Diese Option ist anzuhaken, wenn ...

1.) Sie ein ortliches Koordinatensystem nutzen mochten
Ist diese Option gesetzt und auf der folgenden Zielpunkt Seite wurde das
erste Ziel mit dem Punkicode <Neubestimmung> gemessen, fragt
GEOmobile2, ob der Aufbau eines ortlichen Koordinatensystems
gewunscht ist.

Wird das mit beantwortet, sucht das Programm zundchst den
Standpunkt im aktuellen Lagesystem und verwendet diese Koordinaten.

Ist der Standpunkt nicht im Punktspeicher vorhanden, wird fUr diesen Punkt
eine neue Koordinate

¥=5000 X=1000 Z=100 eingefuhrt.

Die Hochachse dieses lokalen Koordinatensystems wird nach
Teilkreisrichtung 0.0000 Gon orientiert.

2.)) Sie eine freie Stationierung mit bekannten Zielpunkien berechnen
mochten
Das Vorgehen ist dhnlich wie zuvor beschrieben. Messen Sie nach der
Standpunkteingabe jedoch min. 2 Passpunkte fUr die Berechnung der
freien Stationierung mit dem Punktcode <Anschluss Y/X> oder <Anschluss
Y/X/1>.

<PNR>

Geben Sie in diesem Eingabefeld das Punktkennzeichen des Standpunktes ein.
Ist die Option <freie Stationierung> nicht gesetzt, wird automatisch nach einem
im Speicher vorhnandenen Punkt gesucht.

<Beobachter>
optional: Tragen Sie den Namen des Beobachters ein

<Bemerkung>
optional: Tragen Sie eine Bemerkung zum Standpunkt ein
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<mit Hohenberechnung>

WUnschen Sie, dass GEOmobile2 neben den Lagekoordinaten auch die Héhe
der Neupunkte berechnet, setzen Sie diese Option.

Tragen Sie des Weiteren die <Instrumentenhéhe> (Abstand Boden <> Zielachse
[in Metern]) und ggf. eine <nivellierte Standpunkthohe> ein.

Hohenberechnung einzelner Punkte deaktivieren

Sollen nur einzelne Punkte auf einem Standpunkt ohne Héhe berechnet werden
(z.B. Gebdudeecken) ist bei dem entsprechenden Punkt der Symbolcode (SY)
mit einem Bindestrich, also z.B.

SY=- oder SY=-14 oder SY=-1234
einzutragen.

Hierdurch erkennt GEOmobile2, dass fUr diesen einzelnen Punkt der Aufnahme
keine HOhe berechnet werden solll

<neu berechnen>

Dieser Button steht zur Verfugung, sobald ein Standpunkt und mindestens ein
Zielpunkt aufgemessen und gespeichert wurde. Er dient der erneuten
Berechnung der Standpunktorientierung bzw. Berechnung einer freien
Stationierung zwecks PrGfung der Ergebnisse.
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6.3.1 Reiterkarte ,polare Punkte“

Die zweite Reiterkarte dient der Erfassung von Ziel-, Konfroll- und
@ Neupunkten, sowie die Steuerung des angeschlossenen Tachymeters.

Wechsel zwischen verkleinerte Fensteransicht / Vollansicht.

<Punkicode>

Funktion des Punktes fur die
polare Auswertung.

Neben den bereits unter 6.1.7 | £¢ @r: 187,9835
PNR
Punktcodes < 323095703000962 ’ B ”“El +tZ 100,4545

beschriebenen
stehen noch weitere
Punktcodes zur VerflUgun
e Jelkd4)
Zielpunkt Y / X / Z of SIS S s |
AnschluBpunktes nach Lage Wi O [l
und H6he
N ] v
AR keine Bemerkung
Zielpunkt Y / X
AnschluBpunktes nach Lage =] o . MM} &T 4 D
Zielpunkt Z “
ielpun
AnschluBpunktes nach Hohe i} < > + X 2

<S/R/ I>
<PNR>

<RH>

<LEH>

<Bemerkung>

. S 44,039

- ZielpunktY /X

& Punkt 1 von 1

Anzeigefelder der origindren polaren Messwerte
Eingabe des Punktkennzeichens

Eingabe der Reflektorndhe [in Metern], (Abstand Boden <>
Prismenachse)

Eingabe einer Sollhdhe [in Metern]. In Verbindung mit
Punktcode Zielpunkt Y / X / Z oder Zielpunkt Z

Eingabefeld fUr ein seitliches Exzentrum
Eingabefeld fUr ein lineares, horizontales Exzentrum
Eingabefeld fUr eine Bemerkung

Eingabefeld fir einen Symbolcode

(- im SY = keine H6henberechnung dieses Punktes!, z.B. -6)

Umschaltung zwischen ALKIS Felder (OA / ABM,..) und Felder
zur Linienerfassung (Kataster / Topografie)
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<OA>

<ABM>

<GST>

<DES>

<LP>

<BA>

<Linienname>

oA ABM GST DES

4l

Eingabefeld fur die ALKIS Objektart
Eingabefeld der ALKIS Abmarkungsart
Eingabefeld der ALKIS Genauigkeitsstufe
Eingabefeld der ALKIS Beschreibung
- -|| 2-FAHR...NRAND - P

'Q

Einstellung der Linienfunktion .
keine

Linienpunkt (LP)
Linienende (LE)

Einstellen der Bogenfunktion keine

Bogenanfang (BA)

@
)
@
) Linienschluss Ls)
@
@
=

Bogenende (BE)

Wahl der Linie

Linienverwaltung 6ffnen

Linienverwaltung

[ 1-HECKE

Funktion:

P
2-FAHRBAHNRAND ‘ ‘ ‘

H  3-FAHRBAHNRAND_ABGESENKT .
Anschlusspunkt (optional)

‘ Abschlusspunkt (optional) ‘D
. Abstand (m)
o (
X ‘ e

‘\/ oK H o Abbrechen ‘

B

‘ﬁ Linienarten als "Standard” speichern

[siehe auch GEOSOFT AutoGraf Handbuch]
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Neben den unter 6.1.10 beschriebenen Funktionen stehen wir zwei weitere
Schaltfléchen zur VerfGgung

Ca

Punkt
xvony

Tachymetereinstellungen / Konfiguration

Offnet ein Fenster mit weiteren, tachymeterspezifischen
Einstellungen.

Dazu z&hlen z.B. Ein/ Ausschalten des Laser-Pointers, der
Feinzielung oder bei Robotik Systemen die Prismensuche, ...

Objekifoto erfassen / verwalten
Offnet ein Fenster, in dem Objektfotos mit der Kamera des
Datenspeicher erfasst und verwaltet werden kénnen.

Projektfotos - Kamera

l SUE P-18104-Biiro_20190122_103405,jpg

zeigt die Position des polaren Datensatzes (x) in der Liste
aller MeBdaten (y) an.

Per Klick auf diese Anzeige wird ein Dialog zur einfacheren
Wahl eines Datensatzes innerhalb der MeBdaten angezeigt.

PNR suchen:

PNR Punktcode Index

3 Zielpunkt Y / X 1 .

4 ZielpunktY /X 2

5 Zielpunkt Y / X 3

100 o Neubestimmung 4
s WECTNRT c 1Y

4 >l v oK €  Abbrechen
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6.3.1.1 polare Punkterfassung: Messablauf

wadhlen Sie den gewuUnschten Punktcode (Neubestimmung, Zielpunkt, ...)

Uberprufen / wahlen Sie die eingestellte Punktnummer (PNR)

wurde die H&éhenberechnung eingeschaltet, prifen Sie die eingestellte
Reflektorhdhe (RH) und falls die gewiUnscht die Sollhéhe (SH)

Starten Sie die Messung mit...

ZA

W,
5

L&st eine Winkelmessung aus, es werden Richtung und der
Zenitwinkel vom Tachymeter Ubernommen.

L&st eine Streckenmessung Ohne Reflektor (reflektorlos) aus. Nach
erfolgreichem AbschluB der Messung werden Schrégstrecke,
Richtung und Zenitwinkel vom Tachymeter Ubernommen.

L&st eine IR Streckenmessung (Infrarot/ auf ein Prisma) aus. Nach
erfolgreichem AbschluB der Messung werden Schrégstrecke,
Richtung und Zenitwinkel vom Tachymeter Ubernommen.

Sonderfunktion fUr kombinierte X Messung
(Punkt-Punkt-Richtung)

Sonderfunktion fUr
- kombinierte E Messung (Str.>Messung1 / Ri./V>Messung?)
- alternativ Turmhdhen/ Baumhdhenbestimmung

e Tragen Sie nach bzw. auch bereits wdhrend der Messung gewuUnschte
Zusatzdaten (Symbolcode, Bemerkung, Exzentren, usw.) ein

e Speichern Sie den Datensatz mit der [+ Taste
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6.3.1.2 Erlauterung der SondermefRfunktionen

O

\\\\‘\,\I
~N

X~ kombinierte X Messung (Punkt-Punki-Richtung)

Diese Funktion wird unter anderem fUr die
Erfassung nicht zugdnglicher Gebdudeecken
genutzt.

Dazu werden zwei beliebige Hilfspunkte (HP1 / P ® HP2

HP2) soweit wie mdglich ,auBen* auf der \,&m/
’ o
/
/

-

Gebdudeseite erfasst.
AnschlieBend wird Uber eine Richtungsmessung
kombinierte Messwerte fur die Gebdudeecke (P) \ /

berechnet. @

Nach Eingabe der Punkthummer und Anwahl des X| Button zeigt GEOmobile2
folgendes Fenster

Geraden-/Winkelschnitt Der Dialog fuhrt den Anwender durch die
@ Hp1: bitte HP1 messen! einzelnen Schritte und prdsentiert anschlieBend
) HP2: bitte HP2 messen! .
~ -die berechneten Messwerte zum Punkt P
= bi ich !
P AR A E -den Abstand P = HP1 bzw. HP2
V 17'? 1 -den gerechneten Abstand HP1 - HP2
oIl w
pitoary Geraden-/Winkelschnitt
ger.):
M1 b & r':; HP1: S:4,159 / R: 22,1218 / Z: 97,9127
(""‘) HP2: S:4,383 /R: 76,1999 / Z: 97,9030
« OK AbbreChen f‘j pP: R: 77,0872 / Z: 74,7338
Nach Bestdtigung werden die berechneten ol I 1 W
Messwerte im GEOmobile2 Polardialog
. . . . P (ger.): S:4,785 / R: 77,0871 / Z: 74,7338
angezeigt und werden wie ein zentrisch
H HP2 - P: 0,070 L: 3,523
gemessener Punkt gespeichert.
o OK 'g Abbrechen

Wird nach dem Speichern sofort wieder, d.h. ohne Start einer @ / Iil oder @
Messung der X-Funktion-Dialog aufgerufen, bleiben die Hilfspunkte HP1 und HP2
bestehen und es k&dnnen weitere Punkte durch eine Richtungsmessung erfasst
und berechnet werden.
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W@
\\<!
E kombinierte E-Messung (Punkt-Richtung)

Die E-Funktion dient der Erfassung von
Gebdudeecken durch Messung auf einen
Reflektor und anschlieBendem ,,Eindrehen* der
Richtung.

Die Aufnahme ist damit ,,dhnlich" zu der
Erfassung eines Exzentrums mit MaBangabe. Es
entféllt  allerdings die  MaBangabe als
Fehlerquelle.

Der Messungsablauf ist wie folgt
- der Reflektor (R) so zu positionieren, dass dieser auf einem Bogen mit der
Gebdudeecke (P) liegt

- Start der Messung Uber die El— Taste, Anzeige der Messwerte S/R/L
- Fadenkreuz des Tachymeters auf die Gebdudeecke (P) eindrehen
- Ubernahme der Richtung und des Zenitwinkel Uber die El - Taste

GEOmobile2 bildet nun aus der Strecke der ersten Messung und der
Horizontalrichtung / ggf. Zenitwinkel der zweiten Messung einen Datensatz fUr die
Gebdudeecke (P).

Zur Kontrolle tradgt GEOmobile2 die Ladnge des ,Bogens” in die Bemerkung des
Datensatzes ein.

f L]
E , kombinierte E-Messung (Hohenbestimmung)

Wird der E-Button nach der
Messung per Rechftsklick

(Oder Klick > 1 Sek) Messmodus fiir den E-Button auswéhlen:
angewdhlt, wird folgende

Auswahl angezeigt. @‘9 \
<l M, [\

- Messmodus - E-Funktion X

Dort kann zwischen der E B H *
oben beschrieben Funktion
der und der Funktion klassische allgemeine

.. . Baumaufmal 9
HohenbeSTImmung E-Funktion Héhenbestimmung

gewdahlt werden.

Die Funkfion Hohenbestimmung wurde zur Erfassung nicht direkt messbarer
Punkte, wie z.B. Baumkronen, geschaffen.
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Der Messablauf der Funktion Héhenbestimmung (hier Baumhoéhenbestimmung)
erfolgt in zwei Schritten
- Reflektorlose Messung oder Messung auf ein Prisma vor den Stamm des
Baumes, am besten tief als mdglich
- Falls gewUnscht kann nun ein Exzentrum (linear oder seitlich) eingegeben
werden, so dass die Messwerte in der Mitte des Stammes liegen
- Falls nicht bereit geschehen wird der E-Button auf die Hohenbestimmung
umgestellt
- Anzielen der Baumkrone mit dem Fadenkreuz
- Auslésen durch Klick auf den E-Button (Hohenbestimmung)

GEOmobile2 berechnet nun aus der ersten Messung die Lage des Baumes
(Stammmitte) und den horizontalen Abstand zum Baum (Objekt). Aus dieser
Horizontalstrecke und dem Zenitwinkel der zweiten Messung wird nun ein 3D
Messung zu Baumspitze (Objektspitze) berechnet und als Messwerte gespeichert.

Gleichzeitig berechnet GEOmobile2 den Hohenunterschied zwischen der ersten
Messung und dem berechneten Punkt, so dass die Hbéhendifferenz in die
Bemerkungszeile eingetragen werden kann.

Wenn, wie oben beschrieben, die Anzielung der ersten Messung im
Bodenbereich des Stammes erfolgte, gibt die Hbhenangabe in der
Bemerkungszeile die H6he des Baumes wieder.

Dieses Beispiel gibt die Erfassung eines Baumes wieder, kann aber auch zur
Bestimmung anderer Objekte genutzt werden, die nicht direkt oder nicht sicher
angezielt werden kénnen.
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sy 6.3.2 Reiterkarte ,Absteckung“

Berechnung von polaren Absteckwerten von Punkten mit Soll/ Ist

Absteckung - Polar - X

PNR Absteckung

323135710002506 S| © Neubestimmung

AR
Vergleich fur die ortlich Absteckung.

Nach Eingabe der

Punktnummer (PNR) werden

die  Horizontalstrecke  und

Richtung  angezeigt  zum %#

abzustecken Punkt angezeigt. .
Mit Hilfe des Richtung Button
wird die angezeigte Richtung
an einen Servo Tachymeter
Ubergeben und angefahren.

W
© ¢

Strecke:

@)

34,1516

39,759 (@) Richtung:

RH
1,135

%

I

SE LEH

%g keine Bemerkung 0
AQ: AL =
e 20,371 ¢ 13,762 100,108
<,
$ - -
a v O O]

Die Buttons zu Ausldsung der Messung entsprechenden denen der
polaren Punktaufnahme.

Bei Ein-Mann- Tachymetern wird ein ,,Tracking” Button angezeigt.
Nach dem Anklicken dieses Buttons beginnt das Tachymeter mit
einer Schnellmessung und es werden zyklisch die Verbesserungen
zum Sollpunkt angezeigt.

Sobald der gewunscht Punkt erreicht wurde, kann mit der m Taste
eine genauere Messung ausgefuhrt und die Daten gespeichert
werden!

Nach Auswahl der Messfunktionen fuhrt GEOmobile2 eine Messung durch und
zeigt die Verbesserungen zum abzusteckenden Punkt als dQ (quer), dL (lGngs)
und dZ (Héhenverschub) an.

Mit Hilfe dieses Button kann zwischen der Anzeige der absoluten
Hohe des zuletzt gemessenen Punktes @I und der Anzeige der

Hoéhendifferenz zum Sollpunkt umgeschaltet werden.

Mit der Umstellung auf die absolute Hohe kann z.B. eine vom
Auftraggeber gewunschte Sollhdhe schnell und ohne Eingabe
eines Sollpunktes angegeben werden.

87



Die Richtungspfeile dieser Werte zeigen die Verbesserung aus der Sicht
Tachymeter >> Prisma

A der abzusteckende Punkt liegt hinter dem zuletzt gemessenen Punkt

v der abzusteckende Punkt liegt vor dem zuletzt gemessenen Punkt

> der abzusteckende Punkt liegt rechts von dem zuletzt gemessenen Punkt
< der abzusteckende Punkt liegt links von dem zuletzt gemessenen Punkt

Telemetrie Tachymeter (Ein-Mann-Systeme)

Bitte beachten Sie, dass diese Anzeige bei Telemetrie Tachymeter Treiber (z.B.
Leica TS/ TPS, Trimble S-Serie, Topcon PS) aus der Sicht Prisma >> Tachymeter
erfolgt!

der abzusteckende Punkt liegt vor dem zuletzt gemessenen Punkt
der abzusteckende Punkt liegt hinter dem zuletzt gemessenen Punkt

der abzusteckende Punkt liegt links von dem zuletzt gemessenen Punkt

AV « »

der abzusteckende Punkt liegt rechts von dem zuletzt gemessenen Punkt

Das Prisma ist nun so lange zu verschieben und neu zu messen, bis die
Verbesserungen in dem angestrebten Genauigkeitsbereich liegen.

AnschlieBend kdnnen Zusatzinformationen, wie z.B. Symbolcode oder
Bemerkung vergeben werden um die Absteckwerte dann mit dem || Button zu

speichern.
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<—>$ 6.3.3 Reiterkarte ,,Achsabsteckung“

GEOmobile2 unterscheidet zwei Arten von Achsabsteckungen:
1.) Absteckung mit rechtwinkligen Sollwerten auf eine Referenzgerade

2.) Absteckung auf beliebige Achsen

6.3.3.1 Achsabsteckung mit ortlichen Referenzgerade
Das abzusteckende Objekt muss bei

X-Achse |

dieser Art  durch  Koordinaten, s i
bezogen auf eine ortlich vorhandene, LEndpunkt
bzw. hergestellte Referenzgerade (z.B. A

eine Grenze) gegeben sein. Diese # i, T

Gerade bildet die X-Achse eines 1254 10

ortlichen Koordinatensystem:s.

Voraussetzung fur diese Art der stokt
Absteckung ist, dass das Objekt
(Gebdude) parallel zZur
Referenzgeraden liegt.

Anfangs- Y-Athse
punkt (GrHtich)

Ablauf der Messung

1.) Standpunkteingabe
Stationieren Sie sich zun&chst auf einem freien Standpunkt und wechseln auf die
Reiterkarte der Zielerfassung

2.) Zielpunktaufnahme/ Orientierung des Systems
Nehmen Sie den Anfangs- und Endpunkt, sowie ggf. bendtigte Kontrollpunkte auf

und bestatigen die Berechnung &rtlicher Koordinaten mit

3.) Kontrolle der Referenzgeraden
Kontrollieren Sie Ihre Referenzgerade!

4.) Achseingabe / Eingabe der Sollwerte ©
Wechseln Sie innerhalb der Berechnung polare Punkte auf den Reiter \z
Achsabsteckung
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Referenzgerade, sowie die Sollwerte
(Y/X/Z), OI’ThOgOﬂCﬂ bezogen OUf ¢ Achse 2 (...002582 - ...002575)
diese Referenzgerade eingeben. + X &
@ Lange: 10,774 t(A-E): 3,0972
Y X z
Sollwerte: 3,000 - 4,500
N
AR
Strecke: 49,080 Richtung: 106,6504
i/
ol
Aktivieren 6 Deaktivieren

Achse 1

'\

Lange:
t(A-E):

Sollwerte:
Y/X/Z

GEOmobile2 verwaltet mehrere Achsen.
Die Auswahl einer Achsen erfolgt aus dieser Liste.

rgtiene neve Achse hinz.
Achse definieren x

Tragen Sie in diesem Fenster PNR Anfangspurit . @
den Anfangs- und

Endepunkt der Achse ein. PR Endpunks . @
Punkt-Linienfang S o000

Wird der obere Hand-Button
fOr > 1Sek. gedrUckt blinken e orl
beide Eingabefelder, so, asIST:
dass Linien (Achsen) in der
Grafik gefangen werden
kdnnen.

gerechnetes AnlegemaB:

v OK Q Abbrechen

Bei Bedarf kann ebenfalls ein Anlege- bzw. Endmal
eingegeben werden.

Wurden ein Endmal eingegeben, verteilt GEOmobile2 den
Fehler!

Bearbeitet die gewdhlte Achse.

Bearbeitet die gewdhlte Achse.

Gibt die Ldnge und den Richtungswinkel der Achse aus.

Geben Sie in diesen Feldern die gewunschten Sollwerte auf
die Referenzachse ein (siehe Skizze).
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Strecke: Ausgabe der Strecke und der Richtung zur Gebdudeecke

Richtung: (zur Angabe wo das SchnurgerUst aufzubauen ist)
Aktivieren Akftiviert die oben angezeigte Referenzgerade
Deaktivieren Schaltet die Ausgabe bezogen auf die Referenzgerade ab.

5.) Punktaufnahme / Anzeige der Verbesserungen / Speicherung

Nun wird das Prisma auf einem SchnurgerUstbrett des abzusteckenden Punktes
unter einem freien Punktkennzeichen als Punktcode Neubestimmung
angemessen.

Bezogen OUf dle Refe”rlenderOde _
. . ops . Referenzgerade X
wird die Position des Prismas als

PNR: 323095703002582 - 323095703002575 Lange: 10,774
Y / X Y: X Z:
die Verbesserungen als 1,586 3,803 :
AY / AX S AY: A X: AZ:

1414 0,697

angezeigt.

Exzentren: SE - LE

Verschieben Sie das Prisma auf dem
SchnurgerUst um den angezeigten
Wert in Richtung der grGne Pfeile.

T‘CI \/ OK o Abbrechen

L&sen Sie danach mit Hilfe der Buttons (O / |) eine weitere Messung aus und
Uberprufen die angezeigten Werte.

Ist die Verbesserung in Ordnung werden die Messwerte mit Ubernommen.
Der Fokus wechselt auf den [#| Button zur Speicherung der MeBwerte.

6.) Absteckung weiterer Punkte
Es folgt die Absteckung des ndchsten Punktes auf das zweite SchnurgerUstbrett
(z.B. X-Achse) dieser Gebd&udeecke wie unter 5.) beschrieben.

7.) Eingabe weiterer Sollwerte
WUnschen Sie die Absteckung der ndchsten Gebdudeecke mit anderen

Sollwerten, klicken Sie auf |Achsabsfeckung| und passen die Sollwerte an.

Nach AbschluB der SchnurgerUstabsteckung ist die zuletzt aktive Referenzgerade

mit dem Button abzuschalten.
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6.3.3.2 Absteckung auf beliebige Achsen

Bei der Absteckung auf beliebige 2t e % ,v'-";[ ,
. . .. ! 3 N z ’ 5
Achsen liegen Koordinaten fur das Palipunkt = i Pfﬂpun?;

abzusteckende Objekt in  einem
Ubergeordneten Koordinatensystem
(z.B. ETRS 489) vor.

Zu Beginn der Absteckung muss der
Standpunkt von diesem System
bestimmt werden.

Dies geschieht hdaufig durch eine
wfreie  Stationierung", kann aber
naturlich durch einen bekannten
Standpunkt  mit  Anschlussziel(en)
erreicht werden.

Ziel, bzw.
Palipunk t 'J#

LT

Ablauf der Messung

1.)Standpunkteingabe
Legen Sie einen neuen Standpunkt an. Je nach ortlichen Gegebenheiten kann
dies ein bekannter Standpunkt oder auch ein freier Standpunkt sein.

2.) Zielpunktaufnahme/ Orientierung des Systems

Messen Sie bekannte Zielpunkte oder Passpunkte zur Berechnung der
Standpunktorientierung an und speichern diese mit dem Punktcode

Zielpunkt Y / X bzw. Zielpunkt Y / X / 1.

3.) Achseingabe

Berechnung polare Punkte auf den
Rel.l.er Achsobsfeckung e ¢ Achse 2 (...002582 - ...002575)
+ X 4
Erstellen Sie mit Hilfe des Button
lhren Achsen wie auf den ® 4= 10774 e 30972
vorherigen Seiten beschrieben.
Sollwerte: Y X z
Ak
<SollwertY / X/ Z>
Lassen Sie diese Felder leer Strecke: Richtung:
ol
Bestatigen Sie die Eingaben mit den Aldvieren © peakiveren
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4.) Punktaufnahme / Anzeige der Verbesserungen / Speicherung
Nun wird das Prisma des abzusteckenden Punktes unter einem freien
Punktkennzeichen als Punktcode Neubestimmung angemessen.

erd dle POSITIOH des Pr|SmOS Ols PNR: 323095703002582 - 323095703002575 Lange: 10,774
Verbesserungen mit o X P2

AY / X > 0,409 3,731
angezeigt. v2

Exzentren: SE - LE

Verschieben Sie das Prisma auf der <<[ -<[
Y-Achse in Richtung des grinen Pfeil. | "5 71. v o @ Abbrechen

Lésen Sie danach mit Hilfe der Buttons (O / 1) eine weitere Messung aus und
Uberprufen die angezeigten Werte.

Ist die Verbesserung in im Rahmen der zu erreichenden Genavigkeit werden die
Messwerte mit @ Ubernommen.

Der Fokus wechselt auf den [H Button zur Speicherung der MeBwerte.

Hinweis
Der Wert X gibt den Abstand des Prismas auf der Achsen bezogen auf den
Anfangspunkt an.

5.)Absteckung weiterer Punkte
Es folgt die Absteckung weiterer Punkte auf derselben Achse wie unter 4.) oder
die Anwahl der ndchsten Achse wie unter 3.) beschrieben.

Nach AbschluB der SchnurgerUstabsteckung ist die zuletzt aktive Achse mit dem

Button abzuschalten.
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6.4 GNSS Punkte messen / abstecken

,n_ Mit  diesem Programmteil werden Punkte mit Hilfe eines GNSS
Satellitenempfdangers aufgenommen oder vorhandene  Punkte
abgesteckt.

GEOmobile2 unterstUtzt GNSS Empfanger, die einen NMEA Datensatz Uber
eine Schnittstelle (Bluetooth) an externe Programme Ubergeben kdnnen.

Im Gegensatz zu anderen GEOmobile2 Programmen umfasst diese
Berechnungsart insgesamt 5 Reiterkarten!

6.4.1 Reiterkarte ,,Verbindung®

Diese Seite dient der Anzeige des GNSS Empfdngertyps, des Verbindungsstatus
und weiterer Informationen sowie dem Herstellen der Antennenverbindung /
Verbindung zum RTK Korrekturdienst.

Bitte beachten Sie, dass je nach eingestelltem GNSS Empfdngertyp die Anzeige
variieren kann.

Verbindung - GNSS = %
<GNSS-Profil:>
AnZeIge ﬁ GNSS-Profil: ALTUS APS-NR3 [3062871-G1]
e T-mobile | SAPOS GEOSOFT1-4G
- des Geradtenamen Undulationstabelle: NW_NHNS2
- der |n1‘erne1-verblndung Modus: @ Kataster (O Topografie % Einstellungen
- des RTK Profil (O]

Status:
<Undulationstabelle:> B mh  Antenncerbinden getrennt
Anzeige der benutzten s 4
Undulationstabelle, falls in den Status:
Projekfeinsfenungen dem (_)$ Korrekturdaten verbinden getrennt
Hohensystem eine Tabelle
zugewiesen wurde.

a

@0 @ORK 4 Polar

<Modus:>

GEOmobile2 unterscheidet zwischen den Modus und [Topogrdfie| bei

denen unterschiedliche Parameter, wie Genauigkeitsvorgaben und

Epochenanzahl mit Hilfe von hinterlegt werden k&nnen.

94



Antenne _ _____..

Dieser Button stellt die Bluetooth Verbindung zum gewdhlten GNSS Empfanger
her. AnschlieBend wird automatisch, Gber die hinterlegten Zugangsdaten, eine
Verbindung zum Internet und danach zum RTK Korrekturdienst aufgebaut.

Die beiden Status wechseln nach erfolgreicher Verbindung auf

Abhdngig vom Antennentyp, des verwendeten SIM Karten Anbieter, der
Netzverfugbarkeit usw. kann der Verbindungsaufbau bis zu 90 Sekunden Zeit in
Anspruch nehmen.

Sollte innerhalb dieser Zeitspanne keine Losung empfangen werden, d.h. kein RTK
mit grinen Haken in der Statusleiste angezeigt werden sind folgende Punkte zu
in den GNSS Einstellungen (Projekteinstellungen) prufen:

- Wurde derrichtige APN Ihrer SIM Karte eingetragen?

-  Wurde die korrekte SIM-Pin eingetrageng Wir empfehlen die SIM-Pin-
Anfrage lhrer SIM Karte zu deaktivieren!

- Sind die korrekten RTK Zugangsdaten eingetragen?

- Wurde eine ggf. bendtigte externe Funkantenne an der GNSS Antenne
montierte

\ Korrekturdaten .........

Mit diesem Button wird die Verbindung zu RTK Korrekturdienst und zum Internet
getrennt, bzw. wiederaufgebaut.

Die Bluetooth-Verbindung zur Antenne bleibt dabei bestehen. Dieser Button
findet so z.B. Verwendung, wenn durch den RTK Korrekturdienstanbieter ein
neues Fixing berechnet werden soll.

| ° % | Je nach verwendeten GNSS Empfdnger wird hier der
BatteriefUllstand beim Verbindungsaufbau angezeigt.

Bitte beachten Sie, dass die angezeigte Batteriekapazitét beim

Verbindungsaufbau angezeigt wird!

| 94 % [aktiv]

[ Vodatonede @ Je nach verwendeten GNSS Empfanger wird hier die
Signalstéarke der Internetverbindung, sowie der Netzanbieter
| Signalstirke: 48% (z.B. Vodafone 3G) angezeigt.

In der unten Statuszeile des Dialoges zeigt GEOmobile2 die
AL I RS Anzahl der aktuell empfangenen Satelliten und ob
Korrekturdaten empfangen werden (RTK)
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6.4.2 Reiterkarte ,Messen“

@ Diese Seite dient der Erfassung und Speicherung von GNSS Punkten und
Zusatzinformationen.

Wechsel zwischen verkleinerte Fensteransicht / Vollansicht.

<Punkicode>
Funkfion des Punktes fir die GNSS _
AUanhme. * o Neubestimmung - _+_
Es stehen die unfer 6.1.7 ] PNR _ B@ 20 ka 0,011
. 6 ‘
beschriebenen Punktcodes zur PoOP 1.8
Verflgung. ®
° Messung starten . (']A{IJ—IO - SH
NK
AR
keine Bemerkung sY
<_)$ = T ABM GsT DES
= 2100
a
= 4 |+ X 0]
# Punkt 6 von & @16 ¥ RTK

<GNSS Qualitdtsanzeige>

die Genavigkeit der aktuell empfangenen Koordinaten in Form
einer kleinen Grafik, der Koordinatenqualitat (KQ) sowie dem DOP
2DKQ: 0,011  Wert an.

PDOP: 1,6

‘ Bei der Erfassung wie auch bei der Absteckung zeigt GEOmobile2

In den GNSS — Systemeinstellungen haben Sie die Mdglichkeit fUr diese Anzeige
zwischen 2D / 3D Koordinatenqualitat (KQ) auszuwdhlen, sowie den angezeigten
DOP Wert auf HDOP oder PDOP einzustellen.

Koordinatenqualitat groBer 5 m —:—

Koordinatenqualitat kleiner 5 m @

Koordinatenqualitat <= —(#)—
(eingestellter 2DKQ in

den Programmparametern)

<PNR> Eingabe des Punktkennzeichens

<AH> Eingabe der Antennenhohe [in Metern], (Abstand Boden <>
Unterkante GNSS Antenne)

<SH> Eingabe einer Sollhdhe [in Metern], falls dieser Punkt als
Hbéhenreferenzpunkt verwendet werden soll.
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O  Messungstarien GNSS Messung starten

Es wird die eingestellte Epochenanzahl hochgezahlt und
nach AbschluB der Messung wird unten links im

Fenster der MeBwert o Button angezeigt.

Durch die kleine schwarze Ecke dieses Button ist erkennbar,
dass durch einen langeren Klick (>1 Sekunde) eine
Sonderfunktion gestartet werden kann.
Bei diesem Button 6ffnet sich der Dialog zur Einstellung der
GNSS  Grundeinstellungen, zur Einstellung der
Grenzwerte und der gewunschten Epochenanzahl.

<OA>, ... [weitere Zusatzdatenfelder und Steuerelemente]
Reiterkarte ,,polare Punkte'Reiterkarte ,,polare Punkte"

o Nach AbschluB der Messung zeigt

GEOmobile2 den Info-Button. )
o Gemessene Koordinaten zu PNR 5:

Dort werden alle GNSS relevanten Niersepmpen
Zusatzinformationen dieses 7:87,702 (NHN:45,376)
Punktes ongezeig’r, Datum: 06.09.2019 16:18:16

Anzahl gemessene Epochen: 3
Anzahl Satelliten: 16

PDOP:2,0 /2D KQ: 0,012 /VRS: 112
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6.4.2.1 GNSS Punkterfassung: Messablauf

Stellen Sie zu Beginn der Messung die Verbindung zur GNSS Antenne her und
warten, bis die Position ,,fix" ist

wdahlen Sie den gewuUnschten Punktcode (Neubestimmung, Kontrolle, ...)
Uberprufen / wahlen Sie die eingestellte Punktnummer (PNR)

prufen Sie die eingestellte Antennenhdhe (AH) und falls die gewunscht die
Sollhéhe (SH)

Starten Sie mit |Messung starten| und warten ab, bis die eingestellt
Epochenanzahl erreicht wurde

Tragen Sie nach bzw. auch bereits wdhrend der Messung gewulnschte
Zusatzdaten (Symbolcode, Bemerkung, Exzentren, usw.) ein

Speichern Sie den Datensatz mit der |+ Taste

Hinweis Durch das Dricken von |Messung starten| fr mind. 1 Sekunde wird

der Dialog zur Einstellung von max. KQ, Epochenanzahl usw.
angezeigt, so kann z.B. die gewunschte Anzahl der Epochen

schnell verdndert werden.

Profil "ALTUS APS-NR3 [Altus_NR3-3040609]" - allgemeine Einstellungen

= Kataster ":“f Topografie ﬁ Sonstiges
KQ prifen: Pos. und Héhe = max. KQ Wert: | 0,03 m
DOP priifen: PDOP = max. DOP Wert: | 3

Einzelmessung im @: 0,02 m

Messung: - automatisch beenden nach 30 Epochen

~ OK O Abbrechen

Unter den Reitern und werden die

Einstellungen der jeweiligen MeBart eingestellt. So kdnnen z.B.
unterschiedliche Epochenanzahl fir Kataster und Topografie
gewdhlt werden.
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6.4.2.2 GNSS Punkterfassung: weitere Hinweise

6.4.2.2.1 automatische Epochen Nachmessung

Nach Abschluss einer Messung mittelt GEOmobile2 ¥
zundchst die Koordinaten der Einzelepochen.

AnschlieBend wird gepriuft, ob sich alle
Einzelepochen in einem virtuellen Kreis mit einem
Standarddurchmesser  von  3cm um  das
Koordinatenmittel befinden.

AuBenliegende Epochen (hier im Beispiel die
Epochen 10 und 12) werden bei der Messung
automatisch entfernt und durch GEOmobile2 »  d=3cm
,nachgemessen®. -

Diese Nachmessung daran zu erkennen, dass der MeBbutton zundchst die

Epochen hochzahlt, z.B. | STOP(4) | und wdhrend des Automatismus anzeigt.

AnschlieBend wird diese Profung erneut ausgefUhrt und falls nétig bis zu 3x
wiederholt. Sollten auch nach der dritten Messung nicht alle Einzelepochen in
dem virtuellen Kreis fallen wird eine entsprechende Fehlermeldung ausgegeben!

Mit Hilfe dieser Funktion kbnnen so ,,AusreiBer” die wdhrend der Messung das
wackeln entstehen eliminiert werden.

Profil ‘ALTUS APS-NR3 [Altus_NR3-3040609] - allgemeine Einstellungen Der Durchmesser dieses
virtuellen Kreises kann in
? Kataster ":fa Topografie # Sonstiges den Ollgemeinen GNSS
Einstellungen mit
KQ priifen: | Pos. und Hohe < max. KQ Wert: | 0,03 m
Einzelmessung im @
DOP prifen: | PDOP < max, DOP Wert: | 3
Einzelmessung im @: | 0,02 m elﬂgeSTe”T Werden.

Messung: - automatisch beenden nach 30 Epochen

Je gréBer der Wert, desto
toleranter wird das
v ok [x] Abbrechen Programm  gegeniber
~Wackler”.
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6.4.2.2.2 Hoéhen in DHHN liber Undulationstabelle

GEOmobile2 Ubernimmt die Z-Koordinate aus dem NMEA-Datensatz Inres GNSS
Empfdanger, Ublicherweise als ellipsoidische Hohe!l

In den Programmparametern von GEOmobile2 wird ein gewunschtes
Hbéhensystem (HST) gewdhlt. Diesem H&hensystem kann wiederum im Bereich
des GEOmobile2-Verwaltungsprogramm eine Undulationstabelle zugewiesen
werden.

Eine Undulationstabelle beinhaltet ein  Koordinatengitter an  dessen
Schnittpunkten Héhenunterschiede zwischen der ellipsoidischen Héhe und dem
jeweiligen Héhensystem (z.B. DHHN2016) angegeben sind.

Uber das gewdhlte Hdhensystem (HST) und der zugeordneten Undulationstabelle
ist GEOmobile2 nun in der Lage aus der ellipsoidischen Hohe eine Arbeitshdhe in
diesem Hohensystem zu berechnen.

bi-lineare Interpolation

Die Berechnung erfolgt derart, dass mit Hilfe der Lagekoordinaten die Position
des GNSS Empfanger innerhalb des Koordinatengitter bestimmt wird.
AnschlieBend werden HohenverschUbe auf den Seiten der Gittermasche und
zwischen diesen beiden Punkte bestimmt, so dass sich ein Hohenverschub an der
aktuellen Position ergibt.

In einigen Landern (z.B. Nordrhein-Westfalen) werden Undulationstabellen for z.B.
DHHN2016) durch die Landesvermessung bereitgestellt.

Wo das nicht zur VerfGgung steht kann Uber GEOSOFT eine entsprechende
Tabelle des BKG (Bundesamt fUr Kartografie und Geoddsie) erworben werden.

Nach dem Laden der Undulationstabelle kann diese mit Hilfe des GEOmobile2-
Verwaltungsprogramm importiert und einem Hohensystem zugewiesen werden.

6.4.2.2.3 Lokale Hohen durch Héhen Verschub

Alternativ  oder ergdnzend zu der oben genannten Nutzung von
Undulationstabellen unterstUtzt GEOmobile den Héhen Verschub Uber bekannte
Sollhéhen.

Dazu wird ein hdhenmdaBig bekannter Punkt per GNSS aufgenommen und in das
Feld SH (Sollhéhe) die bekannte Punkthdhe eingetfragen.

Eine Sollhéhe kann zu beliebig vielen Punkten eingetragen werden. In diesem
Fall wird aus den einzelnen Hbhenverschiben ein mittlerer Hohenverschub
berechnet und im Fenster ,,GNSS Hohenverschub* zur Kontrolle angezeigt.

Neben den eingegebenen Sollhdhen und den gemessenen, ellipsoidischen
Héhe wird in der Spalte AM die Abweichung des Einzelhdhenverschubs vom
Mittel ausgegeben.
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6.4.3 GNSS Hilfsfunktion ,indirekte Messung*

dL
1’k

Nach Aufnahme eines Punktes wird das links dargestellte Ikon angezeigt.

Topografische Punkte, wie z.B. Bdume, Laternen oder Schilder kbnnen in
der Regel nicht direkt per GNSS System gemessen werden.

GEOmobile2 bietet hier zwei Funktionen zur indirekten Messung von Punkten.

6.4.3.1 Schnitt zweier Kreise Bogenschnitt

Vergeben Sie die gewinschte PNR

Messen Sie den ersten Punkt (P1)
Klicken Sie auf den oben gezeigten | B+ gogenschnin g Referenzrichtung
Button fUr die indirekte Messung Strecke S1:
Messen Sie die Strecke P1-P und |~ =

Tngen d'ese bel ein F:ZSZ Punkt P2: ‘ Messung starten ‘ \/

Wechseln Sie auf den Punkt (P2) und | - =P| streckesz:

klicken auf |[Messung starten| R ek S ]
Messen Sie die Strecke P2-P und S < chmittwinkels 7858
tfragen bei [Strecke $2| ein

Kontrollieren Sie den Schnittwinkel ¥ oK o Abbrechen

5,69

7,88 - ‘

S1 Y

und bestatigen das Fenster mit

GEOmobile2 berechnet daraus per Bogenschlag den rechts liegenden
Schnittpunkt P und speichert diesen ab, als ob dieser direkt gemessen worden

-

———

ware.

Die Auswahl steuert dabei, ob die Hohe des Punkt P
vom ersten Hifspunkt oder vom zweiten Hilfspunkt
Ubernommen werden soll. Alternativ kann die Héhe aus
beiden Punkten gemittelt oder keine Hbhe eingefUhrt
werden.

Bei der Ubergabe der GNSS Messwerte an den PC
dokumentiert GEOmobile2 diese Aufnahmeart durch eine
Kennung im GEO8 Eigenschaftsfenster > GNSS-
Messung > indirekte Messung

*IM 4,12 3,56

Das *IM kennzeichnet hierbei die indirekte Messung und die
beiden Werte zeigen die eingegebenen MaBe an.
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6.4.3.2 Referenzrichtung (Sonne oder bekannter Punkt)
Bei dieser Art der indirekten Punktmessung fluchtet man den GNSS Stab Uber das

anzumessende Zentrum (P) auf eine Referenzrichtung.
Das kann ein beliebiger, koordinatenmdasig bekannter Punkt (z.B. Gebdudeecke,

Fernziel, ...) oder auch die Sonne sein.

Referenzrichtung Sonne

Vergeben Sie die gewUnschte PNR
Platzieren Sie den GNSS Stab in der
Verldngerung Punkt (P) - Sonne
Klicken Sie auf den oben gezeigten
Button fUr die indirekte Messung
Wahlen Sie den Reiter
Referenzrichtung

Wdhlen Sie Sonne
Messen Sie die Strecke GPS-P und

fragen diese bei ein

bestatigen das Fenster mit @

indirekte Messung X

81— d{?} Referenzrichtung

Bogenschnitt

Sonne

N
Referenz: ',!:;

Datum: 17.10.2019 / 16:09 Uhr

-:53' Strecke zum Zentrum:

Richtungswinkel: 224,591

Abbrechen

v ok (%)

Referenzrichtung Punki

PNR

FSSSISSRNSERNY

|

!
]
!
1
1
1
!
i
!
i
oP
i
1

1
t
1
I
!
@

!

:
:

t

!

1

1

1

1
» GPS

Ahnlich wie zuvor, nur dass hier nicht die Sonne, sondern
ein vorhandener Punkt im Speicher (z.B. ein Fernziel oder
eine Gebdudeecke) als Refernz genutzt wird.
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6.4.3.2.1 MeRdialog verkleinert anzeigen

Innerhalb der GNSS Messung befindet sich unter dem ,,Messen” Reiter oben
links im Rahmen ein Button zur Umschaltung zwischen Vollansicht und

verkleinerter Ansicht.

In der verkleinerten Ansicht stehen nur die wichtigsten
Steuerelemente fUr die Erfassung zur Verfugung, so dass
mehr Grafik angezeigt werden kann.

Diese Ansicht empfiehlt sich z.B. bei topographischen
Aufnahmen.

Neben den bereits erlduterten Steuerelementen bietet
dieser Dialog zwei weitere Button fUr den Aufruf weiterer
Attribute/ zur Navigation, sowie eine

=

AH
1,800

- x

4

_+_

6014

2D KQ 0,011
PDOP: 1,6

)

Neubestimmung
1062

St. tiefstehend

LP -

~ || 1-FAH...RAND ~

v

° Messung starten

Auto-Speichern-Funktion.

e Attribute

# Punkt 62 von 62

Sonstige Eigenschaften x

OA

SH

Per Klick wird ein weiteres Fenster zur Anzeige/
Anderung der ALKIS Attribute angezeigt.

GST
2100

DES

v SchlieBen
Navigation = o 1Tl
% — o Infos zur Messung
H H + ‘ zum vorherigen Punkt
Nach Anwahl stehen Navigation, bzw. Info Button
zur Verfogung' . ’ zum nachfolgenden Punkt
i . nnﬂ Punkt léschen

+ automatisch Speichern
4

Wird der Speichern Button fUr >=1 Sek gedrickt, kann
das automatische Speichern der Messwerte nach 5, 10
oder 15 Sek. eingestellt werden.

+ Auto-Speichern aus

Auto-Speichern nach 5 Sek.

Auto-Speichern nach 10 Sek.

Auto-Speichern nach 15 Sek.

Ist diese Funktion aktiviert, erfolgt automatisch die Speicherung der MeBwerte
nach der eingestellten Zeitspanne, es sei denn es wurde wdhrend des Auto-
Speichern-Countdown ein anderes Steuerelement gewdahilt.
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6.4.4 Reiterkarte ,,GNSS Absteckung®

yr Auf  dieser Reiterkarte bietet GEOmobile2 die  Modglichkeit,
AR koordinatenméBig bekannte Punkte mit Hilfe eines GNSS Empféngers in
der Ortlichkeit abzustecken.

Tragen Sie in diesem Feld das

Punktkennzeichen des | g B e ) | -+—

abzusteckenden Punktes ein. 2D KQ: 0,012
PDOP: 1,6

<AH (Antennenhdhe)> ©

Anzeige, bzw. Eingabe der (> ] Messung starten Fac

A

Antennenhdhe [in Metern]
NK . Sy
AR keine Bemerkung -

o s A AL: Lz
$ é‘ 0,046 0,017 48,642

(@]

Absteckrichtung:
@ i rf;or:enung \/ 0 a

@16 ¥ RTK

o AL - Nach Eingabe des Punktkennzeichens
€ . M i N s zeigt ~ GEOmobile2  bei  akfiver
Satellitenverbindung sofort die
Verbesserungen der aktuellen Position
zum Sollpunkt, bezogen auf die
(@)  Avsieckicung eingestellte  Absteckrichtung  (hier

MNorden

Norden).

Die Verbesserungen zu Sollpunkt werden als Wert (AY, AX, AZ) mit einem Pfeil zur
Richtungsangabe angezeigt.

7 Mit Hilfe dieses Button kann zwischen der Anzeige der Hohe des
aktuell gemessenen Punktes @I und der Anzeige der Hohen-

differenz zum Sollpunkt umgeschaltet werden.

Nach dem Erreichen der gewunschten Genauigkeit kann die Messung Uber
IMessung starten |ausgeldst werden.

Mit Erreichen der voreingestellten AS (gemessen): AZ (gemessen):
Epochenanzahl wird die Lage- und 0,021 m 0,011 m
Hbhenabweichung zum Sollpunkt anzeigt.

Es kann nun noch eine Bemerkung und/ oder ein Symbolvergeben werden.

Speichert die MeBwerte

Verwirft die aktuellen MeBwerte

(%)

Offnet den Foto-Dialog
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6.4.4.1 GNSS Absteckung, Referenzrichtung einstellen

Bei der GNSS Punktabsteckung werden die Verbesserungen von der aktuellen
Position zur Sollkoordinate als

AQ (quer zur Referenzrichtung)
AL (Verschub in der Referenzrichtung)

AZ (Hohenverschub, falls Button )

angezeigt.

_ Die Umschaltung zwischen den unten aufgefUhrten
(g) Aostedaiciung Methoden erfolgt durch Klick auf den Button

Marden .
Absteckrichtung.

Absteckrichtung: @ Norden

Sonne

C Sonne + 180°
ﬁ Fernziel (Punktnummer)
é Antenne

Tablet

@ MNorden

Die Verbesserungen werden bezogen auf Norden angezeigt.

AL gibt die Verbesserung in Nord/ SUdachse an. Positive Verschibe sind nach
Norden, negative nach Suden anzubringen.

AQ zeigt analog die Verbesserung in Ost / Westrichtung.

Neben dem klassischen Kompass am Stab zeigt GEOmobile2 innerhalb der Grafik
einen elektronischen Kompass sofern der Datenspeicher das unterstutzt.

wl s

-®: Sonne
Ein positives AL zeigt bei dieser Referenzrichtung zur Sonne. AQ zeigt dazu
rechtwinklig nach links (negatives Vorzeichen) bzw. rechts (positives Vorzeichen).

Ly
-,b Sonne + 180°

Ein negatives AL zeigt bei dieser Referenzrichtung zur Sonne. AQ zeigt dazu
rechtwinklig nach links (negatives Vorzeichen) bzw. rechts (positives Vorzeichen).

ﬁ Fernziel (Punktnummer)

Bei dieser Option wird eine Achse Uber die aktuelle GNSS Position und einem
bekannten Punkt (z.B. ein Fernziel) definiert.

Tragen Sie dazu die Punkinummer des bekannten Punktes in |IPNR Fernziel| ein.
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,.f;», Antenne

Diese Option kann bei Antennen mit integriertem Kompass ausgewdhlt werden.
Die Absteck-Achsen befinden sich dabei auf der gedachten Linie durch das
GNSS Display (AL) und rechtwinklig dozu (AQ).

Tablet

Ahnlich wie zuvor bei Antenne beschrieben, allerdings verlaufen die Achsen
hier durch das Tablet.

Bitte beachten Sie, dass nicht alle Tablets Gber einen integrierten Kompass
verfugen und dass die Genauigkeit in der Regel lediglich fur eine grober
Ausrichtung geeignet ist.
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6.4.5 Reiterkarte ,GNSS Achsabsteckung*

& Mit dieser Funktion bietet GEOmobile2 die Mdglichkeit, Punkte in eine

oordinatenmdBig bekannte Gerade mit Hilfe eines mpfdnger in

T voordinat GBig bekannte Gerad it Hilfe ei GNSS Empfd i
der Ortlichkeit abzustecken.

- GNSS - X
ﬁ Achse 2 (...000977 - ...000976) - —+—
+ P )4 2D KQ: 0,010
PDOP: 1,6
@ PNR ) ‘&
5001
N4 AH
AR o Messung starten p 2,00
keine Bemerkung sy
i
€ e N e © 7
0,016 4,368 =
a

® 16 ¥ RTK

GEOmobile2 verwaltet mehrere Achsen.
Die Auswahl einer Achsen erfolgt aus dieser Liste.

- rogteine neve Achse hinzy.
Achse definieren X

Achse 1

Tragen Sie in diesem Fenster PNR Anfangspunks _ @
den Anfangs- und

Endepunkt der Achse ein. PR Endpunic - @
Bei Bedarf kann ebenfalls ein

Anlege-  bzw.  EndmaB Moo iy

eingegeben werden.

gerechnetes AnlegemaB:

Aserl:

Wurden ein Endmal BsisT:
eingegeben, verteilt
GEOmobile2 den Fehler. VX ]|@ e
Bearbeitet die gewdhlte Achse.
P Bearbeitet die gewdhlte Achse.
Lange: Gibt die Ldnge und den Richtungswinkel der Achse aus.
t(A-E):
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Nachdem eine Achse eingegeben wurde steckt GEOmobile2 die aoktuelle
Position auf die gewdhlt Achse orthogonal ab und zeigt diese Werte an.

AQ Abstand des Punktes von der Achse
AL Abstand des Punkit vom Anfangspunkt

Nach dem Erreichen der gewunschten Genauigkeit kann die Messung Gber
IMessung starten Jausgeldst werden.

Danach kann eine Bemerkung und/ oder ein Symbolvergeben werden.
v~ Speichert die MeBwerte
o Verwirft die aktuellen MeBwerte

@ Offnet den Foto-Dialog
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6.4.6 Reiterkarte ,,Skyplot*

Ba Diese Reiterkarte zeigt eine Ubersicht der der aktuellen

= Satellitenverteilung.

System vorhanden verwendet
# GPS 7 5
GLONASS

6 5
GALILEO 5 4 2D KQ: 0,011
2 2 PDOP: 1,6

N
AR

PR

()

@ alle anzeigen O benutzte anzeigen

@16 ¥ RTK

Die Himmelsrichtungen sind mit Nord, Osten, SUden und Westen gekennzeichnet.

Der duBere Kreis stellt den gesamten Horizont dar, der zweite Kreis zeigt den
eingestellten Elevationswinkel.

Es werden nur Satelliten innerhallb des inneren Kreises verwendet!

Wie in der Legende oben dargestellt, werden die verschiedenen
Satellitensysteme in unterschiedlichen Farben gezeichnet.

Verwendete Satelliten werden vollflédchig dargestellt, wdhrend die nicht
verwendeten Satelliten nur mit einem farbigen Kreis gekennzeichnet werden.
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6.4.7 Kombinierte GNSS-Polar-Messung (parallele Messung)

GEOmobile2 unterstUtzt optional die so genannte ,parallele Messung*. Hierbei
wird gleichzeitig eine Verbindung zur GNSS Antenne und zum Robotik-
Tachymeter hergestellt.

Auf dem Antennenstab ist ein 360° Prisma aufgeschraubt und dartber die GNSS
Antenne montiert.

So kann z.B. ein TAP (tempordren AnschluBpunkt) per GNSS Messung bestimmt
und gleich danach polar als AnschluBziel aufgenommen werden.

Des Weiteren findet die parallele Messung Einsatz bei topografischen
Aufnahmen, bei denen ,,meist" GNSS Punkte aufgenommen werden, es aber bei
Abschattungen sinnvoll sein kann einzelne Punkte polar aufzunehmen.

6.4.7.1 Aktvierung und Nutzung der parallelen Messung

Uber den GEOmobile2 Schalter ,parallele Messung“ (siehe GEOmobile2
Verwaltungsprogramm > Einrichtung > Erfassung) wird die Funkfion
aktiviert.

Verbindung - GNSS - N Nachdem dies geschehen ist finden Sie
GNSS-Profi: Antemnencummy in des Berechnungsfenstern
T
Undulationstabelle: NW_NHN92 |
GNSS-Messung|
Modus: @ Kataster (O Topografie % Einstellungen
O]
Status: Und
w o Antenne verbinden ——
AR 4
] Messen - Polar - x
Status:
(—)$ Korrekturdaten verbinden — ﬁ 0 Neubestimmung
PNR
889 ’ S|
= W
= ) ‘[ W RH SH
© \\\\\\\\ ? M 0000
®0 ORK 4 Polar . . T N\ « LEH
W O |1 X ’ )
; g keine Bemerkung o
lpolare Punkte) on || am || o || os

. . . . $
rechts unten !ewells einen \_{ervvelse i} < > + o a
auf die ergdnzende

Programmfunktion.

So kann sehr komfortabel zwischen den beiden Berechnungsarten hin- und her
gewechselt werden. Die Verbindungen zum GNSS System und Tachymeter
bleiben wdhrend dessen bestehen.
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6.5 Flachenberechnung

Dieses Programm dient der Berechnung von Fldchen, die durch Geraden und
Kreisb6gen begrenzt sind.

Liegen die Knickpunkte als Landeskoordinaten vor, wird automatisch die
Fldchenreduktion anhand der eingestellten Parameter

Projekteinstellungen > Lagesystem

angebracht und gesondert ausgewiesen.

Der Fldchenumring kann wahlweise durch Eingabe der Punktkennzeichen, durch
Fangen der Eckpunkte oder durch Fangen eines Flachenobjektes erfolgen.

6.5.1 Flachenberechnung tiber Eckpunkte

Mit Hilfe des Schiebeschalters entscheiden Sie, 0b Sie e hinmtogen & gD 22
einzelne Punkte eingeben bzw. in der Grafik fangen

mdchten oder ob mehrere Punkte nacheinander eingegeben / gefangen
werden sollen.

abf lber PNR | tiber Grafik

Abfrage eines oder mehrerer | Fang eines oder mehrerer Punkte in
Punktnummer(n) der Eckpunkte der Grafik

In beiden Fdllen werden die eingegebenen / gefangenen Punkte in der Tabelle
der Fl&chenberechnung ergdnzt und, ab dem zweiten Punkt, die Strecke zu
vorhergehenden Punkt angezeigt.

Durch Eingabe/ Fang es ersten Punktes wird die Flidche geschlossen.

PNR Strecke (ger) | Streckefgem) | Radws
10085253 - 12014 .

..10085254 -

6434

10085255 - 12233

..10085252 - 6531

|6 |6 |ée e

..10085253 -

Eckpunki(e) hinzufiigen:  g— - n 3B ber PNR .& Giber Grafik

g Fliche in Grafik fangen und Punkte Ubernehmen (nur Altpunkte)

+/ Berechnung OK

Fldche: 81,23 m? UTM Red.: 81,22 m?

| > + o

M Flache 1von 1 |kl Berechnung speichem
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6.5.2 Flachenberechnung durch Flachenfang

Alternativ zur Anwahl von Einzelpunkten kénnen auch geschlossene Fladchen
(ausschlieBlich Uber die ALKIS Grafik [Altpunkte]) in der Grafik gefangen werden.

f Fléche in Grafik fangen und Punkte Gbernehmen (nur Altpunkte)

Dieser Button aktiviert den FliGchenfang in der Grafik.

21999_Linien2 - GE

‘ Strecke (ger.) ‘ Strecke (gem.) ‘ Radius | |

~10085252 - | <) 6,531 1]
..10085253 - N 12914 - - m
~10085254 - |\ 6434 - - (]
=

~10085255 - |\ 12,233 1]

Eckpunkt(e) hinzuflgen: ‘_ - n

Fléche in Grafik fangen und Punkte tibernehmen (nur Altpunkte)

By gber PR ‘ | ) ober Grafik |

Nebengeb&udefliche
‘Gebaudefunktion: 2463

Flurstiick
+/ Berechnung OK D Gemarkung: 3163 Flur: 8 Flurstiick: 237

amtliche Fliche: 4978 m*

Fliche: 8123 m? UTM Red.: 81,22 m? niich
Tatséchliche Nutzung

E II| D Art der Nutzung: Flache besonderer funktionaler

& Flache 1von 1 kd Berechnung speichern ‘ |

94 (i ) v oK ‘
. ©® / — —_

Durch einen Klick in der Grafik kann die gewUnschte Fi&che ausgewdhlt werden.

Damit  werden die Knickpunkte der Fldche automatisch in die
Fldchenberechnungsliste Ubernommen.

Hinweis!

Bitte beachten Sie, dass in die Fldchenberechnung ausschlieBlich FlGchen
Ubernommen werden kénnen, fur deren Knickpunkte endguUltige ALKIS
Punktkennzeichen vergeben wurden!
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6.5.3 Flachen mit Béogen

Falls die Flache durch Bdgen begrenzt ist, ist in der Spalte beim

Knickpunkt, an dem der Radius abgeht, der Radius einzutragen. Das gilt fur alle
Bogensegmente!

Das Vorzeichen des Radius ist positiv einzugeben, wenn der Mittelpunkt des
Kreisbogens in Umfahrungsrichtung rechts liegt.

Nachdem alle Knickpunkte erfasst wurden, ist der der erste Punkt nochmals
anzuwdhlen und damit die Fldche zu schlieBen.

Fléichenberechnung = X

‘ PNR | Strecke ‘ Radius ‘ |
—

323135710045626 | 17,577 I]]] “
323135710045250 - | 1,988 I]]]
323135710145251 | 32,044 I]]]
323135710045257 | 23,565 I]]]

] - M.

Eckpunkt(e) hinzufligen: ‘_ - n ab, Uber PNR o Uber Grafik
f Fléche in Grafik fangen und Punkte iibernehmen (nur Altpunkte)

+’ Berechnung OK

Fliche: 641,30 m? UTM Red.: 641,30 m?

< > + m

& Fliche 1 von 1 I Berechnung speichern

GEOmobile2 berechnet danach die Fldche, sowohl ohne wie auch mit UTM
Reduktion.

+ Speichert die aktuelle FiGchenberechnung
X Loscht die aktuelle Fidchenberechnung
‘ Wechselt in der Liste der berechneten FIiGchen um eine

Fldche nach vorne

> Wechselt in der Liste der berechneten Fldichen um eine
Fldche nach hinten
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6.5.3.1.1 Eingabebeispiel: Flachenberechnung mit Bogenanteilen

Eingabe im Uhrzeigersinn

Punktnummer Radius

2503665 :Lzsam 250366
250367
250359 5,00
250358
250357 3,00
250356
250365
250364
250363 3,00
250362
250361
250366

125

250361
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6.6 Schnitt, Geraden

,n, Dieses Programm dient der Berechnung von Schnittpunkten zweier
Geraden bzw. deren Parallelen.

Des Weiteren kdénnen LotfuBpunkte und Punkte auf der Winkel halbierenden

zweier Geraden berechnet werden. .
1

- Schnitt, Geraden

Modus: @ zwei Geraden
O eine Gerade + Lotpunkt
ﬁ Anfangspunkt Gerade 1 . JE‘
323095703000969
Endpunkt Gerade 1 . JE‘
323095703000968
Anfangspunkt Gerade 2 . lg‘
1055
= - a70 1 969
Endpunkt Gerade 2 . &
@ 323095703000129
Strecke (Ger. 1): 16,082 Schnittgiite: 0,9815
Strecke (Ger. 2): 20,236 Schnittwinkel: 87,7350

I Berechnung speichern

<Modus>
Mit Hilfe des Modus Schalter wdahlen Sie, ob zwei Geraden oder eine Gerade und
LotfuBpunkt gegeben sind.

<Anfangs- bzw. Endpunkt Gerade 1>
Abfrage der Punktkennzeichen von Anfangs- und Endpunkt der ersten Gerade

<Anfangs- bzw. Endpunkt Gerade 2>
Abfrage der Punktkennzeichen von Anfangs- und Endpunkt der zweiten Gerade

<Strecke (Ger. 1) / Ger2>
gerechnete Lange der beiden Geraden

<Schnittgite> / <Schnittwinkel>
Ausgabe der SchnittgUte und des Schnittwinkels

<N-1> <N-2>
Ausgabe der Strecken vom LoffuBpunkt zum Anfangs- bzw. Endpunkt der
Geraden.

<N-Lot>
Ausgabe des Abstandes vom LotfuBpunkt zum Lotpunkt.
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@ Auf der zweiten Reiterkarte erfolgt die Berechnung der Schnittpunkte.

<Paralleimaf3 1 / 2>

Abfrage der ParallelmaBe zu den O Neubestimmung )
PNR
< 5011 ’ E ‘"!_!I

beiden Geraden.
Liegt der gewuUnschte Schnittpunkt Foy
rechts von der Geraden ist das

oye . ParallelmaB 1 N Parallelpunkt 1
Parallelmal positiv, bei
Iinks"egenden PUhkTen negqﬁv ParallelmaB3 2 N Parallelpunkt 2 m
einzugeben. |
keine Bemerkung - Y -

Alternativ zur Eingabe kann das ®

oA B ABM GST DES
ParallelmaB auch durch Anwahl

eines Punktes berechnet werden.

& Punkt 1 von 1 I Berechnung speichern

6.6.1 Sonderfall ,Berechnung von LotfuBpunkten®

Schnittpunktes kann mit Hilfe dieses

e Ul e Programms auch der LotfuBpunkt auf
® cine Gerade + Lotpunkt einer Linie oder auf einer Parallelen
| berechnet werden.
ﬁ Anfangspunkt Gerade 1 . lgl
323095703000962
o — | Wahlen Sie daozu den
Endpunkt Gerade 1
323005703000129 -1 entsprechenden Modus und tragen
| die Punktkennzeichen der Geraden,
Lotpunie .|| sowie des abzulotenden Punktes ein.
323095703000968 " JE‘
N-1: 12,780 N-2: 7455
N-Lot: 2875

I Berechnung speichern
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6.7 Schnitt, Gerade-Kreis

,n_ Mit diesem Programm kdnnen Schnittpunkte einer Geraden oder deren
Parallele mit einem Kreis berechnet werden.

Abgesehen von den Sonderfdllen kein
Schnittpunkt oder Gerade tangential am Kreis
ergeben sich grundsatzlich zwei Schnittpunkte.

Das Programm berechnet grundsdtzlich den
Schnittpunkt, der dem zweiten Geradenpunkt
(Pkt2) am ndchsten liegt.

- Schnitt, Gerade-Kreis

nfangspunkt der Geraden ™
A e e - {4 <Anfangs- bzw. Endpunkt Gerade 1>
S — | Abfrage der Punktkennzeichen von
£ 323095703020192 - ¥4 Anfangs- und Endpunkt der Geraden
| <Kreismittelpunki>
Jrdamitielpurkt. - Jy  Abfrage des Punktkennzeichens des
— | Kreismittelpunktes
adius
RT,SS
® <Radius>
Abfrage des Radius um den
s1-2: e Kreismittelpunkt
AY: -2,904 AX: 0,144

I Berechnung speichern

<$1-2>
gerechnete Lange der Geraden

<AY> <AX>
Ausgabe der orthogonalen AbsteckmaBe des Kreismittelpunkts bezogen auf die
Gerade

@ Auf der zweiten Reiterkarte erfolgt die Berechnung der Schnittpunkte.

- Schnitt, Gerade-Kreis

<Paralleimaf>

Abfrage des ParallelmaBes  zur ‘o Neubestimmung ‘
Geraden. -
. .. . < -
Liegt der gewunschte Schnittpunkt g j 5012 EE
rechts von der Geraden ist das
ParallelmaB positiv, bei linksliegenden b peraleipunie E
Punkten negativ einzugeben.
keine Bemerkung sY
@ OA ) ABM } GST ) DES
RN EI e

& Punkt 1von 1 I Berechnung speichern
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6.8 Schnitt, Kreis-Kreis

,n_ Dieses Programm berechnet Schnittpunkte zweier Kreise.

Abgesehen von den Sonderfdllen kein
Schnittpunkt oder Kreis tangential am Kreis
ergeben sich grundsatzlich wei
Schnittpunkte.

Das Programm berechnet grundsatzlich
den Schnittpunkt, der rechts von der
gedachten Linie Pkt1 - Pkt2 liegt.

| 378

- Schitt, Kreis-Kreis - N <Kreismittelpunkt 1 / 2>
Abfrage der Punktkennzeichen der
beiden Kreismittelpunkte

* . Kreismittelpunkt 1 . l&
323095703000960 <S‘| _2>
' Krelsmittelpunkt 2 l&' Ausgabe der Entfernung zwischen
| 323095703000961 den beiden Kreismittelpunkten
©® $1-2: 5045

I Berechnung speichern

@ Auf der zweiten Reiterkarte erfolgt die Berechnung der Schnittpunkte.

- Schnitt, Kreis-Kreis

<Radius 1>
Abfrage des Radius um den ersten

Kreismittelpunkt 5 ] o ] B @

<Radius 2> p .
Abfrage des Radius um den zweiten s : s
Kreismittelpunkt

O Neubestimmung

keine Bemerkung sY

® oA | ABM GST DES

& Punkt 1von 1 I Berechnung speichern
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6.9 Kreisbogenberechnung
Mit diesem Programm werden Punkte in einen
Kreisbogen eingerechnet.

Wahlweise kann die Anzahl der Neupunkte bzw.
die gewunschte Bogenldnge zur Bestimmung
vorgegeben werden.

- Kreisbogenberechnung = b

# E;c;gsir;asr;f;:g;%t;r;l;t . <Bogenanfangspunkit>
Abfrage des Punktkennzeichens
Sogenmitelpunkt . des Bogenanfangspunktes
ogenendpunkt .
3233595703525009 ’ <Bogenmittelpunki>
Abfrage des Punktkennzeichens
des Kreisbogenmittelpunktes
@ Bogenléinge: 12,219

R1: 7,980 R2: 7987

<Bogenendpunki>
Abfrage des Punktkennzeichens
des Bogenendpunktes

I Berechnung speichern

<Bogenldange>
Ausgabe der gerechneten Bogenldnge (Bogenanfangspunkt — Bogenendpunkt)

<R1> / <R2>

Ausgabe der gerechneten Radien zwischen dem Kreisbogenmittelpunkt —
Bogenanfangspunkt (R1) bzw. Bogenendpunkt (R2)

@ Auf der zweiten Reiterkarte erfolgt die Berechnung der
Bogenzwischenpunkte.

<ab PNR>

Tragen Sie hier das erste
Punktkennzeichen der neu zu @ Neubestimmung -
berechnenden Punkte ein. o

Wdhrend der Berechnung werden Foy ] 6060 B@
die folgenden Punkte

automatisch um das Inkrement 1 Anzahl Boi;enpunk‘te e Abstand Bogenpunkte
hochgezdahlt.

- Kreisbogenberechnung = X

keine Bemerkung SY

<Anz.Bogenpunkte>
<Abstand Bogenpunkie> ® oA ABM GST | DES
Abfrage der gewunschten Anzahl
der Bogenpunkte ODER der
gewUnschten Bogenldnge. +/  Berechnen + Speichern X Abbrechen
Nach Eingabe in dem einen Feld
wird das zweite Feld berechnet
und angezeigt.

I Berechnung speichern
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6.10 Helmerttransformation

El Mit  diesem  Programm  kénnen  Helmerttransformationen  und
Umformungen gerechnet werden.

Wahlweise kann hierbei der MaBstabsfaktor angebracht und die Restklaffen an
den Passpunkten auf die Neupunkte verteilt werden. Liegen fUr die Passpunkte
Hbéhen vor, werden auch fur die zu fransformierenden Punkte H6hen gerechnet.

Das Programm gliedert sich in die
folgenden drei Reiterkarten

PP(Z) =Pafipunkt [Zielsystem]
].) Abfroge der PosspunkTe PPtU) =Pafipunkt [Ursprungssyst.]

2.)Ausgabe der Trans-
formationsergebnisse

5710xxx

3.)Transformation der Neupunkte

AhKozsz

freier
Stpkt

6.10.1 Abfrage der Passpunkte

Passpunkte sind Punkte mit bekannten Koordinaten im Start- (z.B. &rtlich) und
Zielsystem (z.B. Landessystem ETRS 489).

Auf Basis dieser Punkte wird der Verschub der Systeme, die Verdrehung und ein
MaBstabsfaktor berechnet. Bei mehr als 2 Passpunkten ist die Transformation
Uberbestimmt, d.h. an den Passpunkten bestehen sog. Restklaffen, die optional
auf die Neupunkte verteilt werden kdnnen.

Die Nummerierung der Punkte sollte so gewdahlt werden, dass ein Punkt Uber eine
Lage im ortlichen und im Zielsystem verfUgt. Alternativ ist es aber auch méglich,
dass die Passpunkte mit unterschiedlichen Punktkennzeichen nummeriert

werden.

Wichtig ist hierbei, dass die Passpunkte des Ursprungssystems und des Zielsystems
jeweils in einem eigenen Lagesystem gespeichert sind.

Beispiel Passpunkte im ortlichen Lagesystem -00 (lokal)
Passpunkte im Zielsystem 489 (ETRS 489)
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- Transformation = X <V0n I.ST (UI'SDI'UI'IC])>
Wdhlen Sie aus der Liste der

von LST(Ursprung): nach LST (Ziel): 489 LOgeSTOTUS den LOgeSTOTUS, In

Nr. PNR (Ursprung) PNR (Ziel) aktiv dem lhre &rtlichen Passpunkte
. 1202 ©23095703001292 gespeichert wurden
2 129 323095703001296

1302 323095703001302 <nach LST (Ziel)>

3

eingestellten Lagesystems, das
als Zielsystem verwendet wird.

3 Die Umstellung des Zielsystems

+ Passpunkt hinzufigen X Passpunkt entfernen erfolgt im Verwaltungsbereich

I Berechnung speichern

<PNR (Ursprung)>
Abfrage des Punktkennzeichens eines Passpunkts im Ursprungssystem

<PNR (Ziel)>

Das Programm schlagt hier das zuvor eingegebene Punktkennzeichen nochmals
vor. Handelt es sich um einen Punkt mit zwei (oder mehr) Lagen kann dieses Feld
bestatigt werden.

Wurde der Punkt im Zielsystem mit einem anderen Punktkennzeichen nummeriert,
ist hier dieses einzutragen.

<aktiv>

Durch Entfernen dieses Hakens kann ein Passpunkt deaktiviert werden. Er bleibt
aber in der Liste bestehen und kann spé&ter nochmals durch erneutes Setzen des
Hakens wieder aktiviert werden.

= Passpunkt hinzufiigen

FUgt eine weitere Zeile in der Liste der PaBpunkte hinzu.

X Passpunkt entfernen

L&scht die angewdhlte Zeile aus der Liste der PaBpunkte.
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6.10.2 Ausgabe der Transformationsergebnisse

Mit  dem Wechsel auf die zweite Reiterkarte werden die
Transformationsergebnisse angezeigt.

<PCISSDU“kie (nge)> - Transformation - X
Ausgabe der Anzahl der .
MaBstab: [B] 0999762
benutzten Lage Passpunkte Passpunkte (Lage): 4 ,
E Passpunkte (Hohe): 0 Restklaffen: |/ verteilen
c Verdrehung: 399,9840 max. AZM: <ohne Hhenverschub>
mittl. Koo.-Fehler MK: 0,005 mittl. Lagefehler ML: 0,006
<quspunk“e (Hahe)> [ PNR (Ursprung) AS AS1 ¥ AZ
Ausgabe der Anzahl der 1292 0009 | 0018
benutzten Hdhen Passpunkte
1296 0,010 0,013 0,688 0,000
1302 0,014 0,005 0,377 0,000
<Verdrehung> 169 0,012 0,017 0,482 0,000
Ausgabe der Verdrehung @i
ZWlSC hen U rsprU n gs_ u nd A/ Streckendifferenzen anzeigen
Zielkoordinatensystem in Gon.
<MaBstab>

Anzeige bzw. Wahl des TransformationsmaBstabes. Es kann zwischen dem
gerechneten und dem MaBstab 1.000000 gewdahlt werden.

<Restklaffen>
Auswahl, ob Restklaffen an den Faunkt N
PaBpunkten verteilt werden sollen. Y P

dy
Die Art der Verteilung kann in dem
GEOmobile2 Verwaltungsprogramm X

eingestellt werden.
e [1/S*SQR(S)] g
o [1/5/2] Srokt

Palipunk t "
e [Verteilung-SH] Eﬁx

<max. AZM>

Falls PaBpunkte fUr einen H&henverschub verwendet werden, berechnet
GEOmobile2 aus allen einzelnen VerschUben an den HéhenpaBpunkten einen
mittlerer Hohenverschub, der an den zu fransformierenden Punkten angebracht
wird.

~ i Palipunkt

dY

Dieser Wert (max. AZM) gibt die gréBte Abweichung eines PaBpunktes von
diesem Mittel an. Er ist damit eine Qualitdtsangabe des Héhenverschubes.

<mittl. Koo.Fehler MK> / <mittl. Lagefehler ML>
Ausgabe des mittleren Koordinatenfehlers (MK) und des mittleren Lagefehlers
(ML), jeweils in [m], zur Beurteilung der Transformationsqualitat.
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<liste der Passpunkte>
In der Liste der Passpunkte finden Sie Angaben Uber ...

- die Restklaffen beim eingestellten MaBstab (AS)

- die Restklaffen bei MaBstab 1.000000 (AST1)

- die Angabe der Teilredundanz (r)

- die Abweichung vom mittleren Hé6henverschub (AZ)

x Streckendifferenzen anzeigen

Diese Funktion berechnet innerhallb des Passpunkifeldes die Strecken zwischen
allen Passpunkten im Ursprungs- und Zielsystem und speichert die Differenzen.

GroBe nach sortiert und in einer

Liste angezeigt. So kdnnen ven PN nach PR o "L
Passpunkte mit groben Fehlern 1292 1302 0,001
schnell ermittelt und 1206 160 001z
ausgeschaltet werden.
1302 169 0,015
1296 1302 0,017 .
" SchlieBen
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6.10.3 Transformation der Neupunkte

+2 Nachdem auf die dritte Reiterkarte gewechselt wurde kénnen Punkte
**+  vom Ursprungs- in das Zielsystem transformiert werden.
Dabei unterscheidet GEOmobile2 zwischen der Umformung einzelner
Punkte und einen Punktnummernbereich (Punktgruppe).

Transformationsart: Einzelpunkte|

<PN R Q"’> - Transformation - x
Abfrage des

P un k.l.ken nzeichens eines Transformationsart: @ Einzelpunkt (@] Punktgruppe

Punktes im  Ursprungssystem B e ‘ ©  Newbestimmung B ‘

(2.B. LST = brtlich -00).

E PNRa:iz(\éiT-OU) . B@
<PNR neu> ] s ' B@
Abfra ge des Eigenschaften: keine Bemerkung - sy
Punktkennzeichens des
Punktes im Zielsystem (z.B. LST = R e I B
ETRS 489). 3
| > + X

 Position 1 von 1 I Berechnung speichern

Transformationsart: Punktgruppe|

- Transformation - x <von PNR>
Abfrage des
Transformationsart: O Einzelpunkt @ Punktgruppe Punk’rkennzeichens des ersten
222 | ‘o Neubestimmung . ‘ zu transformierenden Punktes

im Ursprungssystem.

. < von PNR (LST -00) }
1800
< bis PNR (LST -00) }
2000
. sy

Eigenschaften: keine Bemerkung

& &

<bis PNR>

Abfrage des
Punktkennzeichens des letzten
zu transformierenden Punktes
3 im Ursprungssystem.

on ABM GST DES

& Position 1 von 1 I Berechnung speichern

Bei der Transformationsart ,,Punktgruppe* werden alle Punkte im Bereich (von-
bis) unter dem Punktkennzeichen des Ursprungssystem in das Zielsystem
transformiert und gespeichert.
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6.11 Parallelenberechnung

Mit dieser Funktion kdnnen Punkte parallel zu einem zuvor definierten Linienzug
berechnet werden.

6.11.1 Flachenberechnung uber Eckpunkte

Mit Hilfe des Schiebeschalters entscheiden Sie, 0b Sie e hinatigen: & [ .}
einzelne Punkte eingeben bzw. in der Grafik fangen

mdchten oder ob mehrere Punkte nacheinander eingegeben / gefangen
werden sollen.

abf liber PNR | tiber Grafik

Abfrage eines oder mehrerer | Fang eines oder mehrerer Punkte in
Punktnummer(n) der Knickpunkte der Grafik

In beiden Fallen werden die eingegebenen / gefangenen Punkte in der Tabelle
ergdnzt.

Parallelenberechnung = X

‘ 323135710000997 - ‘
‘ 323135710000996 - ‘
‘ 323135710000999 - ‘
‘ 323135710000998 - ‘
\ . 1[.llu]

Punkt(e) hinzu: ‘_ - n al:!'- Uber PNR ] Uber Grafik

SREE

Al

':? Linie in Grafik fangen und Punkte ibernehmen (nur Altpunkte)
Parallelmal3 B Start-PNR (Zwischenpunkte)
-1,950 14711
o Anzahl Neupunkte: 4 PNR-Bereich: 14711 - 14714
# Parallele 1 von 1 kel Berechnung speichern

6.11.2 Flachenberechnung durch Flachenfang

Alternativ zur Anwahl von Einzelpunkten kdnnen auch Linien (ausschlieBlich Uber
die ALKIS Grafik [Altpunkte]) in der Grafik gefangen werden.

‘q Linie in Grafik fangen und Punkte ibernehmen (nur Altpunkte)

Die Liste der Punktkennzeichen kann anschlieBend bearbeitet werden.

In der Grafik wird die Richtung des Linienzug durch grine Pfeile gekennzeichnet.
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ParallelmaB

Geben Sie in dieses Feld das gewUnschte
ParallelmaB ein.

Das MaB ist positiv, wenn die Parallelpunkte
rechts des Linienzuges und negativ, wenn die
Parallelpunkte links davon berechnet werden
sollen.

Mit  der Bestatigung des ParallelmaBes
werden gleich die Neupunkte in der Grafik
angezeigt.

Start-PNR (Zwischenpunkte)

Tragen Sie hier die erste Punktnummer ein, ab der die neu berechneten Punkte
nummeriert werden sollen.

Mit dem Button erfolgt die Speicherung der Punkte.
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6.12 Richtungswinkel und Entfernung

Dieses Programm berechnet nach Eingabe von zwei Punkten Richtungswinkel,
Strecke und Hohenunterschied zwischen den Punkten.

Streckenkontrolle - X <Anfan95punkt> .
Abfrage des Punktkennzeichens des
Anfangspunkt ) *"EI Anfangspunktes
323095703000625
Endpunkt ] *"EI <Endpunki> .
323095703000626 Abfrage des Punktkennzeichens des
Endpunktes
gemessene Strecke (optional)
4,660
<gemessene Strecke>

"9 Strecke: 4,647 @ Richtung: 101,9319 OpﬂOﬂO' kann hier eine gemessene
As erlaubt: 0,040 AH2-1: 0,000 Strecke eingegeben werden

As IST: 0,013

< > + X

M Position 1 von 1 I Berechnung speichem

<Strecke>
Ausgabe der gerechneten Strecke

<Richtung>
Ausgabe des gerechneten Richtungswinkel

<As erlaubt>
Ausgabe des erlaubten Streckenfehlers

<As IST>

Ausgabe des vorhandenen Streckenfehlers 625 020
<AH2-1>

Ausgabe der HoOéhendifferenz End - 6011

Anfangspunkt
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6.13 Dreiecksberechnung

Dieses Programm dient der einfachen Berechnung von Dreieckselementen. Zur
Bestimmung sind jeweils drei Elemente einzugeben, die restichen werden
berechnet und angezeigt.

abgefragt, welche Dreieckselemente
gegeben sind

Modus: 3 Seiten

Seite a:
2 Seiten + eingeschlossener Winkel
Seite b:
1 Seite + 2 anliegende Winkel
Seite
2 Seiten + gegeniberliegender Winkel
TrOgen S|e nOCh der AUSWOhl d|e Pythagorasprobe
gewunschten Bestimmungselemente .
ein und klicken auf [Berechneni. 4
h:
Fléche:

Modus: 3 Seiten - ‘
Seite a: Winkel e 40,8966
Seite b: Winkel B: 68,0292
Seite ¢ Winkel y: 91,0742
\ 7ok \
P =EE AnschlieBend werden die restlichen
: e Dreieckselemente berechnet und
§ 2,726 .
Fléiche: 7,006 gm a ngezelg’r.
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7. GEOmobile Einstellungen anpassen

Das Verwaltungsprogramm GEOmobile2_Verwaltung unterstGtzt Sie bei der
Installation, bei der Lizenzierung und auch bei der Einrichtung von GEOmobile2.

Im Vorfeld dieses Handbuchs haben wir die Installation von GEOmobile2
beschrieben und damit auch die Funktionsweise des Verwaltungsprogramms
bezUglich Installation und Verwaltung der Lizenzen erldutert.

An dieser Stelle soll nun die dritte Funktion des Programm:s, die Einrichtung von
GEOmobile2 ndher beschrieben werden.

GEOmobile2 nutzt verschiedene Parameterdateien, um z.B. beim Start
Grundeinstellungen oder die Definition der verfugbaren Lagestatus usw. zu
laden.

Mit Hilfe des Verwaltungsprogrammes kdnnen diese Parameter Uber den Reiter

komfortabel eingestellt werden.

Verwaltung = X

# Einrichtung Lizenz Im-/Export

Support

I | I B Handbuch anzeigen

Version 22.5.20.1 (64-Bit] E Fernwartung starten

@ Timble Trimble SDK installieren / freischalten

keine neuere Version online verfligbar

o Firewall fir den Datenaustausch mit GEO8 konfigurieren

Liste der aktuellen Anderungen anzeigen

Projekt an GEOSOFT senden

&

& Version: 22.5.20.1 (64-Bit) (@ The Bezier- mm Farbschema - © GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH
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71 Einstellungen: Reiter ,,Allgemein*

Verwaltung - X
o Info a Einrichtung Lizenz % Im-/Export
Exzentren | Prismen | Bemerkungen | sY | ABM | DES | GST | KST | Geoid
Allgemein Erfassung | GNSS Grafik | PNR / Objektart MeBstapel | LST | HST | AH /RH
[4 allgemeine Einstellungen: E* Stapelauswertung:
Vorwahl Bundesland: E Nordrhein-Westfalen - -Mittelung: Punktcodes anpassen (Vorwahl)

ﬂ speichern -

-". SY ~ Bemerkung -

Vorwahl Berechnung: . erster &rtl. Standpunkt: Punktcodes auswerten (Vorwahl)

Beziehung SY / Bemerkung: 13 Transformation:

PNR-Inkrement: Art der Restklaffenverteilung: 1/ (s * SQR(s)) -
Kompasskorrektur: Sicherung:

Sonstiges: - Export: “Kontrolle” bei vorh. Altpunkt -Projekte automatisch sichern

-Auswahllisten: letzte Auswahl merken Sicherungsverzeichnis: C:\Program Files\Geosoft\GEOmobile2\Dz E|

. Bildschirmtastatur: Tastenténe ausgeben Sicherungsintervall: 10 Minuten -

II
I

-Toollips anzeigen Sicherungen beibehalten (Anzahl):

Parameter neu einlesen Speichern

§8 Versior (64-Bit) (&) The Bezier~ mm Farbschema ~ @ GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

allgemeine Einstellungen:

<Vorwahl Bundesland>
Auswahl des Bundeslandes (fUr einzelne landesspezifische Sonderfdlle z.B. bei der
Berechnung).

<Vorwahl Berechnung>

GEOmobile2 speichert Berechnungen optional in den
aktuellen Berechnungsstapel. Bei den einzelnen I Berechnung speichern
Berechnungen finden Sie rechts im unteren Rahmen

ein Speichersymbol.

Durch Klick auf [Berechnung speichern| kann gezielt fir einzelne Berechnungen
das Speichern ab- oder auch eingeschaltet werden.

Mit dem Schalter <Vorwahl Berechnung> wird vorgewdahlt, ob die Speicherung
per Default aktiv oder inaktiv dargestellt werden soll.

Hinweis Die Berechnungen polare Punkte rechnen und GNSS Punkie
messen werden grundsdatzlich gespeichert!

<Beziehung SY / Bemerkung>

Bei der Polarpunktberechnung, wie auch bei der Erfassung von GNSS Punkten
kdnnen zu jedem Punkt ein Symbolcode und eine Bemerkung erfasst werden.
GEOmobile2 bietet fOr das SY Feld eine Auswahlliste mit einer ndheren
Beschreibung an.

Dieser Schalter steuert, ob nach der Eingabe eines Symbolcodes z.B.
automatisch die ndhere Beschreibung des gewdhlten Symbols als Bemerkung
Ubernommen werden soll.
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<PNR-Inkrement>
Nach der Berechnung bzw. Aufnahme eines Punktes wird die zuletzt vergebene
Punktnummer das hier eingestellte Inkrement addiert.

<Kompasskorrektur>

Bei der GNSS Absteckung kann die Bezugsrichtung unter anderem von der
Kompassangabe des Tablet abgeleitet werden.

Da unterschiedliche Tablet Hardware verschiedene Nullpunkte nutzen, kann mit
diesem Schalter eine Anpassung an Ihr Tablet vorgenommen werden.

Bitte beachten Sie, dass nicht alle Tablet Systeme mit einem Kompass
ausgestattet sind!

Sonstiges:

<Export: Kontrolle bei vorhandenen Altpunki>

Ist dieser Schalter gesetzt, pruft GEOmobile2 beim Export zu GEOS8, ob dort bereits
ein Altpunkt mit GST <=2200 vorliegt. Ist das der Fall Ubergibt GEOmobile2 den
Punktcode automatisch als Kontrolle statt ggf. Neubestimmung.

<Auswabhllisten: letzte Auswahl merken>

GEOmobile2 unterstUtzt  verschiedene Auswanhllisten fir  Symbolcode,
Genauigkeitsstufen usw. Ist diese Option gesetzt merkt sich das Programm die
jeweils 5 zuletzt verwendeten Auswahlen pro Liste und sortiert diese in der Liste
nach ,,oben.

<Bildschirmtastatur: Tastenténe ausgeben>
Ist diese Option gewdhlt, wird ein Bestatigungston beim Klick auf eine Taste der
Bildschirmtastatur ausgegeben.

<Tooltips anzeigen>

GEOmobile2 bietet so genannte Tooltips an. Das sind kleine Erlduterungen zu
Schaltelementen (wie Button oder Schieber, ...) die deren Funktion kurz
beschreiben.

Sobald der Mauszeiger (mit der ! L1 E Info
. . o . - Info

Maus oder einem Akfivstiftl) Uber 5 @ v " ) _
. S h |‘|’f| .. h b 1’ d d )g  Gibt eine kurze Statistik zum gewéhlten Projekt aus, zB: Loschen
eine Schaltflache bewegt wird un

.. . g . - Anzahl enthaltener Punkte bzw. Grafikobjekte F
dort fUr einen Moment verharrt wird  Dateigrafe Umbenennen
der jeweilige Tooltip angezeigt, | =T TISIT & -

FUr den Einsteiger sind diese Tooltips sehr hilfreich! Mit zunehmender Erfahrung
des Anwenders kdnnen diese Fenster aber auch stdéren, so dass man die Anzeige
mit dem Schalter <Tooltips anzeigen> ausblenden kann.
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Stapelauswertung:

<Mittelung: Punkicodes anpassen (Vorwahl)>
HierUber wird gesteuert, ob die im Mittelungsdialog getroffene Auswahl (alt, neu
oder mitteln) fUr zukUnftige Auswertungen gespeichert werden soll. Effektiv
werden hierbei die Punktcodes entsprechend angepasst (d.h. auf
»~Neubestimmung" oder ,Ignorieren* gesetzt).

<erster ortlicher Standpunkt: Punkicodes auswerten>
StandardmdaBig werden beim ersten Standpunkt eines Stapels im &rtlichen
System (Lagesystem Lokal) die Anschlussziele wie Neupunkte behandelt.

Ist diese Option gesetzt, werden die Anschlussziele dagegen wie Ublich
berUcksichtigt.

Transformation:

<Art der Restklaffenverteilung>
Wahlen Sie hier die Art der Restklaffenverteilung bei freien Stationierungen bzw.
bei Helmert-Transformationen.

Sicherung:

<Projekte automatisch sichern>

Ist diese Option gesetzt, werden regelmdBig wdhrend der Bearbeitung
Datensicherungen des aktuellen Projekt in das eingestellt Sicherungsverzeichnis
gespeichert. Das ist hilfreich falls ein Hardwaredefekt den Rechner lahmlegen
sollte.

Sicherungsverzeichnis Wdhlen Sie hier einen Speicherort der Sicherungen
aus. Hierbei sollte es sich am besten um z.B. eine
eingesteckte SD-Karte handeln, die im Falle eines
Hardwaredefektes ausgebaut und so die Daten
extern gelesen werden kdénnen.

Sicherungsintervall Wie haufig sollen die Daten gesichert werden.

Sicherung beibehalten Tragen Sie hier ein wie viele Sicherungen wahrend der
Bearbeitung gespeichert werden.
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7.2 Einstellungen: Reiter ,Erfassung“

Verwaltung - X
o Info ¢ Einrichtung Lizenz % Im-/Export
Exzentren | Prismen | Bemerkungen | sY | ABM | DES | GST | KST | Geoid
Allgemein Erfassung ‘ GNSS Grafik | PNR / Objektart | MeBstapel LST | HST | AH /RH
#% Kanalerfassung: 3 Fotogualitiit (beeinflusst die Dateigréi

Prismenabstand: 1,000 : m Messungsfotos: | 100 % ' Projekifotos: | 100 % :
Fehlertoleranz: 0,010 m @ Absteckung:
konstanter Abstand: 0,000 : m Punktnummernzuschlag: - immer abfragen
bl Fehler verteilen A\ Mittelungs- / Kontrollpunkt - Warnung:
| 0060 L
Gl m Warnungen aktiv im

_ GST-Bereich:
FoI iende Eigenschaften zum néchsten Neupunkt mitnehmen: Neu <> Neu:| 0030 | m

- 0-2100
- [SY] Symbolcode - Bemerkung GNSS-Kontrolle:| 0,040 | m

L4 [OA] Objektart L] [ABM] Abmarkungsart @ Sonstiges:
. [GST] Genauigkeitsstufe @ [DES] Herkunft -parallele Messung: Wechsel zwischen GNSS / Polar ermaglichen

E-Messung (polar): - Hz iibernehmen -

Parameter neu einlesen Speichern

§8 Versior (64-Bit) (&) The Bezier~ mm Farbschema ~ @ GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Kanalerfassung:

Siehe eigenes Kapitel des GEOmobile2 Erweiterungsmodul KANAL.

Ndchste Neupunkinummer ...

Wie bereits im vorderen Teil dieses Handbuches beschrieben verwaltet
GEOmobile2 zu den einzelnen ALKIS Objektarten einen Punktnummernbereich.

Tragen Sie in dieser Tabelle die Startpunktnummer der einzelnen Bereiche ein die
als Default bei der Neuanlage eines Projektes verwendet werden sollen.

Fotografie:

<Qualitat Fotos zur Messung / zum Projekt>
Stellen Sie hier die JPG-Qualitét der Messwert- bzw. Projekifotos ein.

Absteckung:

<Punktnummernzuschlag>

Nach der Absteckung eines Punktes kbnnen die Absteckwerte gespeichert und
der abgesteckte Punkt als Koordinate in der Speicher Gbertragen werden.

Mit diesem Schalter kénnen Sie einen additiven Wert (z.B. .1) einstellen.

<immer abfragen>
Ist dieser Haken gesetzt fragt GEOmobile2 bei jeder Speicherung eines
abgesteckten Punktes einen Zuschlag ab.
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Mittelungs- / Kontrollpunkt - Warnung:

Wird ein Punkt in GEOmobile2 als Neupunkt mehrfach bestimmt oder ein
vorhandener Altpunkt als Kontrolle aufgemessen, zeigt das Programm einen
Mittelungs- bzw. Kontrollpunkt Dialog an, in dem Koordinatenabweichungen
angezeigt werden.

In diesem Dialog k&nnen Schwellwerte eingestellt werden, ab denen
GEOmobile2 explizit vor der Uberschreitung warnt.

Alt <> Neu
GréBte Abweichung zwischen einer vorhandenen Altpunktkoordinate und einer
Neubestimmung

Neu <> Neu
GroBte Abweichung zwischen zwei Neubestimmungen

GNSS-Kontrolle
GréBte Abweichung zwischen einer vorhandenen Altpunktkoordinate bei einem
GNSS Kontrollpunkt

Warnung aktiv im XXX-Bereich

Diese Warnung macht nur Sinn bei Punkten mit ausreichender Genauigkeit.
Wenn ein Altpunkt z.B. mit einem GST 2300 (<= 10cm) bestimmt wurde, macht es
keinen Sinn eine Warnung bei Uberschreitung von 3cm auszugeben.

Deshalb kann in diesem Feld der gewunschte GST (bzw. DES) Bereich, in dem
diese Prufung greifen soll, eingetragen werden.

Sonstiges:

Parallele Messung: Wechsel zwischen GNSS / Polar erméglichen

Ist dieser Schalter gesetzt, bietet GEOmobile2 die Mdglichkeit zwischen den
Fenstern ,,GNSS-Aufnahme" und ,,Polare Punkte' zu wechseln.

Dabei bleiben die Datenverbindungen zwischen dem Tablet und den Sensoren
bestehen, so dass der Wechsel durch einen Klick ausgefUhrt werden kann.

Hintergrund dieser Funktion ist die gleichzeitige GNSS / polare Aufnahme von
Punkten, wenn Sie bei Telemetrie-Tachymeter-Systemen zusétzlich zum Rundum-
Prissma eine GNSS Antenne montiert haben.

So kann z.B. ein AnschluBziel zundchst per GNSS Messung aufgenommen, durch
Klick auf die polare Aufnahme umgeschaltet und gleich die polaren Messwerte
gespeichert werden.

<E-Messung (polar)>

Mit diesem Schalter wahlen Sie, ob mit der E-Funktion fUr Polare Messungen die
Richtung (Hz) oder Richtung und der Zenitwinkel (Hz + V) Gbernommen werden
sollen.
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7.3 Einstellungen: Reiter ,,GNSS*“

Verwaltung - X
o Info # Einrichtung Lizenz -_’c Im-/Export
Exzentren Prismen | Bemerkungen | SY ‘ ABM DES | GST | KST | Geoid
Allgemein Erfassung | GNSS ‘ Grafik | MeBstapel | LST | HST | AH/RH
° GNSS - Erfassung: % GNSS - Nachmessung:

KQ prifen: nur Position - max. Nachmessungslaufe:
max. KQ Wert: 0,030 m Grenzwert Einzelmessung im @: 0,030 m
DOP priifen: PDOP

max. DOP Wert: GNSS - Antennenhdhe:

ol

Default-GST: 2100 . fixe Antennenhéhe 2,000 m
Elevationswinkel: 0
Hshenoffset Antenne: 0,000 m
Sek.

Messung nach Epochen beenden

Export: Punkte anhand der PNR sortiert ibergeben

Messungsverzégerung:

Sonstiges:

Parameter neu einlesen

‘ Speichern

Version: 19.10.25.1 (64-Bit) (@ The Bezier~ mm VS Blue - & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

GNSS - Erfassung:

<KQ prifen>
Wdhlen Sie hier ob wdhrend der GNSS Messung die 2D-KQ (nur Position) oder 3D-
KQ (Position und Hohe) angezeigt werden sollen.

<max. KQ Wert>

Uberschreitet wahrend einer GNSS Messung eine Epoche den hier eingestellten
KQ Wert, meldet dies GEOmobile2 nach AbschluB der Messung und fragt ob
diese Messung verworfen (alle Epochen) oder gespeichert werden soll.

<DOP prufen>
Wdhlen Sie hier ob wadhrend der GNSS Messung der PDOP (nur Position) oder
HDOP (Position und H6he) angezeigt werden sollen.

<max. DOP Wert>

Uberschreitet wahrend einer GNSS Messung eine Epoche den hier eingestellten
DOP Wert, meldet dies GEOmobile2 nach AbschluB der Messung und fragt ob
diese Messung verworfen (alle Epochen) oder gespeichert werden soll.

<Default-GST>
Tragen Sie den Standardwert der Genauigkeitsstufe fur GNSS Messungen ein.

<Elevationswinkel>
Tragen Sie den Elevationswinkel fur GNSS Messungen ein.

<Ho6henoffset Antenne>

Ublicherweise liefert eine GNSS Antenne die ellipsoidische Héhe bezogen auf
Unterkante des 5/8" Schraubgewinde.

Falls zwischen Antenne und Ihrem GNSS Stab eine Verldngerung oder ein Prisma
verbaut wurde, kann hier das Hohenoffset eingetragen werden.
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<Messungsverzogerung>
Falls gewunscht kann hier eine Verzégerung des Messungsstart nach dem Klick

auf den [Messung starten| Button eingetragen werden.
So hat der Anwender nach dem Klick Zeit sich auf die Libelle zu konzentrieren.

<Messung nach xxx Epochen beenden>
Tragen Sie hier die gewUnschte Anzahl der Epochen ein, die Sie pro Punkt messen
mochten.

<Export: Punkte anhand der PNR sortiert Gbergeben>

Ublicherweise erfolgt die Ubergabe der GNSS Punkte an GEOS8 in der Reihenfolge
der Messung.

Wurde dieser Schalter gesetzt, werden mehrfach aufgenommene GNSS Punkte

nacheinander Gbertragen

GNSS - Nachmessung:

Weitere Informationen zur automatischen GNSS - Nachmessung, siehe 6.4.2.2.1

<max. Nachmessungslaufe>
Tragen Sie hier die maximale Anzahl der Durchldufe ein.

<Grenzwert Einzelmessung im @>
Tragen Sie hier den Durchmesser des Kreises ein, in dem sich alle Epochen einer
Messung befinden sollen.

GNSS - Antennenhodhe:

<fixe Antennenhéhe>

Ublicherweise stellt GEOmobile2 die Mdglichkeit wdhrend der Messung die
Antennenhdhe zu verdndern.

Falls in Threm Haus ausschlieBlich Antennenstdbe mit einer Hohe (z.B. 2,00m)
eingesetzt werden, kann mit diesem Schalter eine Verdnderung der
Antennenhdhe unterbunden werden.
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7.4 Einstellungen: Reiter ,,Grafik*

Verwaltung - X
o Info # Einrichtung Lizenz -_’,.,. Im-/Export
(54
Exzentren | Prismen | Bemerkungen | SY ‘ ABM DES | GST | KST | Geoid
Allgemein Erfassung | GNSS | Grafik MeBstapel LST | HST | AH/RH
| allgemeine Voreinstellungen: :}: Linienarten (manuelle Bearbeitung):
. ams . . Py .
Punktauswahl (alt / neu): ‘ ams Linienarten aus GEO8 (G8L-Datei) importieren ‘

Default-Linienart:

[ Sonstiges: Liniensortierung / Zeichenprioritat: keine (jlngste Linie oben) - |
Radius Umkreissuche: 5 m [ arafische Hilfspunkte:

= PunktgroBe fest ab MaBstab 1: 50 Hilfspunktnummernbereich ab PNR: | 800000 B |

L] Linienbreite fest ab MaBstab 1 : 50 GST fur Hilfspunkte: 9998 : |

. Grafik auch beim Verschieben neu zeichnen

Parameter neu einlesen ‘ ‘ Speichern ‘

Version: 19.10.25.1 (64-Bit) (@ The Bezier~ mm VS Blue - & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

allgemeine Voreinstellungen:

<Punktauswabhl (alt / neu)>

GEOmobile2 verwaltet zu einem Punktkennzeichen bis zu 2 Koordinatenpaare (1x
Altpunkt / 1x Neupunkt).

Dieser Schalter dient der Einstellung, ob beim Punktfang in der Grafik
grundsatzlich der Neupunkt / der Altpunkt verwendet werden soll, oder ob
grundsatzlich bei jedem Punkt explizit nachgefragt werden soll.

Sonstiges:

<Radius Umkreissuche>
Tragen Sie hier den Radius ein, in dem nach einem Klick in der Grafik Punkte
gesucht werden sollen.

<PunkigroBe fest ab MaBstab 1: xx>

GEOmobile2 nutzt Vector Symbole, die beim Hineinzoomen in die Grafik
vergréBert werden.

Falls gewuUnscht kann hier der MaBstab vorgegeben werden, ab dem die
Symbole nicht weiter vergréoBert werden sollen.

<Linienbreite fest ab MaBstab 1: xx>

GEOmobile2 nutzt Vector Linien, die beim Hineinzoomen in die Grafik vergroBert
werden.

Falls gewUnscht kann hier der MaBstab vorgegeben werden, ab dem die Linien
nicht weiter vergrdéBert werden sollen.

<Grdfik auch beim Verschieben neu zeichnen>

Beim Verschieben der Grafik entstent am Rand zundchst ein weier Streifen. Falls
das nicht gewuUnscht ist, kann die Grafik auch wédhrend des Verschubes neu
gezeichnet werden (etwas zeitaufwendiger).
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Linienarten (manuelle Bearbeitung):

Linienarten aus GEO8 (G8L-Datei) importieren|

GEOmobile2 verwendet Vektor-Linien mit verschiedenen Attributen ...
- Linientyp (durchgezogen, gestrichelt, ...)
- Farbe
- Linienbreite

Mit Hilfe des GEOS Linieneditor (siehe GEO8 > Grafikfenster > Linien > Linienarten)
kdbnnen Sie vorhandene Linienarten verdndern oder auch neue Linienarten
erstellen.

Dieser Button dient dazu diese, in GEO8 erstellte, Liniendatei (.G8L) in
GEOmobile2 zu importieren, so dass beide Programme die gleichen Linienarten
verwenden.

<Default-Linienart>
Mit der hier gewdhlten Linienart werden alle Linien dargestellt, die eine fir
GEOmobile2 unbekannte Linienart besitzen.

<Liniensortierung/ Zeichenprioritat>
Legen Sie hier fest in welcher Reihenfolge ,Ubereinander” liegende Linien
gezeichnet werden sollen.

Keine Zeichnet Linien nach der Entstehen, d.h. von Alt nach Neu,
so dass die jungste Linien ,,oben” liegt.

Aufsteigend Jede ALKIS Linienart hat eine Ebene. Bei der Aufsteigenden
Darstellung werden Linien von der kleinsten Ebene zur
gréBten gezeichnet.

Absteigend wie zuvor, dllerdings von der kleinsten Ebene zur groBten

Ebene gezeichnet.

grdfische Hilfspunkte:

<Hilfspunkinummernbereich ab PNR>

ALKIS kennt drei Arten von Punkten...
1.) Punkte mit endgultigen, 15-stelligen ALKIS Punktkennzeichen
2.) Punkte mit untergeordneten Punktkennzeichen
3.) Grafische Punkte ohne Punktkennzeichen

Beim Import vergibt GEOmobile2 fUr die unter 3.) genannten grafischen Punkte
Hilfsounktnummern. Tragen Sie in diesem Feld das erste Punktkennzeichen fir
diese Punkte ein.

<GST fur Hilfspunkte>
Vergeben Sie hier eine Genauigkeitsstufe fur die zuvor genannten Hilfspunkte.
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7.5 Einstellungen: Reiter ,,MeRstapel“

Verwaltung = X
o Info ﬁ Einrichtung Lizenz ._!,,. Im-/Export
=
Exzentren | Prismen ‘ Bemerkungen | SY ‘ ABM DES | GST ‘ KST | Geoid
Allgemein | Erfassung GNSS | Grafik | MeBstapel ‘ LST | HST | AH /RH
Standardbezeick gen (= den in GEOmobile vorgeschlagen)

= Grobabsteckung

Feinabsteckung

Parameter neu einlesen Speichern

Version: 19.10 1 (64-Bit) (@ The Bezier - mm VS Blue - & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

GEOmobile2 verwaltet verschiedene MeBstapel, um z.B. unterschiedliche
Aufgaben tfrennen zu kdnnen (Grobabsteckung, Feinabsteckung, Lageplan, ...).

Innerhalb dieses Dialoges kbnnen optionale Bezeichnungen fUr die Melstapel
vergeben werden, die innerhalb von GEOmobile2 vorgeschlagen werden.

7.6  Einstellungen: Reiter ,,LST*

Verwaltung - x
Einrichtung Im-/Export
Exzentren | Prismen ‘ Bemerkungen | SY ‘ ABM DES | GST ‘ KST | Geoid
Allgemein | Erfassung | GNSS | Grafik MeBstapel | LST ‘ HST | AH /RH
* LST (z.B. 489) Bezeichnung A Fehlergrenze E Abbildung a Erdradius
> 489 ETRS 489 NRW ab 1996 = UtMm © 6383 :
-00 lokal NRW ab 1996 - lokal - 6383
177 Netz 177 NRW ab 1996 - GK - 6381
101 PrLa 101 NRW ab 1974 - GK - 6381

Parameter neu einlesen v x Speichern

Version: 19.10.25.1 (64-Bit) (@ The Bezier -  mm VS Blue - & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

In diesem Dialog verwaltet GEOmobile2 die benutzten Lagesysteme (LST) mit
der entsprechenden Bezeichnung, Abbildung und dem Erdradius.

LST Kennung des Lagesystems (z.B. 489, -00, ...)

Bezeichnung Bezeichnung des Lagesystems (z.B. ETRS489, ...)
Fehlergrenze Wadhlen Sie hier die gewunschte Fehlergrenze

Abbildung Wahlen Sie die Abbildungsreduktion (lokal, UTM oder GK)
Erdradius Tragen Sie den Erdradius fUr die Reduktion in diesem LST ein
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7.7 Einstellungen: Reiter ,,HST*

Verwaltung - X
o Info l* Einrichtung Lizenz % Im-/Export
Exzentren Prismen | Bemerkungen ‘ SY | ABM DES | GST | KST | Geoid
Allgemein | Erfassung | GNSS | Grafik | MeBstapel | LST ‘ HST | AH/RH
A HST Bezeichnung B Undulationstabelle
> 100 Normal Null (100)
160 DHHN92 (160) NW_NHN2007
170 NHN2016 (170) NW_NHN2016

Parameter neu einlesen v x Speichern

Version: 19.11.5.1 (64-Bit) (& The Bezier~ mm VS Blue - & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Ahnlich der Lagestatus verwaltet GEOmobile2 ebenfalls verschiedene
Hbéhenstatus (HST).

Neben der Kennung und der Bezeichnung kann einem Hohenstatus eine
Undulationstabelle zugeordnet werden. Diese Tabelle steuert z.B. bei der GNSS
Aufnahme die Berechnung der Hohe, d.h. von der GNSS Antenne wird
grundsatzlich eine ellipsoidische Héhe geliefert und mit Hilfe der beim HST
eingestellten Hohensystem in die GEOmobile2 Arbeitshdhe umgerechnet.

HST Kennung des Hohensystems (z.B. 100, 160, ...)
Bezeichnung Bezeichnung des Hohensystems (z.B. ETRS489, ...)
Undulationstab. Wadhlen Sie aus der Liste verfugbaren Undulationstabellen

die gewUnschte Tabelle aus.
Liegt die gewunschte Tabelle nicht vor, kann diese Uber die

Reiterkarte importiert werden.
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7.8 Einstellungen: Reiter ,,AH/ RH*

Verwaltung - X
o Info # Einrichtung Lizenz % Im-/Export
Exzentren | Prismen | Bemerkungen ‘ SY | ABM DES | GST | KST | Geoid
Allgemein | Erfassung | GNSS | Grafik | MeBstapel | LST | HST ‘ AH/RH
o Art E Héhe (z.B. 0.180) (] als Standard (Vorschlag bei neuen Projekten)
> Reflektorhohe - 0,095 i O
Reflektorhohe  ~ 0330 O
Reflektorhohe  ~ 1,135 O
Antennenhéhe - 2,000 B
Parameter neu einlesen v x Speichern

Version: 19.11.5.1 (64-Bit) (& The Bezier~ mm VS Blue - € GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Reflektor- und Antennenhdhen k&énnen wahrend der Aufnahme in GEOmobile2
frei vergebenen werden.

Gerade bei GNSS Antennenhdhen ist es oftmals, dass nur eine oder wenige
Antennenhdhen moglich sind (z.B. 1.80, 2.00, 2.20).

Zur Vermeidung von Eingabefehlern kdnnen in diesem Dialog Ihre Reflektor und
Antennenhdhen vordefiniert werden. Diese stehen dann bei der Eingabe als
Auswahl zur VerfGgung.

Art Wdhlen Sie zwischen Reflektorhohe und Antennenhohe
Hohe Geben Sie die gewUnschte Hohe (in m) ein
als Standard Sie kdnnen jeweils eine Reflektor- bzw. Antennenhdhen als

Standardvorgabe fUr neue Projekte auswdhlen

7.9 Einstellungen: Reiter ,,Exzentren®

Verwaltung - x
o Info # Einrichtung Lizenz % Im-/Export
Allgemein | Erfassung | GNSS | Grafik ‘ MeBstapel | LST | HST | AH /RH
Exzentren Prismen | Bemerkungen | Sy | ABM DES GST | KST | Geoid
o Art "Q- Exzentrum (z.B. -0.030) Bemerkung (optional)
linear - 0,050 v Standardprisma VOR Objekt
linear - -0,050 ' Standardprisma HINTER Objekt
seitlich - 0,075 ' Standardprisma LINKS neben Geb&udeecke
> seitlich - -0,075 . Standardprisma RECHTS neben Geb&udeecke
‘ Parameter neu einlesen ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Speichern ‘

Version: 19.11.5.1 (64-Bit) (@ The Bezier- mm VS Blue - & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Ahnlich wie zuvor fir beschrieben zur Definition von Exzentren (Polaraufnahme).

Art Wahlen Sie zwischen linear und seitlich
Exzentrum Geben Sie den Wert des Exzentrums (in m) ein
Bemerkung Hinweis zum Exzentrum
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7.10 Einstellungen: Reiter ,,Prismen®

Verwaltung - X
o Info # Einrichtung Lizenz % Im-/Export
Allgemein | Erfassung | GNSS Grafik ‘ Mefstapel | LST | HST | AH/RH
Exzentren | Prismen Bemerkungen | SY | ABM DES GST | KST Geoid
Bezeichnung [+] Additionskonstante Prismen-ID (optional)
> Standard -0,0200 :
Rundum-Prisma 0,0000
Trimble ActiveTrack 360° 0,0220
Trimble Multitrack target 0,0100
Trimble 360° (SSeries) 0,0020
Trimble SSeries traverse -0,0350
Trimble 360° (Zeiss) -0,0030
Trimble KTO/KTR/KTM (Zeiss) -0,0350
‘ Parameter neu einlesen ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Speichern ‘

Version: 19.11.5.1 (64-Bit) (@ The Bezier- mm VS Blue - & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Bei allen Tachymetern, bei denen der Anwender ,,am Tachymeter” steht erfolgt
die Wahl der Prismen am Tachymeter selbst!

Dieser Reiter wird in erster Linie bei TRIMBLE Tachymeter Systemen und allgemein
bei der Nufzung als Ein-Mann-System bendtigt!

Bei den genannten Ein-Mann-Systemen und bei TRIMBLE Tachymetern erfolgt die
Wahl des Prisma Uber GEOmobile2. In diesem Fall werden die im BUro genutzten
Prismen mit Inren Additionskonstanten und ggf. der ID in diese Liste eingetragen.

Bezeichnung Geben Sie eine eindeutige Bezeichnung des Prisma ein
Additionskonst. Geben Sie die Additionskonstante des Prisma ein
Prismen-ID wird nur bei aktiven Trimble Prismen bendtigt

Bitte bei LEICA Tachymeter beachten!
Bei LEICA Ein-Mann-Systemen kann GEOmobile2 die am Tachymeter
eingestellten SYSTEM Prismen abfragen. Diese sind NICHT in dieser Liste

einzutragen!

Selbstdefinierte BENUTZER Prismen hingegen MUSSEN hier eingetragen werden.
Wichtig ist hierbei das als Bezeichnung genau der Name eingetragen wird, der
am LEICA Tachymeter vergeben wurde!

Die Additionskonstante ist hier dann unwichtig, weil diese aus der Definition des
Tachymeter gelesen wird!
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7.11 Einstellungen: Reiter ,,Bemerkungen®

Verwaltung - X
o Info ﬁ Einrichtung Lizenz _9;, Im-/Export
(5]

Allgemein | Erfassung | GNSS Grafik | MeBstapel ‘ LST ‘ HST | AH/RH
Exzentren | Prismen Bemerkungen SY ABM DES | GST | KST | Geoid
Bemerkung WS Messung & Grafik e" Textart (Grafik)

Gehweg Standard A'
Gebiudeecke D Standard “

g O O

Textarten bearbeiten

O Parameter neu einlesen

ﬁ Speichern

& GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Version: 19.11.7.1 (64-Bit) @ The Bezier~ m VS Blue -

Ahnlich der Vordefinition von Symbolen, usw. bietet GEOmobile2 die Mdglichkeit
regelmdaBig bendtige Texte fUr Bemerkungen und manuelle Texteingabe in der

Grafik vorzudefinieren.

Bemerkung Tragen Sie eine Bemerkung ein

Messung/ Grafik  Enfscheiden Sie, ob diese Bemerkung bei der Messung und/
oder bei der manuellen Texterzeugung in der Grafik
vorgeschlagen werden soll

Textart Wadhlen Sie die gewuUnschte Textart aus

Textarten bearbeiten|

In diesem Dialog k&nnen
eigene Textarten erzeugt
und den Bemerkungen
zugeordnet werden.

Neben der Bezeichnung
kbnnen die gewUnschte
Textfarbe und die
TextgroBe eingestellt
werden.

= | Standard

Bezeichnung

I 36;30; 249

[

Farbe SchriftgréBe

25 |

0 Abbrechen

Speichern

144



7.12 Einstellungen: Reiter ,,SY*

Verwaltung - X
o Info # Einrichtung Lizenz % Im-/Export
Allgemein | Erfassung | GNSS | Grafik | Mefstapel | LST | HST | AH/RH
Exzentren | Prismen | Bemerkungen ‘ SY ‘ ABM DES | GST | KST Geoid
!';“g sY Bezeichnung Kataster Topografie Sachdaten
- -~
4 KANALDECKEL O ohne .|
5 LATERNE O ohne o
6 EINZELBAUM O 3 Felder »
10 WASSERSCHIEBER a | chne »
11 GASSCHIEBER a ohne »
12 MASTEN O ohne o
15 HYDRANT(U) O ohne s
-
O Parameter neu einlesen v x Import Export ﬁ Speichern

Version: 19.11.20.1 (64-Bit) @ The Bezier -

mm VS Blue -

€& GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

In diesem Dialog werden lhre Symbole (SY) definiert.

SY

Bezeichnung
Kataster/

Topografie

Bereich

Sachdaten

Import

Export

Tragen Sie eine Symbolnummer ein
FUr die grafische Darstellung sucht GEOmobile2 das

entsprechende Symbol als SVG Dateiim Ordner
\GEOmobile2\Parameter\Symbole

Tragen Sie einen Hinweis zu diesem Symbol ein

Wdhlen Sie, ob es sich um Symbol aus dem Kataster und/
oder der Topografie handelt
Innerhalb von GEOmobile werden dann, abhdngig vom
gewdhlten Modus, die jeweils gultigen Symbole im
der Symboleingabe angezeigt

Symbole k&énnen mit Sachdaten verknUpft werden.
So kann z.B. das Symbol ,Baum® mit der Abfrage weiterer
Sachdaten (Typ, Stamm, Krone) erweitert werden

Importiert Symbolnummer und Bezeichnung aus einer ASCII
Datei mit folgendem Aufbau:

SY;Bemerkung

Exportiert Symbolnummer und Bezeichnung in eine ASCII
Datei mit folgendem Aufbau:

SY;Bemerkung
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einem Symbol Sachdaten zuweisen

Nach dem Kick auf den

Sachdaten Butfton wird
ein Dialog zur Abfrage

Symboldatei:  6.svg

|

Bezeichnung: ~ EINZELBAUM von SOCthTeﬂ
Variablenname 428 Typ A muss  %F Einstellungen elngeblendeT
= Baum-Typ Liste o . . .
- Hier kann einem Symbol
Stammdurchmesser Numerisch K eine bel|eb|ge AnZOhl von
Krone Numerisch K * VG”Oblen ZUgeordneT
werden.
+ A x ﬂ Sachdatenabfrage testen
OK 8 Abbrechen

Variablenname Tragen Sie hier einen eindeutigen Namen der Variablen ein.
Dieser Name wird auch bei der Ausfuhrung angezeigt.

Typ GEOmobile2 stell drei Arten von Variablentypen bereit:
[Text]
Fragt einen beliehen alphanumerischen Text ab.

[Numerisch]
Fragt einen Zahlenwert ab.

[Liste]
Stellt eine vordefinierte Liste zur Auswahl bereit.

MUSS Ist dieser Haken gesetzt, erwartet GEOmobile2, dass diese
Variable vom Anwender gefUllt wird.

Einstellungen Abhd&ngig vom Variablentyp kdnnen unterschiedlichen
Variablenparameter eingestellt werden:
[Text]
Einheit, Defaultwert

[Numerisch]
Einheit, Anzahl von Nachkommastellen, Minimalwert,
Maximalwert, Defaultwert

[Liste]
Listeneintrage, Freie Eingabe, Defauliwert

So kdnnen, wie in unserem Beispiel,
Sachdaten zu einem Baum erfasst werden. Baum Ty | Buche .

Sobald das Symbol gewdhlt wird, fragt
GEOmobile2 den Baum Typ, den
Stammdurchmesser und einen _
Kronendurchmesser ab. D merten ‘ v o H € avorechen

Stammdurchmesser:

‘ m

Krone: ‘ m
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7.13 Einstellungen: Reiter ,ABM“, ,DES*, ,,GST", ,,KST“

Verwaltung - X
o Info ¢ Einrichtung Lizenz % Im-/Export
Allgemein | Erfassung | GNSS | Grafik ‘ Mefstapel | LST | HST | AH/RH
Exzentren | Prismen | Bemerkungen | SY ‘ ABM DES | GST | KST | Geoid
EI ABM Bezeichnung
- 1000 ' Marke, allgemein .
1100 Stein
1110 Stein, Grenzstein
1111 Lochstein
1112 Vermessungspunktstein
1120 Unbehauener Feldstein
1130 Gemeinde- und Waldgrenzstein
1131 Gemeindegrenzstein
‘ O Parameter neu einlesen v ‘ ‘ ‘ x ‘ ‘ ﬁ Speichern ‘

Version: 19.11.7.1 (64-Bit) (@ The Bezier- mm VS Blue ~ & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

Die oben aufgefUhrten Reiter dienen der Vorbelegung von Auswahllisten for

ABM Abmarkungsart

DES Description / n&here Beschreibung
GST Genauigkeitsstufe

KST Koordinatenstatus

Der Aufbau ist bei diesen Reiterkarten identisch. Bei Anwahl einer dieser Listen in
GEOmobile2 erhalten Sie eine Liste mit den hier hinterlegten ALKIS Kennungen
und den eingefragenen Bezeichnung.

ABM/DES/GST/KST Tragen Sie die ALKIS Kennung ein
Bezeichnung weitere Information / Bezeichnung dieser Kennung
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7.14 Einstellungen: Reiter ,,Geoid“

Verwaltung - X
o Info ¢ Einrichtung Lizenz -‘e,, Im-/Export
~
Allgemein | Erfassung | GNSS | Grafik ‘ MeBstapel | LST | HST | AH /RH ‘
Exzentren | Prismen | Bemerkungen | SY | ABM DES | GST | KST ‘ Geoid

i Geoidundulationstabellen

Mithilfe dieser Tabellen kann GEOmobile2 die orthometrischen Hohen aus den per GNSS gemessenen ellipsoidischen Héhen bestimmen.
Bitte wenden Sie sich an GEOSOFT, um die fiir ihr Einsatzgebiet benétigten Tabellen sowie ggf. die entsprechende Lizenz zu erhalten.

Tabellendatei: E|

‘ Undulationstabelle in GEOmobile2 einspielen ‘

O Parameter neu einlesen ﬁ Speichern

Version: 19.11.7.1 (64-Bit) (@ The Bezier- mm VS Blue - & GEOSOFT Vermessungssysteme GmbH

GEOmobile2 Ubernimmt von GNSS Antennen grindsatzlich eine ellipsoidische
Hohe.

Oftmals wird aber eine lokale NHN Héhe bendtigt. Hierfir werden so genannte
Undulaationstabellen verwendet. Diese stellen ein Rechteck-Raster mit
HohenverschUben bereit Uber die die ellipsoidischen Hohen dann in das
jeweillige Zielsystem mit guter Genauigkeit Ubertragen werden kann (bis ca.
2cm).

Diese Undulationstabellen werden, z.B. in NRW durch das Land kostenlos
bereitgestellt. In anderen Bundesldndern kdnnen dafir kostenpflichtige Tabellen
des BKG (Bundesamt fUr Kartografie und Geoddasie) erworben werden.

Mit Hilfe dieses Reiters kbnnen Undulationstabellen im GEOmobile Format (.DB) in
GEOmobile2 importiert werden, so dass diese anschlieBend unter dem Reiter HST
einem Hbhenstatus zugewiesen werden kdnnen.
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8. GEOmobile2 Erweiterungsmodul: KANAL

Mit dem Erweiterungsmodul GEOmobil2 KANAL kdnnen Punkte mit Hilfe von 2-
Prismen-Staben bereits im AuBendienst kontrolliert bestimmt werden.

8.1 vorbereitende Arbeiten

GEOmobile2  benétigt  Parameter des 2- Kanalerfassung:
Prismenstab (Prismenabstand, Fehlertoleranz, ...)

>

um Kanaldaten erfassen zu kédnnen. Prismenabstand: 100 & m
Fehlertoleranz: 000 = m
Diese sind unter dem Reiter ,Allgemein®
Konstanter Abstand: 000 = m

4

einzutragen.

[V] Fehler verteilen

<Prismenabstand>
Eingabe des Abstandes zwischen dem unterem und dem oberen Prisma

<Fehlertoleranz>

Nach der Erfassung der beiden Prismen wird die Raumstrecke berechnet und
eingegebenen Prismenabstand gegenUbergestellt. Uberschreitet diese Differenz
den hier eingestellten Wert (z.B. 0.01 m) warnt das Programm und bietet die
Neumessung der Prismen an.

<Konstanter Abstand>

Es gibt 2-Prismen-Stdbe, die den Abstand zwischen unterem Prisma und dem zu
bestimmenden Punkt mit Hilfe eines DISTO Entfernungsmesser ermitteln. Bitte
tragen Sie hier den konstanten Abstand zwischen dem unteren Prisma und dem
Disto ein.

<Fehler verteilen>

Sefzen Sie diesen Haken, wenn die Differenz zwischen der gemessenen
Raumstrecke und dem Sollabstand bei der Berechnung proportional verteilt
werden soll.

Nachdem diese Einstellungen vorgenommen bzw. Uberpruft wurden, kann
GEOmobile2 gestartet und mit der Erfassung der Kanaldaten begonnen werden.
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8.2

Ablauf der Messung bei Doppelprismenerfassung

e Anlegen eines GEOmobile2 Projektes

e Start der Berechnung ,,polare Punkte*

eEingabe der Standpunktnummer, Instrumentenhdhe und gagf.
Zusatzinformationen

eErfassung von Zielpunkten bzw. Passpunkten zur Systemorientierung

eErfassen des unteren Prismas mit dem Punktcode ,,Kanalprisma*

— stellen Sie den Punktcode auf ,,Kanalprisma* ein

— Tragen Sie in das Feld RH den Abstand zwischen unterem Prisma und der
Stabspitze ein

— Tragen Sie die gewUnschte Punkthummer ein und starten die Messung auf das
untere Prisma

eErfassen des oberen Prismas

Zielen Sie das obere Prisma an und bestatigen das Auslésen der Messung mit
<OK>

Ist die Differenz zwischen der gemessenen Raumstrecke und dem
Sollabstand der Prismen < der vorgegebenen Toleranz springt der Fokus zur
Speicherung der Messwerte / Koordinaten auf den + Button

GEOmobile2 meldet den vorhandenen Fehler und bietet folgende Optionen

=> die Messwerte / Koordinaten sollen trotz des Fehlers gespeichert
werden

=> Abbruch der Punktmessung

U neu messen|

=> es wird nacheinander die Messung des unteren und des oberen Prismas
angefordert und die Differenz neu berechnet

'O neu messen|
=> es ist das untere Prisma neu anzuzielen und erneut zu messen. Die
Differenz wird wieder berechnet und ggf. angezeigt.

8.2.1 nachtragliche Auswertung

Auch die Messwerte von Doppelprismen kdénnen, wie gewohnt, auch im
AuBendienst neu ausgewertet werden.
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8.3 Ubergabe der Messwerte an GEO8

Messwerte der 2-Prismen Messungen werden als ,,normale* polare Messwerte in
zwei Zeilen an GEO8 Ubergeben.

Falls im GEO8 ebenfalls das Kanalmodul lizenziert wurde, kbnnen die Punkte auch
dort ausgewertet und dokumentiert ausgegeben werden.

Anderenfalls kdnnen die MeBwerte im GEOmobile2 bearbeitet und dort
ausgewertet werden. In diesem Fall kdnnen ,fertige" 3D Koordinaten der
Stabspitze an GEO8 Gbergeben werden.
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9. Ubersicht der unterstitzten Datenspeicher

GEOmobile2 ist als voll-grafisches System fur Tablet Systeme mit Windows 10
Betriebssystem entwickelt worden.

Die Oberflache setzt bei der Gestaltung auf eine Full-HD Auflésung mit 1920x1080
(bzw. 1920x1080) Pixeln auf. Wir empfehlen Tablet Systeme mit 10" (oder mehr)
Displaydiagonale.

Grundsatzlich kann das Programm auch auf kleineren Displays betrieben
werden, adllerdings kdnnen dann die Berechnungsfenster die Grafik in weiten
Teilen Uberlagern oder die Steuerelement schwerer mit dem Finger zu bedienen
sein.

Der Panasonic FZ-G1 Tablet PC hat sich deshalb als ,,Quasi-Standard* Rechner
for GEOmobile2 etabliert. Gerade wenn Ein-Mann-Systeme ausgestattet werden
sollen, bietet sich das Panasonic System an, weil es optional mit Datenfunk for
Leica und Trimble ausgestattet werden kann.

Alternativ bietet sich zum Beispiel auch ein GETAC UX-10 an. Dieses System ist
ebenfalls sehrleistungsfahig, allerdings bietet dieses System keine Méglichkeit der
intfernen Aufristung um z.B. ein Funksystem.

Viele GEOmobile Kunden haben bereits handliche 7" Tablet Systeme von Juniper
(Mesa2) oder Panasonic (FZ-M1) im Einsatz. GEOmobile2 ist auf diesen Systemen
grundsatzlich lauffahig, die Bildschirmskalierung sollte allerdings auf 100%
eingestellt werden!

Hier muss der Anwender selbst entscheiden, ob er mit der Darstellung/
Geschwindigkeit zufrieden ist!

Die von uns empfohlenen GEOmobile2 Voraussetzungen sind:

Betriebssystem Windows 10

BildschirmgrdBe >= 10"

Bildschirmauflésung 1920 x 1080 bzw. 1920 x 1200 Pixel
Bildschirmskalierung 125% oder 150%

Festplatte >= 120 GB SSD

Prozessor >= |ntel i5
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10.Unterstitzte Sensoren

10.1 Tachymeter

GEOmobile2 unterstUtzt Tachymeter aller Hersteller, die Ihre Schnittstellen fir
Anbieter externer Datenspeicher freigeben. Der Anschluss der Tachymeter
erfolgt abhdngig vom jeweiligen System per serieller Kabelverbindung, per
Bluetooth Schnittstelle, per Datenfunk oder auch Uber interne Schnittstellen,
wenn GEOmobile2 z.B. direkt auf einem Tachymeter betrieben wird.

Grundsatzlich ist GEOmobile2 in der Lage bei den aufgefUhrten Tachymetern
origindre, polare MeBdaten als

Schragstrecke
Horizontalrichtung
Zenitwinkel

ZU Ubernehmen.

Je nach Tachymeter-Typ kdnnen darGber hinaus weitere, systemspezifische
Daten ausgetauscht (z.B. Absteckrichtung anfahren) oder Funktionen
(Laserpointer an/ aus, Libellenanzeige, ...) gestartet werden.

10.1.1 manuelle Eingabe

Wahrend der Testphase oder falls der Datenaustausch zwischen Tachymeter und
dem Datenspeicher gestort sein sollte, besteht die Moglichkeit den Treiber

IManuelle Eingabe| zu nutzen.

Bei diesem Treiber wird beim Ausldsen der Messung ein kleines Fenster mit der
Abfrage von S / R / Z angezeigt.

10.2 Unterstiutzte GNSS Systeme

Wie bei den Tachymetern unterstUtzt GEOmobile2 auch hier aktuelle GNSS
Systeme mit offenen Schnittstellen und der Moglichkeit so genannte NMEA Daten
an den Datenspeicher per Bluetooth liefern zu kdnnen.

In welchem Umfang lhr Tachymeter bzw. Ihr GNSS System von GEOmobile2
unterstOtzt  wird erfahren Sie unter www.geosoft.de oder unter
amsupport@geosoft.de.
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11.Bei weiteren Fragen...

... kdnnen Sie sich gerne zu den gewohnten Hotline Zeiten direkt bei uns melden.

tel. 02831-89395
fax 02831-94145
e-mail gamsuppori@geosoft.de
internet www.geosoft.de

Unsere Hotlinezeiten sind...

Mo-Do 8:30-12:30 Uhr, 14:00-17:15 Uhr
Fr 8:30-12:30 Uhr, 14:00-16:00 Uhr

Letzte Anderung:  28.02.2024
Dateiname: Handbuch_GEO-mobile-Il.docx

GESSOFRT
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